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1 - AVWVERTENZE IMPORTANTI

Per chiarimenti tecnici o problemi di installazione contatta il Servizio
Clienti V2 al Numero Verde 800-134908 attivo dal lunedi al venerdi
dalle 8:30 alle 12:30 e dalle 14:00 alle 18:00.

V2 si riserva il diritto di apportare eventuali modifiche al
prodotto senza preavviso; inoltre declina ogni responsabilita
per danni a persone o cose dovuti ad un uso improprio o ad
un’errata installazione.

A Leggere attentamente il seguente manuale di istruzioni
prima di procedere con l'installazione e la programmazione
della centrale di comando.

e |l presente manuale di istruzioni € destinato solamente a personale
tecnico qualificato nel campo delle installazioni di automazioni.

e Nessuna delle informazioni contenute all’interno del manuale pud
essere interessante o utile per I'utilizzatore finale.

e Qualsiasi operazione di manutenzione o di programmazione deve
essere eseguita esclusiavamente da personale qualificato.

L'AUTOMAZIONE DEVE ESSERE REALIZZATA IN
CONFORMITA VIGENTI NORMATIVE EUROPEE:

EN 60204-1 (Sicurezza del macchinario, equipaggiamento
elettrico delle macchine, parte 1: regole generali)
EN 12453 (Sicurezza nell’uso di chiusure automatizzate, requisiti,

metodi di prova)

e Linstallatore deve provvedere all’installazione di un dispositivo
(es. interruttore magnetotermico) che assicuri il sezionamento
onnipolare del sistema dalla rete di alimentazione.

La normativa richiede una separazione dei contatti di almeno
3 mm in ciascun polo (EN 60335-1).

e La centrale deve essere montata in un contenitore con grado di
protezione IP44 o superiore

e Per la connessione di tubi rigidi e flessibili 0 passacavi utilizzare
raccordi conformi al grado di protezione IP44 o superiore.

e Una volta effettuati i collegamenti sulla morsettiera, &€ necessario
mettere delle fascette rispettivamente sui conduttori a tensione
di rete in prossimita della morsettiera e sui conduttori per i
collegamenti delle parti esterne (accessori). In tal modo, nel caso
di un distacco accidentale di un conduttore, si evita che le parti a
tensione di rete possano andare in contatto con parti a bassissima
tensione di sicurezza.

e |’installazione richiede competenze in campo elettrico e
meccanico; deve essere eseguita solamente da personale
qualificato in grado di rilasciare la dichiarazione di conformita di
tipo A sull'installazione completa (Direttiva macchine 2006/42/
CEE, allegato lIA).

e E’ obbligo attenersi alle seguenti norme per chiusure veicolari
automatizzate: EN 13241-1, EN 12453 ed alle eventuali
prescrizioni nazionali.

e Anche l'impianto elettrico a monte dell’automazione deve
rispondere alle vigenti normative ed essere eseguito a regola
d’arte.

® |aregolazione della forza di spinta dell’anta deve essere misurata
con apposito strumento e regolata in accordo ai valori massimi
ammessi dalla normativa EN 12453.

e Consigliamo di utilizzare un pulsante di emergenza da installare nei
pressi dell’automazione (collegato all'ingresso T1-T2 della scheda
di comando) in modo che sia possibile I'arresto immediato della
porta in caso di pericolo.

e Collegare il conduttore di terra dei motori all'impianto di messa a
terra della rete di alimentazione (la centrale HEAVY1 & dotata di
due morsetti dedicati G1 e G2).

e [’apparecchio non & destinato a essere usato da persone
(bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali o mentali
siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza e conoscenza,
a meno che non siano sorvegliate o siano state istruite sull’'uso
dell’apparecchio da una persona responsabile della loro sicurezza

mmm 2 - SMALTIMENTO

Come per le operazioni d’installazione, anche al termine della
vita di questo prodotto, le operazioni di smantellamento devono
essere eseguite da personale qualificato.

Questo prodotto & costituito da vari tipi di materiali: alcuni
pOSSONO essere riciclati, altri devono essere smaltiti. Informatevi
sui sistemi di riciclaggio o smaltimento previsti dai regolamenti
vigenti nel vostro territorio, per questa categoria di prodotto.

Attenzione! — Alcune parti del prodotto possono contenere
sostanze inquinanti o pericolose che, se disperse nell’ambiente,
potrebbero provocare effetti dannosi sull’ambiente stesso e

sulla salute umana. Come indicato dal simbolo a lato, & vietato
gettare questo prodotto nei rifiuti domestici. Eseguire quindi la
“raccolta separata” per lo smaltimento, secondo i metodi previsti
dai regolamenti vigenti sul vostro territorio, oppure riconsegnare
il prodotto al venditore nel momento dell’acquisto di un nuovo
prodotto equivalente.

Attenzione! - i regolamenti vigenti a livello locale possono
prevedere pesanti sanzioni in caso di smaltimento abusivo di
questo prodotto.

3 - DICHIARAZIONE UE DI
CONFORMITA

V2 S.p.A. dichiara che i prodotti HEAVY1 sono conformi ai
requisiti essenziali fissati dalle seguenti direttive:

e 2014/30/UE (Direttiva EMC)
e 2014/35/UE (Direttiva Bassa Tensione)
e Direttiva RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, li 01/06/2020

Il rappresentante legale della V2 S.p.A.
Sergio Biancheri

5?%&,

3 - CARATTERISTICHE TECNICHE

MODELLI HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Alimentazione 230VAC - 50Hz

Carico max 1,5 KW

motore

Carico max 20W

accessori 24V

Temperatura di -20°C =+ +60°C

lavoro

Fusibile di F1 =T315mA /F2 = F10A

protezione

Dimensioni 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Peso 1800 g 4500 g 8700 g

Protezione - IP56 P66




5 - DESCRIZIONE DELLA CENTRALE
DI COMANDO

La centrale digitale HEAVY1 & un innovativo prodotto V2, che
garantisce sicurezza ed affidabilita per I'automazione di portoni
sezionali industriali.

Nel rispetto delle normative europee in materia di sicurezza
elettrica e compatibilita elettromagnetica (EN 60335-1,

EN 50081-1 e EN 50082-1) & caratterizzata dal completo
isolamento elettrico tra la parte di circuito digitale e quella di
potenza.

Altre caratteristiche:

e Menu di programmazione multilingua grazie all’utilizzo di un
display grafico 122x32 pixel

e Alimentazione per 1 motore trifase 230V (collegamento a
triangolo)

e |ngresso per il collegamento di un encoder

e Connettore ad innesto per ricevitore radio modulare MR

e Gestione di start, start pedonale, stop da trasmettitore

e Tre uscite rele programmabili come luci, elettroserratura,
semaforo, elettrofreno o test di funzionamento 12Vdc

e Uscita lampeggiante 230V (utilizzare lampeggianti con
intermittenza)

e Test dei dispositivi di sicurezza (fotocellule e coste) prima di
ogni apertura

¢ Regolazione precisa di forza e velocita durante la corsa
normale e nelle fasi di rallentamento

e Funzione di auto-apprendimento della corsa

e Funzione rilevamento ostacoli tramite sensore amperometrico

e Contatore cicli di funzionamento con impostazione della
segnalazione di manutenzione

e Monitoraggio dello stato ingressi tramite display

e Connettore ADI per la connessione dei moduli opzionali CL1+,
WES-ADI

6 - SELEZIONE DELLA LINGUA

La centrale HEAVY1 grazie al display grafico & in grado di
visualizzare dei messaggi per semplificare le fasi di installazione.
La lingua pre-impostata & I'INGLESE ma & possibile selezionare
una lingua alternativa.

Per selezionare un’altra lingua procedere come segue:
1. Alimentare la centrale

2. |l display visualizza le versioni firmware dei microcontrollori, il
numero di serie e la lingua: i

3. Mentre il display visualizza ENGLISH tenere premuto il tasto
OK: sul display compare la lingua alternativa (es. 17 #4L. I+

4. Rilasciare il tasto OK: la nuova lingua ¢ stata impostata.

Per caricare una nuova lingua al posto dell'ITALIANO & necessario

utilizzare il software V2+ con 'accessorio CL1+:

1. Caricare il file della lingua scelta sul dispositivo CL1+ tramite il
software V2+

2. Togliere alimentazione alla centrale HEAVY1

3. Inserire il dispositivo CL1+ nel connettore ADI della centrale
HEAVY1

4. Alimentare la centrale HEAVY1: la nuova lingua viene scaricata
e impostata automaticamente

5. Estrarre il dispositivo CL1+

7 - PANNELLO DI CONTROLLO

Quando viene attivata I'alimentazione il display visualizza in
sequenza le seguenti informazioni:

1. Versione firmware del microcontrollore della centrale
2. Versione firmware del microcontrollore dell’inverter
3. Numero di serie

4. Lingua attualmente impostata

In seguito viene visualizzato il pannello di controllo:

_ L aTTESA

H i E__::::: ..:..: = |:]
el I2 Id F1F2 C1 C2
b} ) ] o= um ] b}

Il pannello di controllo (in stand-by) indica lo stato fisico dei
contatti alla morsettiera e dei tasti di programmazione:

Ingresso ING1

Ingresso ING2

Ingresso ING3

Ingresso FOTOCELLULA 1
Ingresso FOTOCELLULA 2
Ingresso COSTA 1
Ingresso COSTA 2

Il pallino visualizzato sotto le sigle degli ingressi indica lo
stato dell'ingresso:

e Pallino PIENO: contatto chiuso
e Pallino VUOTO: contatto aperto

Nella parte alta del display viene visualizzato lo stato
dell’automazione:

e | messaggio (es. ATTESA) indica lo stato della centrale

e | a barra sotto il messaggio indica la posizione del
cancello rispetto ai finecorsa

e |l pallino a sinistra della barra indica il finecorsa chiusura

e |l pallino a destra della barra indica il finecorsa apertura

e | afreccia di sinistra indica lo stato del dispositivo
collegato sul morsetto H3

e | afreccia di destra indica lo stato del dispositivo
collegato sul morsetto H4

Il pallino dei finecorsa e le frecce degli ingressi H3 e H4
indicano lo stato dell’ingresso:

e Freccia/pallino PIENO: contatto chiuso
e Freccia/pallino VUOTO: contatto aperto

: Nell’esempio sopra riportato il display indica che:
: ‘s || contatto degli ingressi F1 - F2 & chiuso
e ® || contatto degliingressi I1 - 12 - 13 - C1 - C2 & aperto
e |l cancello & chiuso in stato di ATTESA di un comando




8 - COLLEGAMENTI ELETTRICI

SCHEDA SUPERIORE SCHEDA INFERIORE

A1 Schermatura antenna MOTOR Motore
A2 Centrale antenna ys uz-ut
Rele ioni REL3 (16A - 250
ING1 - ingresso configurabile per il collegamento di e opziont ( V)
dispositivi con contatto N.A. BRAKE
$1 Parametro B2-B1 DEFAULT =i~ (contatto chiuso quando il
DEFAULT = (attiva ciclo) motore & in funzione)
Relé ioni REL2 (BA - 2
ING2 - ingresso configurabile per il collegamento di OUTPUT % opzioni © S0v)
dispositivi con contatto N.A. Z6-25 :
$2 Parametro I .1 (nessuna funzione)
DEFAULT - (@pertura parziale) Relé opzioni REL1 (5A - 250V)
- ) - - - OUTPUT
ING3 - ingresso configurabile per il collegamento di Z4-Z3 Parametro
s3 dispositivi tradizionali con contatto N.A. DEFAULT = 4 (luci di cortesia)
Parametro Ii+iH OUTPUT Lampeggiante 230V - 40W
DEFAULT (nessuna funzione) Z2-Z1
S4 Comune (-) N-L Alimentazione di rete 230V - 50Hz
Fotocellula 1. Contatto N.C. 1 Morsetto di terra per il collegamento della
S5 barametro ECITA = G1- G2 | terra del’impianto e del motore
DEFAULT = (nessuna funzione)
Fotocellula 2. Contatto N.C.
— VARIE
S6 Parametro § : o .
DEFAULT { (abilitata in apertura e chiusura) F1 T315mA. Fusibile alimentazione
Costa di sicurezza 1 F2 F10A. Fusibile inverter-motore
S7 Parametro [l ADI Interfaccia ADI
DEFAULT (nessuna funzione) RECEIVER | Modulo ricevitore MR
Costa di sicurezza 2 OVERLOAD | Segnala un sovraccarico sull'alimentazione
S8 Parametro & 24Vac degli accessori
DEFAULT (nessuna funzione) POWER Segnala che la centrale di comando & alimentata
S9 Comune (-) LOGIC
H1 Finecorsa in chiusura. Contatto N.C POWER Segnala che linverter che pilota il motore
: — MOTOR & alimentato
H2 Finecorsa in apertura. Contatto N.C. Led VERDE
- Encoder canale 1 oK Lampeggia quando I'inverter che pilota il motore
- Switch posizione intermedia e in attesa
H3* Parametro E Acceso fisso quando il motore & in movimento
DEFAULT .1 (nessuna funzione) Led GIALLO
Lampeggia quando I'alimentazione dell’'inverter
) g”c.to‘ffr canale 2 ermedi ATTENTION | che pilota il motore & in fase di carica
H4* WItCh posizione Intermedia Acceso fisso quando lo STOP d’emergenza &
Parametro £ attivo
DEFAULT (nessuna funzione) Led ROSSO
H5 Comune (-) ERROR Acceso fisso quando viene rilevato un
. guasto dell'inverter
- Spia porta aperta
- Lampeggiante 24Vdc
H6**
Parametro &I
DEFAULT = . (spia porta aperta)
H7 - Comune spia porta aperta
- Comune alimentazione 12Vdc
H8 Alimentazione 12Vdc
E1/E2 | Alimentazione accessori 24Vac
E3/E4 | Comune alimentazione accessori
E5 Alimentazione TX fotocellule (24Vac) per Test funzionale
T1-T2 | STOP di emergenza
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*H3 - H4 : I'encoder utilizza gli stessi morsetti degli switch
per le posizioni intermedie. Se viene utilizzato un encoder non
e possibile utilizzare gli switch per le posizioni intermedie e
viceversa.

** H6 : il morsetto H6 pud essere utilizzato per il collegamento di
una spia porta aperta o di un lampeggiante a 24Vdc.
Configurare il parametro 1 in base al dispositivo collegato

A ATTENZIONE: Linstallazione della centrale, dei
dispositivi di sicurezza e degli accessori deve essere
eseguita con I'alimentazione scollegata.

A ATTENZIONE: collegare la terra dell’impianto elettrico
al morsetto G1-G2




9 - MOTORE

La centrale HEAVY1 pu0 pilotare un motore trifase 230V collegato
a triangolo.

Collegare le tre fasi del motore ai morsetti U1 - U2 - U3

A ATTENZIONE: far passare i cavi del motore all’interno
della ferrite e avvolgerli come riportato in figura

A Collegare il conduttore di terra dei motori all'impianto di
messa a terra della rete di alimentazione (la centrale HEAVY1 e
dotata di due morsetti dedicati G1 e G2).

Verificare se la direzione di movimento del motore € quella corretta:

1. Alimentare la centrale e muovere la porta attivando la modalita
di movimentazione manuale (capitolo 22)

2. Se la direzione di movimento € sbagliata invertire i collegamenti
di due morsetti.

3. Scollegare I'alimentazione

9.1 - ELETTROFRENO

Per assicurarsi che la porta non si muova a causa del peso, alcuni
motori sono dotati di elettrofreno che deve essere sganciato
prima di pilotare il motore.

La centrale & dotata di un relé collegato ai morsetti B1-B2, che
pud essere usato per questa funzione.

La tensione richiesta per azionare I'elettrofreno € diversa da
motore a motore, quindi il rele fornisce solo un contatto secco, e
deve essere collegato alla tensione di alimentazione opportuna.

Per usare questa funzione bisogna impostare il parametro
scegliendo tra due modalita:

il freno viene alimentato per essere sganciato quando
la porta si deve muovere.
Con la centrale spenta il motore & bloccato.

2. -1 il freno viene alimentato per bloccare la porta quando
deve stare ferma. Con la centrale spenta la porta & libera.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE

VBRAKE
—oO

9.2 - FUNZIONAMENTO DEL MOTORE

La velocita di funzionamento del motore puo essere impostata
con

valori differenti in funzione delle varie fasi del ciclo di apertura.

Ogni ciclo di apertura della porta & composto da 5 fasi:

1. Rampa di accelerazione

La velocita della porta aumenta gradualmente dalla velocita
minima (5Hz) fino a raggiungere la velocita normale (valore
impostato nei parametri . -i per I'apertura e i perla
chiusura).

Il tempo necessario per raggiungere la velocita normale &
determinato dalla lunghezza della rampa di accelerazione
(parametri ¢ {.- per la chiusura).
Impostando il valore & siavra una rampa breve e quindi
I’accelerazione sara massima, impostando il valore 6 si avra una
rampa lunga e quindi I’'accelerazione sara minima.

Durante questa fase la potenza pud essere |ncrementata fino al
30% per avere piu spunto, mediante i menu

2. Corsa a velocita normale

Terminata la rampa di accelerazion Ia porta si muove aIIa
velocita impostata nei parametri . - (per I'apertura) e
(per la chiusura) fino all’inizio della fase di rallentamento.

In questa fase il motore viene pilotato al 100% della potenza.
La potenza formta al motore puo essere dlman|ta tramite i
parametri 4 (per I'apertura) e L: (per la chiusura).

3. Rallentamento
Quando viene raggiunto il punto di inizio rallentamento
(capitolo 17) la centrale diminuisoe gradualmente la velocita

4. Rampa di decelerazione
Raggiunto il fine corsa, la velocita della porta viene portata a
zero in modo graduale. La durata della rampa di decelerazione

puo essere impostata con i parametri L.
L. (per la chiusura)

%t (per I'apertura) e

—

5. Frenata

Quando la velocita del motore arriva a zero, la centrale invia un
comando di frenata sulle fasi del motore per assicurarsi che il
motore si fermi effettivamente.

Lintensita della frenata puo essere impostata tramite i parametri
i {> (per la chiusura)
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10 - STOP DI EMERGENZA

Per una maggiore sicurezza & OBBLIGATORIO installare un E1/E2|E3|E4|E5 T1/T2
interruttore di STOP che quando azionato provoca il blocco
immediato dell’automazione.

Linterruttore deve avere un contatto normalmente chiuso, che si
apre in caso di azionamento.

NOTA: i morsetti T1 e T2 sono ponticellati per consentire I'avvio
dell’automazione prima di collegare l'interruttore di STOP.

Collegare i cavi dell’interruttore di STOP tra i morsetti T1 e T2 &I --------------
della centrale.

A ATTENZIONE: se I'ingresso di STOP non viene
utilizzato i morsetti T1 e T2 devono essere ponticellati.




11 - FOTOCELLULE

La centrale ha due ingressi per le fotocellule FOT1 e FOT2
(contatto normalmente chiuso), che possono essere abilitati
indipendentemente e associati a diverse funzioni.

Collegare I'uscita N.C. della fotocellula 1 (FOT1)
tra i morsetti S5 e S9
Collegare I'uscita N.C. della fotocellula 2 (FOT1)
tra i morsetti S6 e S9

A ATTENZIONE:

e Se si collegano piu fotocellule sullo stesso morsetto, il
collegamento deve essere fatto in serie: tutte le fotocellule
avranno la stessa funzione.

° Se non si collega nessuna fotooellula al morsetto 85, il menu
i deve essere impostato su L1,

e Se non si collega nessuna fotooellula al morsetto S6, il menu

- deve essere impostato su 4L}

Indipendentemente dalla funzione selezionata, se le fotocellule

intervengono durante la pausa, il tempo d| pausa viene ricaricato
usando il valore impostato nel parametro . .
Se si desidera accelerare la richiusura della porta dopo il tran5|to
impostare un valore per il parametro i..7
Il tempo di pausa verra ricaricato usando il valore dii

11.1 - FUNZIONAMENTO DELLE
FOTOCELLULE

Il funzionamento delle fotocellul
programmato per i parametri £+

dipende d |va|ore che viene

FUNZIONE VALORE

Fotocellula attiva in apertura e chiusura

Funzionamento mascherato

Funzione antitrascinamento

Fotocellula disabilitata

Dopo aver selezionato il valore per i parametri FLi1T1 e T
si accede ad un menu secondario che permette dl
impostare la percentuale della corsa di apertura della porta in cui
la fotocellula € attiva.

NOTA: se si vuole attlvare la fotocellula solo in chiusura
impostare il parametro ¥ o=

Di seguito viene descritto il comportamento della porta quando la
fotooellula viene interrotta, in base all'impostazione del parametro
{1T1 oFiiT e alla posizione della porta.

S| suppone che il parametro sia impostato a #

La figura A nella pagina a fianco rappresenta I'attivazione della
fotocellula mentre la porta si trova al di sopra del 40%
dell’altezza totale.

La figura B rappresenta la stessa situazione, ma con la porta al
di sotto del 40%.

La figura C rappresenta I'attivazione della fotocellula quando la
porta ha gia attivato lo switch di mascheramento della fotocellula,
collegato ai morsetti H3-H5.

1. Fotocellula attiva in apertura e chiusura -

e Durante la chiusura della porta, se la fotocellula viene
interrotta si possono verificare i seguentl scenari in base
alla configurazione del parametro F.£3F.F (es. 40%) e alla
posizione della porta:

- Nel caso A la porta si riapre immediatamente

- Nel caso B la porta si ferma: quando viene liberata la
fotocellula riapre completamente.

e Durante I'apertura della porta, se la fotocellula viene
interrotta si possono verificare i Seguentl scenari in base
alla configurazione del parametro F (es. 40%) e alla
posizione della porta:

- Nel caso A la fotocellula viene ignorata

- Nel caso B la porta si ferma: quando viene liberata la
fotocellula riprende I'apertura.

e A porta chiusa, se la fotocellula & |nterrotta i Comandl di awio
vengono r|f|utat| (solo impostando
viene ignorata e i comandi di avvio vengono aocettah)

e A porta aperta, se la fotocellula viene interrotta il tempo di
pausa viene ricaricato, e i comandi di chiusura vengono
rifiutati.

2. Funzionamento mascherato - {*i
Questa funzione pud servire con i por’tonl d| tela che durante la
chiusura, gonfiandosi, possono interrompere il fascio della
fotocellula.

A E necessario posizionare uno switch immediatamente sopra
la fotocellula e collegare il contatto N.C. tra i morsetti H3 e H5.
Quando il contatto si apre la fotocellula viene ignorata.

NOTA: configurare il parametro &

Il funzionamento della porta € analogo al punto 1, ma se il raggio
della fotocellula viene interrotto durante la chiusura, quando la
porta ha gia attivato lo switch collegato tra i morsetti H3-H5
(caso C), la fotocellula viene ignorata e la porta continua la sua
corsa in chiusura.

3. Funzione antitrascinamento - [4LiL}
Lintervento della fotocellula durante la prlma parte dell’apertura
della porta, indica la possibilita che I’'operatore sia rimasto
agganciato accidentalmente.

Questa funzione serve per evitare che I'operatore venga sollevato
dalla porta in movimento.

Il funzionamento della porta € analogo al punto 1, ma se il
raggio della fotocellula viene interrotto durante la prima parte
dell’apertura o I'ultima parte della chiusura (caso B), la porta si
ferma.

Per farla ripartire € necessario svolgere le seguenti operazioni:

1. Liberare il raggio della fotocellula

2. Premere lo stop di emergenza collegato tra i morsetti T1-T2 e
riarmarlo

3. Trasmettere un comando di awvio

NOTA: se non viene installato il pulsante per lo stop di emergenza
I'utilizzo di questa funzione & sconsigliato




11.2 - ALIMENTAZIONE DELLE
FOTOCELLULE E TEST FUNZIONALE

Le fotocellule possono essere alimentate a 24 Vac (FIG. 1)

0 12 Vdc (FIG.2).

Indipendentemente dalla funzione selezionata, le fotocellule
possono essere testate prima di ogni movimento. Per abilitare
il test delle fotocellule oocorre indicare la durata massima del
test nel parametro : se si imposta 41, il test non viene
effettuato.

ALIMENTAZIONE 24VAC

Collegare I'alimentazione dei ricevitori delle fotocellule tra i
morsetti E1 e E3 (COM).

Collegare I'alimentazione dei trasmettitori delle fotocellule tra i
morsetti E5 e E3 (COM).

alternata (24 Vac) sono doppi (E1 = E2 / E3 = E4)
ATTENZIONE: Per poter effettuare il test &€ necessario che
I’alimentazione del trasmettitore delle fotocellule sia collegata ai
morsetti E5 € E3 (COM)

NOTA: per facilitare i collegamenti i morsetti per I'alimentazione in

ALIMENTAZIONE 12VDC
’alimentazione in continua € disponibile tra i morsetti
H8 (+) e H7 (-).

ATTENZIONE: Per poter effettuare il test € necessario utilizzare
uno dei rele opzioni:

e REL1: collegare 'alimentazione del trasmettitore tra i morsetti
Z3 (+) e H7 (-) e collegare il morsetto H8 con il morsetto Z4;
impostare il parametro FEL1 su TES

REL2: collegare I'alimentazione del trasmettitore tra i morsetti
Z5(+)eH7 (-) e collegare il morsetto H8 con il morsetto Z6;
impostare il parametro FHiL.i su TEST

FIG. 1 24Vac
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12 - RILEVAMENTO DEGLI OSTACOLI
(SENSORE AMPEROMETRICO, ENCODER,

COSTE DI SICUREZZA)

La presenza di un ostacolo che impedisce il movimento del
cancello puo essere rilevata in diversi modi:

1. Sensore amperometrico
2. Encoder
3. Coste di sicurezza

Indipendentemente dal dispositivo che ha rilevato I'ostacolo,
la reazione deIIa centrale dipende dal valore |mpostato per il
parametro L} i per gli ostacoli in apertura e L. - per gli
ostacoli in chiusura:

e Seilvalore &t

la porta viene semplicemente fermata

e Se il valore & compreso tra &k " la porta inverte il

movimento per il tempo impostato

e Seilvalore & Fi, la porta richiude o riapre completamente
A In seguito al rilevamento di un ostacolo durante la
chiusura, la porta riapre e il comportamento della centrale
dipende da diversi parametri, con la seguente priorita:

1. Se la modalita orologio & attiva ( ¥ L.), il conteggio
del tempo di pausa per la chiusura automatica viene attivato

2. Se la porta si & fermata senza arretrare (1
la chiusura dopo I'ostacolo € manuale (.
il conteggio del tempo di pausa per la ohlusura automatica
NON viene attivato e la porta riprendera il movimeno con il
successivo comando di awio

3. Se Ia oh|usura d po 'ostacolo & automatica
(. 1), la centrale si comportera secondo
I'impostazione del parametro

12.1 - SENSORE AMPEROMETRICO

Un aumento inaspettato del consumo di corrente da parte del
motore viene interpretato come presenza di un ostacolo.
Questa funzione € automatica e non richiede impostazioni

12.2 - ENCODER

La centrale rileva la presenza di un ostacolo quando I'encoder
segnala che il motore sta girando a una velocita inferiore rispetto
a quella impostata (capitolo 18).

La sensibilita del’encoder deve essere impostata tramite il
parametro : piu € alto il valore impostato, piu la centrale
sara reattiva a piccoli abbassamenti di velocita.

Se non si vuole che I'encoder rilevi gli ostacoli, impostare &,

12.3 - COSTE DI SICUREZZA

La centrale rileva la presenza di un ostacolo quando una costa di
sicurezza viene schiacciata.

La centrale ha due ingressi per le coste COS1 e COS2, che
possono essere abilitati indipendentemente e associati a diversi
tipi di funzione.

Collegare la costa 1 (COS1) tra i morsetti 87 e 89 e configurare il
parametro COS1 per attivare 'ingresso
Collegare la costa 2 (COS2) tra i morsetti S8 e 89 e configurare il
parametro COS2 per attivare I'ingresso
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e Se siimposta i I'intervento della costa viene rilevato solo
durante I aper’[ura e la centrale si comporta secondo le
impostazioni del parametro

e Se siimposta - I'intervento della costa viene rilevato solo
durante la chiusura e la centrale SI comporta secondo le
impostazioni del parametro

¢ Se siimposta {-H l'intervento della costa viene rilevato
durante I'apertura e la chiusura:

- durante 'apertura la centrale si comporTa secondo le
impostazioni del parametro .
- durante la chiusura la centrale si comporta secondo le
impostazioni del parametro

A ATTENZIONE:

e Se non si collega nessuna costa aI morsetto S7, il parametro
. deve essere impostato su i4Li

e Se non si collega nessuna costa al morsetto S8, il parametro
= deve essere impostato su

S1
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S9

>
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:

o

Parametro =i} (nessuna funzione)

Parametro (nessuna funzione)

La centrale pud funzionare con diversi tipi di costa; in base al
tipo di costa utlllzzato € necessario impostare correttamente il
parametro L.

NOTA: non & possibile usare coste di tipo differente sui due
ingressi COS1 e COS2.

a. Coste meccaniche con contatto normalmente chiuso
Impostare il parametro i,
eseguito nessun test prima de| movimenti.

b. Coste ottiche
Impostare il parametro & - con il valore 1T {1 prima
di ogni movimento viene eseguito un test di funzionamento
analogo a quello delle fotocellule.
Se non si desidera che il test venga eseguito, impostare

Collegare I'alimentazione delle coste ottiche seguendo le
indicazioni riportate nel capitolo 11.2

c. Coste con gomma res stlva
Impostare il parametro i,
si aspetta di misurare un |mpeo|enza di 8,2 kohm evain
allarme sia in caso di impedenza bassa (costa premuta) sia
in caso di impedenza alta (filo interrotto), pertanto non &
necessario eseguire il test prima dei movimenti.

A ATTENZIONE: Se si collegano piu coste sullo stesso
morsetto, il collegamento deve essere fatto in serie,
eccetto nel caso delle coste resistive che vanno collegate
in parallelo




13 - LAMPEGGIANTE

La centrale HEAVY1 ha due uscite per la gestione del
lampeggiante:

1. Morsetti Z1 € Z2 per un lampeggiante a 230V - 40W con
intermittenza interna

2. Morsetti H6 (+) e H7 (-) per un lampeggiante a 24Vdc - 3W.
Utilizzando un lampeggiante a 24V & necessano |mpostare il
parametro con il valore # i (DEFAULT = iiik

NOTA: se questi morsetti vengono utilizzati per questa
funzione non sara possibile collegare una spia porta aperta
(warning light)

H1|H2H3H4H5|H6|H7H8

OUTPUT|Z6|Z5|24|23|Z22|Z1

o>Q)<o

24vdc - 3W

230V - 40W

Il funzionamento normale del lampeggiante prevede I'attivazione
durante le fasi di apertura e chiusura della porta.

Le altre opzioni disponibili sono:
° Lampeggiante attivo in pausa: & necessario impostare il valore

..... { per il parametro |

e Prelampeggio: il lampeggiante viene attivato prima dell’inizio
della fase di apertura e chiusura per un tempo impostabile
tramite il parametro i

e Prelampeggio in chiusura: il lampeggiante viene attivato prima
dell’inizio della fase di chiusura per un tempo diverso rispetto
all’apertura. Il tempo & impostabile tramite il parametro T .FiH

19 -

14 - SPIA PORTA APERTA

La centrale dispone di un uscita a 24Vdc - 3W che permette |l
collegamento di una spia (warning light).

La spia porta aperta indica in tempo reale lo stato della porta, il
tipo di lampeggio indica le quattro condizioni possibili.

- PORTA FERMA (CHIUSA): la luce & spenta

- PORTA IN PAUSA (APERTA): la luce € accesa fissa

- PORTA IN APERTURA: la luce lampeggia lentamente (2Hz)
- PORTA IN CHIUSURA: la luce lampeggia velocemente (4Hz)

Collegare i cavi della spia ai morsetti H6 (+) € H7 (-)

NOTA: se questi morsetti vengono utilizzati per questa funzione
non sara possibile collegare un lampeggiante 24Vdc

H1H2H3H4H5|H6|H7H8

24Vdc - 3W

Parametro iy & DEFAULT = LiLL.. (spia porta aperta)

15 - ANTENNA ESTERNA

Per garantire la massima portata radio si consiglia di utilizzare
I’antenna esterna.

Collegare la schermatura dell’antenna al morsetto A1 e il polo
caldo al morsetto A2.




16 - FINECORSA

Per il funzionamento corretto della centrale, & necessario
collegare due switch fine corsa con contatto normalmente chiuso
che delimitino la corsa della porta in apertura e chiusura.

Collegare lo switch del finecorsa in apertura (FCA) tra i morsetti
H2 e H5.
Collegare lo switch del finecorsa in chiusura (FCC) tra i morsetti
H1 e H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

La posizione dei finecorsa viene memorizzata durante

la procedura di apprendimento della corsa e durante il
funzionamento normale della porta la centrale si aspetta di rilevare
i finecorsa in determinate posizioni.

A Se in alcuni casi la porta non raggiunge la posizione utile per
attivare lo switch finecorsa, pOSSIbI|e programmare un tempo
aggiuntivo configurando il parametro 1: se non interviene

il finecorsa la porta prosegue il movimento fino allo scadere del
tempo impostato.

17 - POSIZIONI INTERMEDIE

Alcune funzioni della centrale vengono attivate in corrispondenza
delle posizioni intermedie della porta.

Le posizioni intermedie possono essere rilevate in due modi:

e Switch supplementari collegati ai morsetti H3 e H4

e Programmazione di alcuni parametri che si basano su una
percentuale della corsa totale

17.1 - SWITCH

Lintervento degli switch supplementari pud comandare le
seguenti operazioni:

1. Inizio del rallentamento

e Durante la fase di apertura il rallentamento inizia quando si
apre il oontatto tra i morsetti H4 e H5 (configurare il parametro

e Durante la fase di chiusura il rallentamento inizia quando si
apre il contatto tra i morsetti H3 e H5 (configurare il parametro

NOTA: il parametro i1 Ff prevede I'impostazione di un tempo
massimo entro cui deve intervenire il finecorsa dopo l'inizio del
rallentamento. Scaduto il tempo impostato la porta si ferma.

Se siimposta I1i}, la corsa prosegue fino al raggiungimento del
fine corsa.

2. Posizione di apertura parziale

La manovra di apertura parziale termina quando si apre il
Contatto tra i morsetti H4 e H5 (configurare il parametro

H2H3H4 E2|E3|E4 [E5

I
vl

H6H7|H8| |E1

AR

3. Funzionamento mascherato della fotocellula

morsettl H3 eH5¢ aperto (conﬂgurare il parametro

(0] EZL!
H1|H2H3H4|H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5
A A
Parametro = DEFAULT = (nessuna funzione)
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17.2 - PARAMETRI (PERCENTUALE CORSA)

Alcuni parametri del menu di programmazione si basano su una
percentuale della corsa totale della porta.

A ATTENZIONE: per utilizzare questi parametri & necessario
eseguire la procedura di apprendimento della corsa.

In base alla configurazione di questi parametri possono essere
comandate le seguenti operazioni:

1. Inizio del rallentamento

e Durante la fase di apertura il rallentamento inizia quando la
porta arriva nella parte finale della corsa: questa parte finale &
determinata da una percentuale della corsa totale e si imposta
tramite il parametro §

e Durante la fase di chiusura il rallentamento inizia quando la
porta arriva nella parte finale della corsa: questa parte finale &
determinata da una percentuale della corsa totale e si imposta
tramite il parametro } .

2. Posizione di apertura parziale

La manovra di apertura parziale termina quando la porta
supera la percentuale di corsa impostata tramite il parametro

18 - ENCODER

La posizione della porta pud essere individuata in maniera
molto piu precisa se sul motore viene installato un encoder
incrementale.

A\ srrenzione: s indispensabile eseguire
I'apprendimento della corsa (capitolo 26.3) per utilizzare
questa funzione

NOTA: I'encoder utilizza gli stessi morsetti degli switch per
le posizioni intermedie. Se viene utilizzato un encoder non &
possibile utilizzare gli switch per le posizioni intermedie.

E possibile usare due tipologie di encoder:
e Encoder a due canali: la direzione di movimento della porta
viene indicata dall’encoder stesso.

- Collegare i due canali sui morsetti H3 e H4 ('ordine di
collegamento non & importante)

- Collegare il comune sul morsetto H5
- Impostare il menu :

e Encoder a un canale: la direzione di movimento &
determinata dal comando impartito dalla centrale all’inverter.

- Collegare il canale dell’encoder sul morsetto H4
- Collegare il comune sul morsetto H5
- Impostare il menu

1suls

Se I’encoder & alimentato a 24Vac collegare I'alimentazione sui
morsetti E1 e E3.

Se I’encoder & alimentato a 12Vdc collegare I'alimentazione sui
morsetti H7 (-) e H8 (+).

* NOTA: se I’encoder ha un unico filo per il negativo
dell’alimentazione e il comune delle uscite, collegare il morsetto
H5 con il negativo dell’alimentazione (morsetto H7 o uno dei
morsetti E1-E3)

H1H2

I
w
I
N

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

>
>
>

?lllllll
®

ENCODER |[€—&—
2C

H1H2H3|H4|H5H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

12Vdc

H1H2H3

I
H

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

»
»

?lllllll
®

ENCODER |[€—é—
1C

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

12Vdc

Parametro {{1 (nessuna funzione)
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19 - MODALITA DI COMANDO DA
MORSETTIERA

Per comandare la porta tramite dispositivi esterni bisogna
collegare dispositivi con contatto normalmente aperto tra i
morsetti S1-S4, S2-S4 0 S3-S4 e impostare per ciascuno la
funzione desiderata tramite i parametri

Le funzioni disponibili sono:

e Start (valore da impostare =
Questa funzione corrisponde a un comando generico di
attivazione e comanda le seguenti operazioni:

- Quando la porta & chiusa, inizia un ciclo di apertura
- Quando la porta si sta aprendo dipende dall'impostazione
del parametro '
comando non attivo
a porta si richiude immediatamente

+: la porta si arresta (se ¢ attiva la chiusura automatica
inizia il conteggio del tempo di pausa)

- Quando la porta & aperta e non ¢ attivo il conteggio del
tempo di pausa, inizia la chiusura

- Quando la porta & aperta ed e attlvo il conteggio del tempo
di pausa, dipende dal menu :

comando non attivo

: inizia la chiusura

ricarica il conteggio del tempo di pausa

- Quando la porta si sta chiudendo dipende dal menu

la porta si riapre
. la porta si ferma e il ciclo € considerato finito

- Quando la porta si ferma a causa di un comando di stop
o del rilevamento di un ostacolo, un comando di Start fa
ripartire la porta nella stessa direzione che aveva prima
dell’arresto. Se il parametro & impostato su I
porta riparte nella direzione opposta.

- Quando la porta ha iniziato un ciclo di apertura parziale
comanda un’apertura totale

¢ Start parziale (valore da impostare =

)

Questa funzione corrisponde a un comando di apertura
parziale e comanda le seguenti operazioni:

- Quando la porta & chiusa, inizia un ciclo di apertura parziale:
la porta si apre | solo per la percentuale di corsa impostata
nel parametro i &4, oppure finché non si apre il contatto
collegato sul morsetto H4 (parametro § impostato su

)

Una volta |n|2|ato il ciclo, le funzioni sono quelle riportate per
il comando = i

- Quando la porta ha iniziato un ciclo di apertura normale
questo comando non ha effetto.

e Stop (valore da impostare

)

Questa funzione corrisponde a un comando di stop (arresto):

€ I'unico caso in cui il dispositivo collegato deve funzionare con
contatto normalmente chiuso; pud essere usato per fermare la
porta e tenerla bloccata in una posizione.

Il funzionamento del comando di STOP dipende dal valore
impostato per il parametro STOP:

= la porta si ferma nella posizione in cui si trova e
finché il contatto € aperto nessun comando ha effetto.
Una volta che il contatto si e richiuso, un eventuale
comando di start fa ripartire la porta nella stessa direzione
che aveva prima dell’arresto.

- la porta si ferma nella posizione in cui si trova e
finché il contatto € aperto nessun comando ha effetto.

Una volta che il contatto si € richiuso, un eventuale
comando di start fa ripartire la porta nella direzione opposta.

la porta interrompe I’'eventuale movimento e si apre
completamente.

Se una sicurezza attiva in apertura impedisce il movimento,
la porta rimane ferma finché la sicurezza non si disattiva, poi
si apre. Quindi la porta rimane bloccata in posizione aperta
finché il contatto di STOP non si richiude.

I la porta non interrompe subito il movimento, ma
quando si ferma viene comandata in chiusura.

Se una sicurezza provoca la riapertura, questa viene
eseguita, poi viene nuovamente comandata la chiusura.
Quando la porta si & chiusa, rimane bloccata in questa
posizione finché il contatto di STOP non si richiude.

e Apre sempre (valore da impostare

Comanda sempre I'apertura, indipendentemente dalla
posizione della porta; se la porta € gia aperta, non ha effetto.

NOTA: Questo comando non ¢ disponibile per I'ingresso

e Chiude sempre (valore da impostare

Comanda sempre la chiusura: se la porta & gia chiusa, non ha
effetto.

NOTA: Questo comando non € disponibile per I'ingresso

e Forza uomo presente (valore da impostar

Questo comando e disponibile solo sull’'ingresso ING3: quando
il contatto & chiuso la centrale funziona in modalita uomo
presente.
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20 - MODALITA DI COMANDO
VIA RADIO

La centrale HEAVY1 & predisposta per I'innesto di un ricevitore
della serie MR. Il ricevitore dispone di 4 canali, che possono
essere associati ai tasti del telecomando e possono avere le
seguenti funzioni:

e |canali 1 e 2 attivano il ciclo di apertura secondo

I'impostazione del parametro

{:il canale 1 equivale al comando START e il canale 2
aI comando START PARZIALE

% il canale 1 equivale al comando APRE e il canale 2 al
comando CHIUDE

e || canale 3 equivale al comando STOP

e || canale 4 funziona secondo le impostazioni del parametro &

monostabile. Il contatto di un rele opzioni (REL1-
REL2-REL3) impostato come luce di cortesia viene mantenuto
chiuso fintanto che il canale € attivo.

" bistabile. Il contatto di un relé opzioni (REL1-REL2-
RELS) impostato come luce di cortesia viene commutato ogni
volta che si attiva il canale.

timer. |l contatto di un rele opzioni (REL1-REL2-REL3)
impostato come luce di cortesia viene mantenuto chiuso per
il tempo impostato. Se il canale viene attivato nuovamente, il
conteggio del tempo viene reinizializzato.

time out. Il contatto di un rele opzioni (REL1-REL2-
REL3) impostato come luce di cortesia viene mantenuto chiuso
per il tempo impostato. Se il canale viene attivato nuovamente,
il contatto del rele viene aperto.

=: forza uomo presente. Ad ogni attivazione del
Canale la centrale commuta tra la modalita di funzionamento
impostata e la modalita uomo presente.

21 - MODALITA DI FUNZIONAMENTO

La modalita di funzionamento dei comandi dipende dalle
impostazioni del parametro i

¢ Modalita a impulsi (i

Un comando provoca I’ aperTura completa della porta.

La manovra termina quando interviene il finecorsa, quando
viene ricevuto un altro comando o quando interviene una
sicurezza. Se ¢ abilitata la chiusura automatica la porta si

¢ Modalita orologio (|
Questa funzione permette di temponzzare I’apertura della porta
tramite un orologio esterno.
Il funzionamento & analogo alla modalita =1 #4i4, perd il
conteggio del tempo di pausa viene sospeso fino a quando
rimane chiuso il contatto de iti
ingresso configurato come :
Per utilizzare questa funzmne e necessario abilitare Ia chiusura
automatica (parametro i

¢ Modalita uomo presente (|’
I comando deve essere mantenuto attivo per tutta la durata
del movimento della porta; quando il comando viene sospeso
la porta si ferma subito. In questa modalita il comando START
awvia alternativamente I'apertura e la chiusura.

¢ Modalita mista ( )
| movimenti di apertura sono oomandah a impulsi e quelli di
chiusura in modalita uomo presente. Quando la porta si muove
in modalita uomo presente se interviene una sicurezza la porta
viene fermata; non € possibile far invertire il movimento della
porta come avviene nel funzionamento normale.




22 - MODALITA’ DI FUNZIONAMENTO
ECCEZIONALI

La centrale HEAVY1 dispone di alcune modalita di funzionamento
eccezionali, da utilizzare solo in casi particolari.

Modalita uomo presente forzata

La modalita uomo presente pud essere temporaneamente forzata
tramite un comando sul morsetto 83 : quando il contatto &
chiuso la modalita viene attivata (il parametro = deve essere
impostato su i '

Modalita uomo presente di emergenza

Questo modo di funzionamento pud essere usato per muovere la
porta in modo Uomo Presente in casi particolari come la fase di
installazione/manutenzione o un eventuale malfunzionamento di
fotocellule, coste, finecorsa o encoder.

Per attivare la funzione & necessario inviare un comando di
START per 3 volte (i comandi devono durare almeno 1 secondo;
la pausa tra i comandi deve durare almeno 1 secondo).

S1" S1" S1"

I quarto comando di START attiva la porta in modalita UOMO
PRESENTE; per muovere la porta mantenere attivo il comando di
START per tutta la durata della manovra (tempo T).

La funzione si disattiva automaticamente dopo 10 secondi di
inattivita della porta.

A ATTENZIONE: durante il movimento di emergenza la
sicurezza considerata guasta non viene tenuta in considerazione:
ogni sua attivazione verra ignorata
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Movimentazione manuale
Durante le fasi di installazione o0 manutenzione & possibile
muovere la porta tramite i tasti Tel posti di fianco al display.

Il funzionamento & sempre in modalita uomo presente:

T fa aprire e { fa chiudere al porta.

La velocita della porta & determinata dal valore impostato per il
parametro

A ATTENZIONE: le sicurezze vengono tutte ignorate
(eccetto lo STOP di emergenza), quindi é responsabilita
dell’operatore assicurarsi che non vi siano ostacoli sulla
corsa della porta.

Durante la movimentazione manuale il display visualizza
alcune informazioni sul funzionamento dell’inverter: tensione di
alimentazione, corrente sul motore e temperatura del driver.

I
[y
L

[l gl ]
S

NOTA: E’ possibile leggere queste informazioni senza muovere la
porta con una veloce pressione di uno dei due tasti Tel.

La modalita di movimentazione manuale rimane attiva per

1 minuto, poi la centrale torna al funzionamento normale.

Per ritornare immediatamente al funzionamento normale, premere
il tasto OK per 1 secondo.




23 - USCITA RELE OPZIONI

La centrale dispone di tre uscite rele con contatto secco
normalmente aperto configurabili con diverse funzioni tramite i
parametri REL1 , REL2 e REL3

Le uscite REL1 e REL2 sono per uso generico (5A - 250V)
mentre I'uscita RELS & principalmente destinata per il pilotaggio
dell’elettrofreno del motore (16A - 250V).

In questa tabella le funzioni disponibili e il valore da impostare per
i parametri REL1 , REL2 e REL3

FUNZIONE VALORE
Serratura .

Comando di apertura .

Comando di chiusura N

Segnalazione Service o =
Controllo elettrofreno °

Test delle sicurezze . °

Custom o o o

Luci di cortesia o o o

Collegare il dispositivo controllato dall’uscita REL1 ai morsetti
Z4e¢ 73
Collegare il dispositivo controllato dall’uscita REL2 ai morsetti
Z6e 25
Collegare il dispositivo controllato dall’uscita REL3 ai morsetti
B2 e B1

A Le uscite dei relé funzionano come semplici
interruttori e non forniscono alcuna alimentazione.

L ‘alimentazione del dispositivo VsuppLy puo essere presa
dalla centrale o dalla linea.

Se si usa I’'alimentazione degli accessori 24 Vac o 12 Vdc,
assicurarsi che la corrente richiesta sia compatibile con
quella erogata dalla centrale.

OUTPUT|Z6|Z5

N
Y

Z23|22|21

VSUPPLY( REL2
g *
oREL1
VSUPPLY(

1 = DEFAULT =

Parametro F [ (luci di cortesia)

& © DEFAULT =

Parametro i (nessuna funzione)

23.1 - LUCI DI CORTESIA

Le luci di cortesia possono funzionare nei seguenti modi:

1. Timer da comando
Le luci si accendono quando viene comandata I'apertura e
rimangono accese per il tempo impostato.
Selezionare il valore T 1. nel parametro |
il tempo desiderato.

e impostare

2. In movimento + timer
Le luci si accendono quando viene comandata I'apertura;
quando la porta si ferma (aperta o chiusa) le luci imangono
ancora accese per il tempo impostato.
Selezionare il valore £:I{:1.. nel parametro |..
tempo desiderato.

. e impostare |l

3. Timer da comando AUX
Le luci vengono attivate tramite un telecomando memorizzato
sul canale 4 del ricevitore MR e ri angono accese per || tempo
impostato. Selezionare il valore T Iff nel parametro #il.1i
impostare il tempo desiderato.

4. Monostabile luci
Le luci vengono attivate tramite un telecomando memorizzato
sul canale 4 del ricevitore MR e rimangono accese per tutta la
durata della trasmissione del comando.
Selezionare il valore nel parametro

5. Bistabile luci
Le luci vengono attivate tramite un telecomando memorizzato
sul canale 4 del ricevitore MR: un primo comando accende le
luci, un secondo comando le spegne.
Selezionare il valore nel parametro

6. Bistabile + timeout
Le luci vengono attivate tramite un telecomando memorizzato
sul canale 4 del ricevitore MR e rimangono accese per il tempo
impostato. Una seconda trasmissione prima dello scadere
del tempo fa spegnere le luci. Selezionare il valore T [ nel
parametro Hii#: e impostare il tempo desiderato.

23.2 - SERRATURA

Il rele viene chiuso per tre secondi ogni volta che inizia una
manovra di apertura.

Il funzionamento dell’elettroserratura pud essere supportato con
le seguenti funzioni:

1. Colpo d’ariete: prima di iniziare un’apertura la porta viene
pilotata in chiusura per un breve tempo per facilitare lo sblocco
di una serratura. Per attivare questa funzione impostare il
tempo del colpo d’ariete tramite il parametro T .51#

2. Colpo finale: al termine della chiusura la porta viene ancora
pilotata per un breve tempo a piena potenza per facilitare
I'innesto di una serratura. Per attivare questa funzione
impostare il tempo del colpo finale tramite il parametro T i




23.3 - SEGNALAZIONE SERVICE

Il relé viene attivato quando il conteggio dei cicli impostato per
la richiesta Service arriva a & (capitolo 26.4): in questo modo &
possibile attivare una spia.

23.4 - COMANDO DI APERTURA

Il rele viene attivato quando il motore viene pilotato in apertura:
in questo modo & possibile attivare motori secondari o dare

segnalazioni sincronizzate con il movimento del motore principale.

23.5 - COMANDO DI CHIUSURA

Il rele viene attivato quando il motore viene pilotato in chiusura:
in questo modo & possibile attivare motori secondari o dare

segnalazioni sincronizzate con il movimento del motore principale.

23.6 - TEST DELLE SICUREZZE

Il rele viene attivato contemporaneamente al relé dedicato al
test delle fotocellule: in questo modo & possibile eseguire il test
di funzionamento su dispositivi che NON usano la tensione di
alimentazione 24 Vac presente sul morsetto E5, per esempio
dispositivi alimentati a 12 Vdc.

23.7 - CONTROLLO ELETTROFRENO

Il rele viene attivato per controllare I'elettrofreno del motore
(capitolo 9.1)

23.8 - CUSTOM
Questa funzione ¢ destinata principalmente per il collegamento di
dispositivi semaforici.

La programmazione di questo parametro permette di definire lo
stato del rele opzioni selezionato in queste 5 situazioni:

porta chiusa, centrale in attesa di comando
porta in apertura

porta in chiusura

porta aperta e conteggio attivo del tempo di
chiusura automatica

porta aperta senza conteggio del tempo di
chiusura automatica

Per la programmazione procedere come segue:

1. Selezionare il valore L.
il display visualizza

- H

H -

2, Tramite i tasti T e 4 selezionare lo stato del relé in questa
situazione:

: contatto rele aperto

1. contatto relé chiuso

3. Premere il tasto OK per scorrere le 5 situazioni disponibili e
selezionare lo stato del relé tramite i tasti T e
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24 - INTERFACCIA ADI

La centrale di comando & dotata di interfaccia ADI (Additional
Devices Interface), che permette il collegamento con una serie di
moduli opzionali della linea V2.

Fare riferimento al catalogo V2 per vedere quali moduli opzionali
con interfaccia ADI sono disponibili per guesta centrale.

A ATTENZIONE: Per l'installazione dei moduli opzionali,
leggere attentamente le istruzioni allegate ai singoli moduli.

Per alcuni dispositivi € possibile configurare il modo con cui si
interfacciano con la centrale, inoltre € necessario abilitare
I'interfaccia per fare in modo che la centrale tenga conto delle
segnalazioni che arrivano dal dispositivo ADI.

Far riferimento al menu di programmazione I.#4Li1 per abilitare
I'interfaccia ADI e accedere al menu di configurazione del
dispositivo.

Quando il dispositivo € abilitato il display visualizza la scritta #
in alto a destra:

| dispositivi ADI utilizzano il display della centrale per effettuare
segnalazioni di allarme:

e ALLARME FOTOCELLULA - il segmento in alto si accende:
la porta si ferma, quando I'allarme cessa riparte in apertura.

e ALLARME COSTA - il segmento in basso si accende:
la porta inverte il movimento per 3 secondi.

e ALLARME STOP - il segmento in basso si accende:
la porta si ferma e non puo ripartire finché non cessa l'allarme.

e SLAVE - quando si utilizza un modulo SYNCRO al posto della
scritta #:di compare =L per indicare quando la centrale &
configurata come SLAVE

25 - ALIMENTAZIONE DELLA
CENTRALE

Terminati i collegamenti di tutti i dispositivi si pud procedere con il
collegamento dell’alimentazione della centrale di comando.

La centrale deve essere alimentata da una linea elettrica a
230V - 50Hz, protetta con interruttore magnetotermico
differenziale conforme alle normative di legge.

Collegare i cavi di alimentazione ai morsetti L e N della
centrale HEAVY1.

Collegare la terra dell'impianto elettrico ad uno dei due morsetti di
terra G1 e G2.




26 - PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle funzioni e dei tempi della centrale
viene eseguita tramite dei menu di configurazione, accessibili ed
esplorabili tramite i 3 tasti T, ¥ e OK posti di fianco al display
della centrale.

4 )
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e Premendo il tasto OK ¢ possibile accedere ai menu di
programmazione e alla configurazione dei singoli parametri

e Premendo il tasto ¥ si passa alla voce successiva
e Premendo il tasto T si ritorna alla voce precedente

A ATTENZIONE: Al di fuori del menu di configurazione, i
tasti T | attivano il motore in modalita UOMO PRESENTE.
Il tasto T attiva il comando APRE e il tasto | attiva il
comando CHIUDE.

A Questi comandi attivano il motore senza considerare
lo stato delle sicurezze.

26.1 - ACCESSO Al MENU DI
PROGRAMMAZIONE PRINCIPALI

1. Tenere premuto il tasto OK fino a quando il display visualizza il
menu desiderato

Programmazione dei parametri di funzionamento
(capitolo 26.5)

Contatore di cicli (capitolo 26.4)

Apprendimento della corsa (capitolo 26.3)
Caricamento dei parametri di DEFAULT (capitolo 26.2)

2. Rilasciare il tasto OK: il display visualizza la prima voce del
sottomenu o le opzioni disponibili per la funzione.

3. Tramite i tasti T 4 e OK selezionare e modificare i parametri
necessari

A ATTENZIONE: se non si effettua alcuna operazione
per piu di 1 minuto la centrale esce dalla modalita di
programmazione senza salvare le impostazioni e le
modifiche effettuate vengono perse.
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26.2 - CARICAMENTO DEI PARAMETRI DI
DEFAULT

In caso di necessita, € possibile riportare tutti i parametri al loro
valore di DEFAULT (tabella pagina 21)

A ATTENZIONE: Questa procedura comporta la perdita
di tutti i parametri personalizzati.

1. Mantenere

muto il tasto OK fino a quando il display

i tramite itasti T 4 e

3. Per uscire dalla funzione selezionare
premere OK per confermare

4. Per caricare i dati di DEFAULT selezionare .
tramite i tasti T 4 e premere OK.
Successivamente selezionare =i e premere OK: tutti |
parametri vengono riscritti con il loro valore di DEFAULT , la
centrale esce dalla programmazione e il display visualizza il
pannello di controllo

26.3 - APPRENDIMENTO DELLA CORSA

Questa funzione permette di memorizzare i limiti della corsa.
| valori registrati sono utili per tutti i parametri di programmazione
che si basano su una percentuale della corsa.

1. Mantenere premuto il tasto OK fino a quando il display
visualizza =k T

2. Rilasciare il tasto OK: il display visualizza

itramiteitasti T 4 e

3. Per uscire dalla funzione selezionare
premere OK per confermare

4. Per awviare la procedura di apprendimento della corsa
selezionare ¥ §i tramite i tasti T e L e premere il tasto
OK

5. Tenere premuto il tasto ) per far aprire completamente il
cancello

6. Tenere premuto il tasto J per far chiudere completamente il
cancello

7. Premere il tasto OK per memorizzare la corsa e uscire dalla
funzione




26.4 - LETTURA DEL CONTATORE DI CICLI

La centrale HEAVY1 tiene il conto dei cicli di apertura della porta
completati e, se richiesto, segnala la necessita di manutenzione
dopo un numero prefissato di manovre.

Sono disponibili due contatori:
e Totalizzatore non azzerabile dei cicli di apertura completati

e Contatore a scalare dei cicli che mancano al prossimo
intervento di manutenzione )
Questo secondo contatore pud essere programmato con il
numero di cicli desiderato.

1. Mantenere
visualizza &.

muto il tasto OK fino a quando il display

2. Rilasciare il tasto OK: il display visualizza

3. Per attivare la richiesta di manutenzione selezionare la funzione
= e premere OK

4. Impostare il numero di cicli desiderato (lo step & di 250 cicli)

5. Premere OK per confermare: il display visualizza il pannello di
controllo

Quando il contatore arriva a £ la centrale attiva la
richiesta di manutenzione che pud essere segnalata in due modi:

1. Spia: il relé opzioni REL2 si chiude per attivare una spia
(capitolo 23)

2. Prelampeggio: se non viene collegata una spia dedicata la
centrale segnala la richiesta di manutenzione mediante un
prelampeggio supplementare di 5 secondi all’inizio di ogni
ciclo di apertura

Per d|satt|vare la segnaIaZ|one € necessario accedere al menu del
contatore e programmare nuovamente il numero di
cicli dopo il quale sara richiesta la manutenzione.

Se viene impostato i la funzione di segnalazione della richiesta
di manutenzione & disabilitata e la segnalazione non viene piu
ripetuta.

A ATTENZIONE: le operazioni di manutenzione devono
essere esegduite esclusivamente da personale qualificato.
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26.5 - PROGRAMMAZIONE DEI PARAMETRI
DI FUNZIONAMENTO

1. Mantenere premuto il tasto OK fino a quando il display
visualizza

2. Rilasciare il tasto OK il display visualizza:
e il primo parametro del menu di programmaZ|one it
e il valore attualmente impostato (-
e una barra di scorrimento utile per mdmduare la posizione
del parametro all'interno del menu di programmazione
® un messaggio che descrive il parametro

3. Per modificare il valore di questo parametro premere il tasto
OK: le frecce si spostano sul valore

—

——

4. Selezionare il valore desiderato tramite i tasti T e

5. Premere il tasto OK per confermare e uscire dal parametro.
Il display visualizza nuovamente:

H E—— H

6. Tramite i tasti T 4 e OK selezionare e modificare i parametri
necessari: nelle prossime pagine € disponibile una tabella con
tutti i parametri di programmazione, i valori selezionabili, i valori
impostati di DEFAULT e una breve descrizione della funzione.

NOTA: tenendo premuto i tasti T o ¥ le voci del menu di
configurazione scorl no velocemente finché non viene
visualizzata la voce

A L’ultima voce di menu F memorizza le modifiche
effettuate, esce dal menu di programmazione e torna al
funzionamento normale della centrale.

Per non perdere la propria configurazione & obbligatorio uscire
dalla modalita di programmazione attraverso questa voce del
menu.

A ATTENZIONE: se non si effettua alcuna operazione
per piu di 1 minuto la centrale esce dalla modalita di
programmazione senza salvare le impostazioni e le
modifiche effettuate vengono perse.




26.6 - TABELLA PARAMETRI DI PROGRAMMAZIONE

PARAMETRO | VALORE SUBMENU | DESCRIZIONE DEFAULT | CAPITOLO | MEMO

Modalita di funzionamento 21

Standard

Uomo presente

Mista

Orologio

Apertura parziale 17.2

Tempo prelampeggio in apertura 13

Funzione disabilitata

Tempo prelampeggio in chiusura

Prelampeggio in chiusura uguale a”

Potenza motore in apertura

Potenza motore in chiusura

Velocita normale in apertura

Velocita normale in chiusura

Velocita ridotta in apertura

Velocita ridotta in chiusura

Tempo colpo d’ariete

Funzione disabilitata

Extratensione spunto in apertura 9

Extratensione spunto in chiusura 9

Tempo colpo finale

Funzione disabilitata

Rampa accelerazione in apertura

Rampa accelerazione in chiusura

Rampa decelerazione in apertura =

Rampa decelerazione in chiusura

Intensita freno in apertura

Intensita freno in chiusura

Corsa rallentata in apertura

O QO O O O O o go

Corsa rallentata in chiusura

Velocita in movimentazione manuale 22

Start in apertura

La porta si ferma ed entra in pausa

LLa porta inizia immediatamente a richiudersi

LLa porta continua ad aprirsi (il comando viene
ignorato)

Start in chiusura 19

La porta si ferma e il ciclo viene considerato
concluso

La porta si riapre
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PARAMETRO | VALORE SUBMENU | DESCRIZIONE DEFAULT | CAPITOLO | MEMO

Start in pausa 19

Il cancello inizia a richiudersi

I comando viene ignorato

Viene ricaricato il tempo di pausa

Tempo di pausa chiusura automatica 21

Funzione disabilitata

Tempo di pausa dopo il transito 11

Funzione disabilitata

Luci di cortesia 23

Timer da comando

Nessuna funzione

In movimento + timer

Funzione canale radio AUX 20

Timer luci

Bistabile luci

Monostabile luci

Forza uomo presente

Bistabile + timeout

Funzione uscita 24V 14

Spia cancello aperto

Lampeggiante

Nessuna funzione

Lampeggiante in pausa 13

Durante la pausa il lampeggiante € spento

i Durante la pausa il lampeggiante & acceso

Configurazione relé 1 23

LLuci di cortesia

Nessuna funzione

Custom 23

Contatto rele chiuso durante I'attesa dei
comandi

Contatto rele chiuso durante i test e I'apertura

Contatto relé chiuso durante la chiusura

Contatto relé chiuso durante la pausa

Contatto rele chiuso quando la porta &
aperta e la chiusura automatica € disabilitata
(parametro i.

Test 12Vdc

Comando apre

Serratura
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PARAMETRO | VALORE SUBMENU | DESCRIZIONE DEFAULT | CAPITOLO | MEMO

23

Configurazione relé 2

Nessuna funzione

Custom 23

Contatto relé chiuso durante I'attesa dei
comandi

Contatto relé chiuso durante i test e 'apertura

Contatto relé chiuso durante la chiusura

Contatto relé chiuso durante la pausa

Contatto relé chiuso quando la porta &
aperta e la chiusura automatica ¢ disabilitata
(parametro

Test 12Vdc

Comando chiude

Segnalazione Service

LLuci di cortesia

23

Configurazione relé 3

Contatto relé chiuso quando il motore & in
funzione

LLuci di cortesia

Nessuna funzione

Contatto relé aperto quando il motore € in
funzione

19

Configurazione ingresso 1

Attiva ciclo (contatto N.A)

Nessuna funzione

Chiude sempre (contatto N.A.)

Apre sempre (contatto N.A.)

Stop (contatto N.C.)

Apertura parziale (contatto N.A)

19

Configurazione ingresso 2

Apertura parziale (contatto N.A)

Attiva ciclo (contatto N.A)

Nessuna funzione

Chiude sempre (contatto N.A.)

Apre sempre (contatto N.A.)

Stop (contatto N.C.)

19

Configurazione ingresso 3

Nessuna funzione

Forza uomo presente (contatto N.A.)

Stop (contatto N.C.)

Apertura parziale (contatto N.A)

Attiva ciclo (contatto N.A)
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PARAMETRO | VALORE SUBMENU | DESCRIZIONE DEFAULT | CAPITOLO | MEMO

Funzione ricevitore 20

Canale 1 = START
Canale 2 = START PEDONALE

Canale 1 = APRE
Canale 2 = CHIUDE

19

Funzione comando stop

Ferma poi prosegue

Chiude e blocca

Apre e blocca

Ferma poi inverte

Funzione fotocellula 1 11

Nessuna funzione

Funzione antitrascinamento

Funzionamento mascherato

Fotocellula attiva in apertura e chiusura

Funzione fotocellula 2 11

Attiva in apertura + chiusura

Nessuna funzione

Funzione antitrascinamento

Funzionamento mascherato

Abilitazione test fotocellule M 11.2

Funzione disabilitata

Funzione costa sensibile 1 12.3

Nessuna funzione

Attiva in apertura

Attiva in apertura + chiusura

Attiva in chiusura

Funzione costa sensibile 2 12.3

Nessuna funzione

Attiva in apertura

Attiva in apertura + chiusura

Attiva in chiusura

Tipo di costa e test funzionale 12.3

Meccanico - no test

Resistivo

Ottico con test

Funzione ingresso encoder/switch 17-18

40 Nessuna funzione

Riservato per usi futuri

Inizio rallentamento

Posizioni intermedie

Encoder 1 canale

Encoder 2 canali
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PARAMETRO | VALORE SUBMENU | DESCRIZIONE DEFAULT | CAPITOLO | MEMO

Sensibilita encoder 12.2

Rilevamento ostacoli mediante encoder
disabilitato

12

Inversione per ostacolo in apertura

Arresto della porta

Chiusura completa della porta

12

Inversione per ostacolo in chiusura

Arresto della porta

Apertura completa della porta

12

Chiusura dopo ostacolo

Manuale

Automatica (se abilitata tramite il parametro
CH.ALD
Abilitazione dispositivo ADI MO 24

Interfaccia ADI disabilitata

Interfaccia ADI abilitata

Richiusura all’accensione

Funzione disabilitata

Quando viene attivata I’alimentazione la
centrale si predispone per la chiusura: il primo
comando di START avvia il motore in chiusura.
Se & attiva la chiusura automatica ( -}
inizia il conteggio del tempo di pausa e dopo
viene comandata la chiusura

Extracorsa 16

La porta termina la sua corsa anche se i
finecorsa non sono stati attivati

Uscita menu di programmazione

Non esce dal menu di programmazione

Esce dal menu di programmazione
memorizzando i parametri impostati

_05 - J




27 - ANOMALIE DI FUNZIONAMENTO

In questo paragrafo vengono elencate alcune anomalie di funzionamento che si possono presentare, ne viene indicata la causa e la
procedura per porvi rimedio.

VISUALIZZAZIONE DESCRIZIONE SOLUZIONE

Led POWER LOGIC spento Alimentazione della parte logica assente Controllare il fusibile F1

Led POWER MOTOR spento Alimentazione dell’inverter assente Controllare il fusibile F2

Led ERROR acceso Inverter guasto Inviare la centrale in riparazione

Led ATTENTION lampeggiante | Inverter in carica La porta non si muove: quando il led si spegne I'inverter

& pronto e la manovra puo iniziare

Led ATTENTION acceso Stop di emergenza attivo Disattivare il pulsante di STOP tra i morsetti T1 e T2.
Se non ¢ installato un interruttore i due morsetti devono
essere ponticellati

Led OVERLOAD acceso Alimentazione accessori 24V sovraccarica 1. Estrarre la morsettiera H1 - H8: il led OVERLOAD si
spegne
2. Eliminare la causa del sovraccarico (morsetti E1-E3)

3. Reinnestare lla morsettiera e verificare che il led non si
accenda nuovamente

Prelampeggio prolungato del Quando viene dato un comando di start il Accedere al menu dei contatori e reimpostare il
LAMPEGGIANTE lampeggiante si accende immediatamente, S

ma la porta tarda ad aprirsi: & scaduto il
conteggio di cicli impostato per I'intervento
di manutenzione (Service)

Il display visualizza Errore software Inviare la centrale in riparazione

Inverter guasto Verificare che il motore sia collegato correttamente.
Se I'errore persiste inviare la centrale in riparazione

Il display visualizza

Il display visualizza Il test di funzionamento delle fotocellule & 1. Verificare che non ci siano ostacoli tra le fotocellule

fallito 2. Verificare che le fotocellule abilitate da menu siano
effettivamente installate e funzionanti

il parametro ¥

4. Verificate le condizioni precedenti, se I'errore persiste,
aumentare il tempo del test (parametro

Il display visualizza Errore finecorsa Verificare che i finecorsa siano collegati correttamente e
che gli switch finecorsa si attivino con il movimento del
cancello

Il display visualizza Il test di funzionamento delle coste di 1. Verificare che le coste abilitate da menu siano

sicurezza ¢ fallito effettivamente installate e funzionanti

2. Assicurarsi che la centralina di controllo delle coste sia
collegata correttamente e funzionante

Il display visualizza Errore di comunicazione con l'inverter Se I'errore persiste inviare la centrale in riparazione
Il display visualizza Errore encoder Verificare il collegamento dell’encoder
Il display visualizza Accesso al menu di programmazione Inserire il modulo CL1+ con cui é stata bloccata la
bloccato tramite CL1+ programmazione nel connettore ADI: la centrale entra
automaticamente nel menu di programmazione ¥
Il display visualizza Il test di funzionamento delle sicurezze Verificare che il modulo ADI sia connesso
collegate all'interfaccia ADI ¢ fallito Verificare che le sicurezze collegate all'interfaccia ADI sia

collegate correttamente e funzionanti

Surriscaldamento inverter La segnalazione compare quando viene interrotto

i movimento del motore per un surriscaldamento
dell'inverter che pilota il motore e viene ripetuta ad ogni
comando di awvio fino a quando I'inverter non si raffredda

Il display visualizza

Il display visualizza Inverter in carica Prima di avviare il motore aspettare che la segnalazione
si spenga
Il display visualizza Stop di emergenza attivo Disattivare il pulsante di STOP tra i morsetti T1 e T2.

Se non & installato un interruttore i due morsetti devono
essere ponticellati
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ENGLISH

1 - IMPORTANT REMARKS

For any installation problem please contact our Customer Service
at the number +39-0172.812411 operating Monday to Friday
from 8:30 to 12:30 and from 14:00 to 18:00.

V2 has the right to modify the product without previous
notice; it also declines any responsibility to damage or
injury to people or things caused by improper use or wrong
installation.

A Please read this instruction manual very carefully
before installing and programming your control unit.

e This instruction manual is only for qualified technicians,
who specialize in installations and automations.

e The contents of this instruction manual do not concern the
end user.

e Every programming and/or every maintenance service
should be done only by qualified technicians.

AUTOMATION MUST BE IMPLEMENTED IN COMPLIANCE
WITH THE EUROPEAN REGULATIONS IN FORCE:

EN 60204-1 (Machinery safety. electrical equipment of
machines, part 1: general rules)
EN 12453 (Safe use of automated locking devices,

requirements)

e The installer must provide for a device (es. magnetotermical
switch) ensuring the omnipolar sectioning of the equipment
from the power supply. The standards require a separation of
the contacts of at least 3 mm in each pole (EN 60335-1).

e The control unit must to be mounted in a case with degree
protection 1P44 or higher.

e To connect flexible or rigid pipes, use pipefittings having the
same insulation level of the case.

e After making connections on the terminal board, use one hose
clamp to fix dangerous voltage wires near the terminal board
and another hose clamp to fix safety low voltage wires used
for accessories connection; this way, in case of accidental
detachment of a conducting wire, dangerous voltage parts will
not come into contact with safety low voltage ones.

e |nstallation requires mechanical and electrical skills, therefore it
shall be carried out by qualified personnel only, who can issue
the Compliance Certificate concerning the whole installation
(Machine Directive 2006/42/CEE, Annex lIA).

e The automated vehicular gates shall comply with the following
rules: EN 13241-1, EN 12453 as well as any local rule in force.

e Also the automation upstream electric system shall
comply with the laws and rules in force and be carried out
workmanlike.

e The door thrust force adjustment shall be measured by means
of a proper tool and adjusted according to the max. limits,
which EN 12453 allows.

e We recommend to make use of an emergency button, to be
installed by the automation (connected to the control unit T1-
T2 input) so that the gate may be immediately stopped in case
of danger.

e Always remember to connect the earth according to current
standards EN 60335-1, EN 60204-1 (the control unit has two
specific G1 and G2 clamps).

e The device is not intended for use by persons (including
children) with reduced physical, sensory or mental capacities,
or lack of experience and knowledge unless they are
supervised or have been instructed in the use of the device by
a person responsible for their safety

-928 -

mmm 2 - DISPOSAL

As for the installation operations, even at the end of this product’s
life span, the dismantling operations must be carried out by
qualified experts. This product is made up of various types

of materials: some can be recycled while others need to be
disposed of. Find out about the recycling or disposal systems
envisaged by your local regulations for this product category.

Important! — Parts of the product could contain pollutants or
hazardous substances which, if released into the environment,
could cause harmful effects to the environment itself as well as
to human health. As indicated by the symbol opposite, throwing
away this product as domestic waste is strictly forbidden. So
dispose of it as differentiated waste, in accordance with your
local regulations, or return the product to the retailer when you
purchase a new equivalent product.

Important! — the local applicable regulations may envisage heavy
sanctions in the event of illegal disposal of this product.

3 - EU DECLARATION OF
CONFORMITY

V2 S.p.A. hereby declare that HEAVY1 products conform to the
essential requirements established in the following directives:

e 2014/30/UE (EMC Directive)

e 2014/35/UE (Low Voltage Directive)
e RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, 01/06/2020

V2 S.p.A. legal representative
Sergio Biancheri

%N%QQ,

3 - TECHNICAL SPECIFICATIONS

MODELS HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Power supply 230VAC - 50Hz

Max motors load 1,5 KW
Max accessories 20 W

load 24V

Working -20°C + +60°C
temperature

Protection fuse F1 =T315mA/F2 =F10A

Dimensions 200x172x80 [ 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Weight 1800 g 4500 g 8700 g

Protecion degree - IP56 IP66




5 - DESCRIPTION OF THE CONTROL
UNIT

The digital control unit HEAVY1 is an innovative V2 product that
guarantees a safe and reliable automation of industrial sectional
doors.

In compliance with the European standards concerning electrical
safety and electromagnetic compatibility (EN 60335-1,

EN 50081-1 and EN 50082-1) it has been equipped with the low
voltage circuit total electric insulation (motors included) from the
network voltage.

Other characteristics:

e Multilingual programming menu through 122x32 pixel graphic
display

e Power supply for 1x230V three-phase motor (delta connection)

e |nput for connection of an encoder

e Plug connector for modular MR radio receiver

e Start control, pedal start, stop by transmitter

e Three programmable relay outputs such as lights, electric lock,
warning light, electric brake or functioning test 12Vdc

e 230V blinker output (use intermittent blinkers)

e Test of safety devices (photocells and ribb.) before each
opening

e Precise adjustment of strength and speed during regular
running and during slowdowns

e Running self-learning function

e Obstacle detection function through amperometric sensor

e Operational cycle counter with programmable maintenance
requirement setting

e Monitoring of input status via display

e ADI connector for connection of the optional CL1+, WES-ADI
modules

6 - LANGUAGE SELECTION

The HEAVY1 unit, thanks to the graphic display, is able to display
messages in order to simplify the installation phases.

The pre-set language is ENGLISH but you can select an
alternative language.

To select another language, proceed as follows:
1. Power the unit

2. The display shows the firmware versions of micro-controllers,
serial number and language: H

3. While the display shows
display shows the alternative language (E.g. I

4. Release the OK button: the new language has been set.

-1 hold the OK button: the

To upload a new language instead of ITALIAN it is necessary to
use the V2+ with the CL1+ accessory:

1. Load the file in the selected language on the CL1+ device
through the V2+ software

2. Cut off the power supply to the HEAVY1 unit

3. Insert the CL1+device into the ADI connector of the HEAVY1
unit

4. Power the HEAVY1 unit: the new language is downloaded and
automatically set

5. Remove the CL1+ device

7 - CONTROL PANEL

When the power supply is turned on the display shows in
sequence the following information:

1. Firmware version of the micro-controller of the unit

2. Firmware version of the micro-controller of the inverter
3. Serial number

4. Current language set

Here following is the control panel:

.............................................. grevessiestesisaty

i The control panel (in standby mode) displays the
i physical state of the contacts to the terminal board and
programming buttons:

i1 ING1input

ING2 input
ING3 input
PHOTOCELL 1 input
PHOTOCELL 2 input
RIBB. 1 input
RIBB. 2 input

The dot displayed below the abbreviations of inputs
i indicates the status of the input:

e FULL dot: contact closed
e EMPTY dot: contact open

In the upper part of the display the status of the
automation system is shown:

e The message (e.g. WAITING) indicates the status of the
unit

e The bar under the message indicates the position of
the gate with respect to the limit switch

e The dot to the left of the bar shows the closing limit
switch

e The dot to the right of the bar indicates the opening
limit switch

e The arrow on the left indicates the status of the device
connected to the terminal H3

e The arrow on the right indicates the status of the device
connected to the terminal H4

The dot of the limit switches and the arrows of the inputs
i H3 and H4 indicate the input status:

e Arrow/FULL dot: closed contact

e Arrow/EMPTY dot: open contact

i In the example shown above the display indicates that:
i "8 The contact of F1 - F2 inputs is closed
“w The contact of 1 - 12 - 13 - C1 - C2 inputs is open

R e The gate is locked and in standby mode, waiting for a
command
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ENGLISH

8 - ELECTRIC CONNECTIONS

TOP BOARD

LOWER BOARD

-30 -

A1 Antenna shielding MOTOR Motor
A2 Antenna U3 U2 Ul
REL3 rel i 16A - 250
ING1 - configurable input to connect devices with relay options ( V)
N.O. contact BRAKE RELE parameter
$1 parameter B2-B1 DEFAULT = (contact closed when the
DEFAULT = (activates the cycle) motor s g
REL2 rel i A -2
ING2 - configurable input to connect devices with OUTPUT relay options (5 ooV
N.O. contact 26-25 Fizl.Z parameter
S2 : DEFAULT =M (no function)
! parameter
DEFAULT =iz - (partial opening) REL1 relay options (5A - 250V)
. - - OUTPUT . -
INGS3 - configurable input to connect conventional 74-73 parameter
s3 devices with N.O. contact DEFAULT = . (courtesy lights)
parameter OUTPUT 230V - 40W blinker
DEFAULT = L} (no function) Z2-Z1
S4 Common (-) N-L Mains power supply 230V - 50Hz
Photocell 1. N.C. contact il Ground terminal for connection of the ground
S5 _ = G1- G2 | system and the motor
- . parameter
DEFAULT = (no function)
Photocell 2. N.C. contact
OTHER
S6
DEFAULT = 3FH (enabled when opening and closing) F1 T315mA. Power fuse
Safety ribb. 1. N.C. contact F2 F10A. Motor inverter fuse
s7 » parameter ADI ADlI interface
DEFAULT - -+ (no function) RECEIVER | MR receiving modules
Safety ribb. N.C. contact P
ss - - OVERLOAD It mdrcatee a 24Vac power overload of
- parameter accessories
DEFAULT =MLY (no function) POWER It indicates that the control unit is powered
S9 Common (-) LOGIC
H1 Closing limit switch. N.C. contact POWER It indicates the inverter driving the motor is
MOTOR powered
H2 Opening limit switch. N.C. contact
GREEEN LED
- Channel 1 encoder OK Flashes when the inverter driving the motor is in
H3* - Intermediate position switch stand-by
. parameter Turned on and fixed when the motor is running
DEFAULT = [4LI (no function) YELLOW LED
Flashes when the power supply of the inverter
-Ch | 2
) |?1t i atzngggiﬁgn switch ATTENTION | driving the motor is charging
H4* Turned on and fixed when the emergency STOP
 para eter is on
DEFAULT = (no function) RED LED
H5 Common (-) ERROR Turned on and fixed when a fault of the inverter
o is detected
- Open door warning light
- 24Vdc blinker
H6**
b parameter
DEFAULT = .. (open door warning light)
- Common open door warning light
H7
- 12Vdc common power supply
H8 12Vdc power supply
E1/E2 | 24Vac accessory power supply
E3/E4 | Common accessories power supply
E5 Photocell TX power supply (24Vac) for Functional test
T1-T2 | Emergency STOP
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* H3 - H4 : the encoder uses the same terminals of the switches
for the intermediate positions. If you are using an encoder the
switches for intermediate positions cannot be used and vice
versa.

** H6 : H6 terminal can be used for connecting a door open
warning light or a blinker to 24Vdc.

Configure the & parameter depending on the device
connected

A WARNING: The installation of the unit, safety devices
and accessories must be carried out when the power
supply is disconnected.

A WARNING: connect the grounding system to the
ground terminal G1-G2
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9 - MOTOR
The HEAVY1 unit can drive a three-phase 230V motor with delta
connection.

Connect the three phases of the motor to terminals U1 - U2 - U3

A CAUTION: introduce the cables of the motor in the
ferrite and wrap as shown in figure

A Connect the grounding conductor of the motors to the
grounding system of the power supply (the HEAVY1 unit is
equipped with two dedicated terminals: G1 and G2).

Check whether the direction of movement of the motor is the
correct one:

1. Power the unit on and move the door by activating the manual
handling mode (Chapter 22)

2. If the direction of movement is wrong, reverse the connections
of two terminals.

3. Disconnect the power supply

9.1 - ELECTRIC BRAKE

To make sure that the door does not move because of the
weight, some motors are equipped with electric brake that must
be released before driving the motor.

The unit is equipped with a relay connected to the terminals
B1-B2, which can be used for this function.

The voltage required to operate the electric brake is different from
engine to engine, so the relay only provides a dry contact, and
must be connected to the appropriate supply voltage.

To use this feature you must set the parameter REL3, choosing
between two modes:

the brake is powered to be released when the door
must move. With the unit switched off the motor is locked.

the brake is powered to lock the door when it has to
. With the unit switched off the door is free.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE

VBRAKE
—oO
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9.2 - OPERATION OF THE MOTOR

The operating speed of the motor can be set with different values,
depending on the various stages of the opening cycle.

Each opening cycle of the door consists of 5 stages:

1. Acceleration ramp

The speed of the door gradually increases from the minimum
s ed (5Hz) up to the ope t|hg one (value set in parameters
LHEL.# for opening and L. for closing).

The time required to reach the normal operating speed |s
determined by the length of the aooelerat|on ramp (a0 5
parameters for opening and L. for closing).

The setting of the value to Ef will result in a short ramp and then
the acceleration will be maximum, the setting of the value to & will
result in a long ramp and then the acceleration will be minimal.

During this phase, the power can be |noreased up to 30% for
more acceleration through the =1L

2. Regular operating speed

At the end of the acceleration ramp, the door moves at the speed
set in the parameters "; (for opening) and &,
closing) up to the beginning of the slowdown phase.

In this phase, the motor is driven at 100% of its power.
The power supplled to the motor can be decreased by the
parameters & i1 (for opening) and - (for closing).

3. Slowdown

When the slowdown starting point is reached (Chapter 17), the
unit gradually decreases the motor speed up to the value set in
parameters . i1 (for opening) and & - (for closing)

4. Slowing ramp

Once the limit switch is reached, the speed of the door is
gradually brought to zero. The duration of the slowing ramp can
be set with the parameters § 1 (for opening) and i
closing)

5. Braking
When the motor speed reaches zero, the switch sends a brake
command on the motor phases to ensure that the motor actually
stops.

The |ntehS|ty of the brakin
FE.£ (for opening) and |

be set using the parameters
- (for closing)
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10 - EMERGENCY STOP

For added security it is OBLIGATORY to install a STOP switch E1/E2|E3|E4|E5 T112
that when pressed will immediately block automation.

The switch must have a normally closed contact, which opens in
case of activation.

NOTE: terminals T1 and T2 are connected to allow start of
automation before connecting the STOP switch.

Connect the cables of the STOP switch between terminals | R _®. ...
T1 and T2 of the unit.

A CAUTION: if the STOP input is not used, the terminals
T1 and T2 must be bridged.
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11 - PHOTOCELLS

The unit has two inputs for photocells (normally closed contact),
which can be independently enabled and associated with different
functions:

Connect the N.C. output of the photocell 1 (FOT1) between
terminals 85 and S9
Connect the N.C. output of the photocell 2 (FOT2) between
terminals 86 and S9

A WARNING:

If you connect multiple photocells on the same terminal, the
connection must be done in series: all photocells will have the
same function.

e |f you do not connect any photocell to terminal S5,
the menu 13T 1 must be set to L1,

e |fyou do not Connect any photooell to terminal S6,

o i1,

Regardless of the selected function, if the photocells are activated
during the pause the pause time is reset using the value set in

set a value for the parameter L:i+
The pause time can be reset usmg the value of §

11.1 - PHOTOCELL OPERATIONS

Photocell operations dep on the value programmed by
parameters iiT1 and FiiT 2

FUNCTION

Active photocells when opening and closing

Masking function

Anti-dragging function

Photocell disabled

After selecting the value for parameters and I you
arrive at a secondary F.F menu that allows the opening
stroke value of the door where the photocells are active to be set.

NOTE: if you wish to acti
closed, set parameter

te the photocell only when

Below the behaviour of the door when the pho
is described, based on having set parameter
and on the position of the door.

It is assumed that the ¥ " parameter is set at

Figure A on the page to the side shows activation of the
photocell while the door is found to be above 40% of the total
height.

Figure B shows the same situation, but with the door below
40%.

Figure C shows activation of the photocell when the door has
already activated the photocell masking switch, connected to
terminals H3-H5.

. -34 -

1. Active photocells when opening and closing -

e During closure of the door, if the photocell is interrupted the
following scenarlos can be checked based on the configuration
of the i~ parameter (e.g. 40%) and the position of the
door:

- In case A the door re-opens immediately
- In case B the door shuts: when it is released the photocell
re-opens completely.

e During opening of the door, if the photocell is interrupted the
following scenarios can be checked based on the configuration
f - parameter (e.g. 40%) and the position of the

door:

- In case A the photocell is bypassed

- In case B the door shuts: when the photocell is released it
starts opening again.

e Closed door, if the photocell is |nterrupted the start up
commands are rejected (by setting i =1 the photocell
is bypassed and the start-up oommands are accepted)

e Open door, if the photocell is interrupted the pause time is
reloaded, and the closure commands are rejected.

2. Masking function - | ;

This function may serve with the curtain doors which, by billowing
during closure, may interrupt the photocell beam.

A A switch must be positioned immediately above the
photocell and the N.C. contact must be connected to terminals
H3 and H5. When the contact opens the photocell is bypassed.

| parameter on I

The function of the doors is the same as point 1, but if the
photocell ray is blocked during closure, when the door has
already activated the switch attached between terminals H3-H5
(case C), the photocell is bypassed and the door continues to
close.

3. Anti-dragging function - I

Intervention of the photocell during the first part of the door
opening indicates the possibility that the operator has accidentally
remained hooked.

This function serves to avoid the operator being lifted up from the
moving door.

Operation of the door is the same as point 1, but if the photocell
ray is interrupted when the door begins opening or finishes
closing (case B), the door closes.

To make it restart, the following operations must be carried out:

1. Release the photocell ray

2. Press the emergency stop button connected to terminals T1-
T2 and rearm it

3. Send a start-up command

NOTE: if the emergency stop button is not installed, use of this
function is not recommended




11.2 - POWER OF PHOTOCELLS AND AND
FUNCTIONAL TEST

Photocells can be powered to 24 Vac (FIG.1) or 12 Vdc (FIG.2).

Regardless of the selected function, the photocells can be tested

prior to each movement.

To enable the photocell testitis requn’ed to indicate the maxmum
- if set to 4L}, the test

is not carried out.

POWER SUPPLY 24VAC

Connect the power supply of photocell receivers between
terminals E1 and E3 (COM).

Connect the power supply of photocell transmitters between
terminals E5 and E3 (COM).

NOTE: to facilitate wiring the terminals for the AC power supply
are double (E1 = E2 / E3 = E4)

WARNING: To carry out the test it is necessary that the
transmitter power of the photocells is connected to the terminals
E5 and E3 (COM)

POWER SUPPLY 12VDC
The DC power supply is available between terminals
H8 (+) and H7 (-).

ATTENTION: In order to perform the test, one of the relay options
must be used:

e REL1: connect the transmitter power supply between terminals
Z3 (+) and H7 (-) and connect the termlnal H8 with the
terminal Z4, set the FiEzL.1 parameterto TEZT.

e REL2: connect the transmitter power supply between terminals
Z5 (+) and H7 (-) and conneot the terminal H8 with the
terminal Z6, set the L. parameter to TE T

FIG. 1 24Vac

$1|52

S3

S4|55|S6(S7(S8|S9 E1|E2|E3|E4|E5

' Y

FOT2

40% |

AA

A A

T

1 parameter & DEFAULT = {1 (no function)

I parameter & DEFAULT = &
(enabled when opening and closmg)

40% | ) 12Vdc

v 1 s1|s2

S3

S4/S5|56(S7|S8(S9 H7|H8

' >

FoT FoT2 26|25|24|23|22|Z21

RX

a=e

e L
: AA

40%

A A

™
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12 - DETECTION OF OBSTACLES
(AMPEROMETRIC SENSOR, ENCODER,

SAFETY RIBBONS)

The presence of an obstacle that prevents the movement of the
door can be detected in several ways:

1. Amperometric sensor
2. Encoder
3. Safety ribbons

Regardless of the device that detected the obstacle, the react|on
of the unit depends on the value set for the parameter &
for obstacles during opening and i. . for obstacles durmg
closing:

e |fthe value is &

, the port is S|mply stopped
4. 5" the door reverses

the movement for the time set

e [f the value is i~ L
completely.

L. the door re-closes or re-opens

A Following detection of an obstacle during closure,
the door reopens and the behaviour of the power centre

depends on various parameters, with the following priority:

1. If the clock mode is active (i , counting of the
pause time for automatic closure is activated.

2. If the door is closed without withdrawing or
if closure after the obstacle is manual (L.}
counting of the pause time for automatic closure is NOT

activated and the door will start moving again after the next

start-up command is given

3. If closure after the obstacle is automatic (L-
the centre will behave according to the settlngs of the
parameter

12.1 - AMPEROMETRIC SENSOR

An unexpected increase in the consumption of current by the
motor is meant as the result of the presence of an obstacle.
This feature is automatic and requires no settings.

12.2 - ENCODER

The unit detects the presence of an obstacle when the encoder
indicates that the motor is turning at a speed lower than the set
one (Chapter 18).

The sensitivity of the encoder must be set via the * .
parameter: the higher the value, the more the unit will be
responsive to small drops in speed. If you do not want the
encoder to detect obstacles, set to .

12.3 - SAFETY RIBBONS

The unit detects the presence of an obstacle when a safety
ribbon is pressed.

The unit has two inputs for the ribbons, which can be
independently enabled and associated with different types of
function.

Connect safety r|bbon 1 (COSt) to terminals 87 and S9 and
configure parameter L.Lim1 to activate entry
Connect safety ribbon 2 (COS2) to terminals $8 and S9 and
configure parameter § to activate entry
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If you se * the operation of the ribbon is detected only
during opening and the unit will operate according to the
settings of the i parameter

If you set i the operation of the ribbon is detected only
during closing and the unit will operate according to the
settings of the parameter L}

If you set #i:H the operation of ribbon is detected during the
opening and closing:

- when opening the control un WI|| operate according to the
settings of the parameter &. :

- when closing the control unit will operate according to the
settings of the parameter i B

A WARNING:

If you do not connect any ribbon to the terminal 87, the

$1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9

(o

|, parameter = DEFAULT

1 (no function)

& parameter = DEFAULT = (no function)

The control unit can operate with different types of ribbons;
depending on the type of ribbon used it is required to correctly set
the parameter i.

NOTE: You can not use different types of ribbons on two COS1
and COS2 inputs.

a.

Mechanical ribbons with normally closed contact
Set the parameter L not test is run
before the movements.

. Optical ribbons

Set the parameter § i: before any
movement a functional test similar to that of photocells is
carried out. If you do not want the test to be run, se i

Connect the power supply of the optical ribbons following the
instructions described in chapter 11.2

. Ribbon with resistive rubber

Set the parameter § : the unit is
expected to measure an impedance equal to 8.2 kohms, and
an alarm is triggered if a lower impedance (pressed ribbon) or a
higher impedance (interrupted wire) are detected, therefore it is
not necessary to run the test before the movements.

A WARNING: If you connect multiple ribbons to the same
terminal, the connection must be made in series, except in the
case of resistive ribbons which which must be connected in
parallel.




13 - BLINKER 14 - OPEN DOOR WARNING LIGHT

The HEAVY1 unit has two outputs for the management of the The unit is fitted with a 24Vdc - 3W output that allows the

blinker: connection of a warning light.

1. ﬁ‘tle?rr;]ciiéﬁgsrmmal fora 230V - 40W blinker with internal The open door warning light shows in real time the status of the
door, the type of flashing indicates the four possible conditions.

2. H6 (+) and H7 (-) terminals for a 24Vdc - 3W blinker. - DOOR STOPPED (CLOSED): the light is off

Using a 24V bllnker you need to set the : 1 parameter with - DOOR IN PAUSE MODE (OPEN): the light is on and fixed
the value - (DEFAULT = iiii..). - OPENING DOOR: the light flashes slowly (2Hz)
- CLOSING DOOR: the light flashes fast (4Hz)

m
4
)
o
()
I

NOTE: If these terminals are used for this function it will not
be possible to connect a open door warning light. Connect the cables of the warning light to terminals
H6 (+) and H7 (-)

H1H2H3H4H5|H6(H7H8 NOTE: if these terminals are used for this function it will not be
T possible to connect a 24Vdc blinker
OUTPUT|Z6|Z25|Z4|23|Z2|Z1 H1H2H3H4lH5H6IH7IHS

=e->(X)<-o=
24Vdc - 3W 230V - 40W 24Vdc - 3W

i parameter a DEFAULT = .. (open door warning light)

The normal operation of the blinker involves its activation during
both opening and closing of the door.

The other options available are:

..... 15 - EXTERNAL ANTENNA

e Enabled bImker set to pause: you need to set the value i for
the parameter L. i

To guarantee the maximal radio range radio it is advisable to use
* Pre-flashing: the blinker is activated before the beginning of the the external antenna.
opening and closmg phases for a time that can be set via the

parameter '} Connect the shield of the antenna to the terminal A1 and the hot

pole to the terminal A2.

e Pre-flashing during closing: the blinker is activated before the
closing phase for a time other than that set for opening. [ ]
The time can be set via the parameter

A1A2
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16 - LIMIT SWITCH

For proper operation of the unit, it is necessary to connect two
limit switches with a normally closed contact, that defines the
travel of the door during opening and closing.

Connect the opening limit switch (FCA) between terminals
H2 and H5.
Connect the closing limit switch (FCC) between terminals
H1 and H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

The position of the limit switches is stored during the learning
procedure of the travel and during normal operation of the door
the unit expects to detect the limit switches in specific positions.

A If in some cases the door does not reach the position
needed to activate the limit switch, you can set an additional time
by configuring the parameter if the limit switches is not
activated the door continues its movement up to the end of the
set time.

-38 -

17 - INTERMEDIATE POSITIONS

Some functions of the unit are activated at some intermediate
positions of the door.

The intermediate positions can be detected in two ways:
e Additional switches connected to terminals H3 and H4

e Programming of some parameters that are based on a
percentage of the total travel

17.1 - SWITCHES
The activation of additional switches can control the following
operations:

1. Start of slowdown

¢ During the opening phase the slowdown starts when the
contact between the termmals H4 and H5 opens (configure
the parameter i fonk

e During the closing phase the slowdown starts when the
contact between the term|nals H3 and H5 opens (configure
the parameter k| :

NOTE: The parameter . Fif1 involves setting a maximum time
limit within which the limit switch must activate after the slowdown
is started. When the time set is run the door stops.

If set to , the travel continues until reaching the limit switch.

2. Partial opening position

The partial opening procedure ends when the contact between
the terminals H4 and H5 opens (configure the parameter

H1H2H3

I
H»

H5H6/H7|H8| (E1|E2|E3|E4|E5

>
>

3. Masked operation of the photocell
The photocell if achvated by setting the F
parameter on |’
termmals H3 and H5 |s open

H1H2H3H4|H5H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

seaa)

—_—.

ie)
o)
()
3
Q
@
=
O
m
2
C
5
Il

i (no function)




17.2 - PARAMETERS TRAVEL PERCENTAGE)
H1H2|H3H4|H5H6{H7|H8| |[E1|E2|E3|E4E5

Some parameters of the programming menu are based on a A A A

percentage of the total travel of the door. = e .

A ATTENTION: to use these parameters it is necessary to ..®

carry out the learning procedure of the travel. H

According to the configuration of these parameters the following ENCODER (—‘— m

operations can be controlled: 2C 24Vac 5
u
(77
=

1. Start of slowdown

e During the opening phase the slowdown starts when the
door reaches the final part of the travel: such a final part is
determined by a percentage of the total travel and is set using H1H2H3H4H5H6H7H8| (E1|E2|E3 E4|E5
the parameter | =

e During the closing phase the slowdown starts when the
door reaches the final part of the travel: such a final part is
determined by a percentage of the total travel and is set using
the parameter | i

2. Partial opening position
The partial opening operation ends when the door exceeds the
percentage of travel set by the parameter

12Vdc

18 - ENCODER

The position of the door can be detected much more accurately if H1H2H3
an incremental decoder is mounted on the motor.

I
H

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

»
»

A WARNING: It is essential to run the learning phase of
the travel (chapter 26.3) to use this feature

?lllllll
®

NOTE: The encoder uses the same terminals of the switches for
the intermediate positions. If you are using an encoder you cannot ENCODER (—5—2 av
use the switches for intermediate positions. 1C ac

It is possible to use two types of encoder:

° Twe-ohannel encoder: the direction of movement of the door is H1H2H3H4H5H6eH7IHS| [E1!E2|E3|E4|ES
indicated by the encoder itself.

- Connect the two channels on terminals H3 and H4
(the connection order is not important)

- Connect the common on the termlnal H5
- Set the menul ion

>
>

e One-channel encoder: the direction of movement is
determined by the command given to the inverter through the
unit.

12Vdc

- Connect the channel of the encoder on terminal H4
- Connect the common on the terminal H5
- Setthe menu ion

parameter & DEFAULT = 4l (no function)

If the encoder is powered to 24Vac connect the power supply to
terminals E1 and E3.

If the encoder is powered to 12Vdc connect the power supply to
terminals H7 (-) and H8 (+).

* NOTE: if the encoder has a single wire for the negative pole
of the power supply and the common of outputs, connect the
terminal H5 to the negative pole of the power supply

(terminal H7 or one of the terminals E1-E3)
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19 - CONTROL MODE FROM
TERMINAL BOARD

To control the door through external devices you need have to
connect devices with normally open contact between terminals
S1-S4, S2-S4 or $3-S4 and set for each the desired function via
the parameters

The functions available are:

e Start (= " value to be set)
This function corresponds to a generic activation command
and controls the following operations:

- When the door is closed, an opening cycle starts

- When the door is opemng depends on the setting of
parameter *
command not active
i: the door closes immediately
= the door stops (if the automatic closing mode is
on the pause time counting starts)

- When the door is open and the pause the counting is not
active, the closing starts

- When the door is open and the ause time counting is
active, depends on the menu ”

command not active

closing starts

: reset the pause time counting

he door is closing depends on the menu
: the door re-opens
i~ the door will stop and the cycle is considered
f|n|shed

- When the door is stopped due to a stop command or the
detection of an obstacle, a command Start restarts the
door in the same dlrectlon as it was before being stopped.
If the parameter *z is set to - i
moves, but in the opposite direction.

- When the door began a partial opening cycle commands a
total opening

¢ Partial start (value to be set & )
This function corresponds to a partial opening command
and controls the following operations:

- When the door is closed, a partial opening cycle starts;
nly for the percentage of travel set in the
“or unt|I the contact connected to

i parameter set on i

terminal H4 opens (

1)

Once you start the cyole the functions are those described

- When the door began a normal opening cycle this
command has no effect.
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e Stop (:

* value to be set)

This function corresponds to a stop command: it is the only
case in which the connected device must work with normally
closed contact; it can be used to stop the door and hold it in
a locked position.

The operation of the STOP command depends on the value
set for the parameter &

the door stops in its current position and as long
as the contact is open no command is effective.

Once the contact is closed again, any start command
restarts the door that follows its previous direction.

LI the door stops in its current position and as long
as the contact is open no command is effective.

Once the contact is closed again, any start command
restarts the door in the opposite direction.

the door stops any movement and opens
completely. If an active safety device prevents the opening,
the door does not move until the device involved is
deactivated, then it opens. So the door remains locked in
the open position until the STOP contact closes again.
[HILL the door does not stop the movement immediately,
but when it stops it closes.

If a safety device causes its re-opening, the operation is
carried out, then again closing is commanded.

When the door is closed, it remains locked in this position
until the STOP contact is closed again.

Always opens (i~ value to be set)

Always controls the opening, regardless of the position of the
door, if the door is already open, it is ineffective.

NOTE: This command is not available for the input ING3.

Always closes ( value to be set)

Always control the closing: if the door is already closed it is
ineffective.

NOTE: This command is not available for the input ING3.

Force dead man mode (= value to be set)
This command is available only on the input ING3: when the
contact is closed the unit is operating in dead man mode.




20 - REMOTE CONTROL MODE

The HEAVY1 unit is fitted for the connection of an MR series
receiver. The receiver has 4 channels, which can be associated

with the buttons on the remote control and can have the following

functions:

e Channels 1 and 2 trigger the opening cycle according to the
setting of the parameter

": channel 1 is equivalent to START command and

channel 2 to PARTIAL START command

.-i1: channel 1 is equivalent to the command OPEN and

channel 2 to the command CLOSE

e Channel 3 is equivalent to the STOP command

e Channel 4 operates according to the setting of the

set as courtesy light is kept closed as long as the channel is
"

: bistable. The contact of an option relay (REL1-2-3)

set as courtesy light is switched every time the channel is

ivated.

i: timer. The contact of an option relay (REL1-2-3) set as

courtesy light is kept closed for the time set. If the channel is

again activated, the time count is reset.

T{LIT: time out. The contact of an option relay (REL1-2-3)

set as courtesy light is kept closed for the set time.

If the channel is again activated, the relay contact is opened.
2 force dead man mode. At each activation of the

channel the unit switches between the operating mode

set and the dead man mode.

monostable The contact of an option relay (REL1-2-3)
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21 - OPERATING MODES

The operating mode of controls depends on the settings of the
parameter MODE.

e Pulse mode (
A command opens the door.
The manoeuvre ends when the limit switch is activated,
when another command is received or when a safety device
is activated. When the automatic closing is enabled the door
closes after the pause time set (parameter |

)

e Clock mode ( | )
This function allows to delay the opening of the door through
an external clock.

The operation is identical to the mode = , but the pause
time count is suspended until the contact of the dewce
conneoted to an input configured as *

i - is closed.

To use this feature you must enable the automatic closing

(parameter £ )

¢ Dead man mode ({i o o
The command must be kept act|ve for the entire duration of
the movement of the door; when the command is
suspended the door stops immediately. In this mode, the
START command launches alternately the opening and
closing.

e Mixed mode (
The opening movements are controlled by pulses and the
closing ones in dead man mode.

A door that moves in dead man mode stops if a safety device
is activated; it is not possible to reverse the movement of the
door as during normal operation.

m
4
)
o
()
I
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22 - SPECIAL OPERATING MODES

The HEAVY1 unit has some special operating modes, to be used
only in special cases.

Dead man mode
The dead man mode can be temporarily forced through a

command on terminal 83: when the contact is clo the mode
is activated (the parameter | must be set t

Emergency dead man mode

This operational mode can be used to move the door in DEAD
MAN mode in particular cases, such as installation/maintenance
or in the case of malfunctioning of photocell, edge, limit switches
or encoder.

To activate the function the START command must be pressed
3 times (presses must last at least 1 second; the pause between
commands must last at least 1 second).

>1" >1" >1"

The fourth START command activates the door in MAN PRESENT
mode. To move the door keep the START command pressed for
the duration of the operation (time T).

The function will automatically turn off after 10 seconds of
inactivity of the gate.

A WARNING: during the emergency movement the safety
device considered defective is not taken into account: all its
activation will be ignored

Manual handling
During installation or maintenance, you can move the door
through the buttons Tand { placed next to the display.

The operation mode is always dead man:
T opens and 4 closes the door.

The speed of the door is determined by the value set for the
parameter .

A WARNING: all the safety devices are ignored

(except for the Emergency STOP), then it is the operator’s
responsibility to make sure that there are no obstacles on
the travel path of the door.

During manual handling, the display shows some information on
the operation of the inverter: voltage, current on the motor and
temperature of the driver.

NOTE: It is possible to read this information without moving the
door with a quick pressure on one of two T and ¥ buttons.

The manual handling mode remains active for 1 minute, then the
unit returns to normal operation.

To immediately return to normal operation, press the OK button
for 1 second.
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23 - OPTION RELAY OUTPUT 23.1 - COURTESY LIGHT

The courtesy lights can be operated in the following ways:

The unit has three relay outputs with normally open dry contact

that can be configured W|th different funchons through the 1. Timer control
The lights turn on when the opening is commanded and stay

on for the time set

parameters

The outputs REL1 and REL2 are for generic use (maximum
current 5A - 250V) while the output REL3 is primarily intended for desired time.

driving the electronic brake of the motor (16A - 250V). m
2. Moving + timer -

In this table are the available functions and the value to set for the The lights turn on when the opening is commanded; when the g
I

parameters REL1, REL2 and REL3 door stops (open or Closed) the lights stay on for the time set.
Select the value | .. in the parameter L. I and set the

FUNCTION VALUE desired time.
Lock o 3. Timer by AUX control
The lights are activated by a remote control stored on channel
Opening command R 4 of the MR reoe|ver and stay on for the tlme set.
Select the value in the parameter ¢
Closing command . desired time.
Service reporting o 4. Light monostable
The lights are activated by a remote control stored on channel
Electric brake control o 4 on the receiver MR and stay on for the whole duration of
the command transm|SS|on
Select the value [ i in the parameter §
Safety devices test . N
5. Light bistable
Custom . . The lights are activated by a remote control stored on channel
4 of the receiver MR: a first command turns on the lights, a
Courtesy light . . . second command turns them off.
Select the value } T in the parameter -
Connect the device controlled by the REL1 output to terminals 6. Bistable + timeout
Z4-23 ) ) The lights are activated by a remote control stored on channel
Connect the device controlled by the REL2 output to terminals 4 of the MR receiver and stay on for the time set.
Z6 - Z5 . ) A second transmission before time runs out turns oﬁ the
(BDZnngit the device controlled by the REL3 output to terminals lights. Select the value T

set the desired time.

A The relay outputs act as simple switches and do not
provide any power supply. 23.2 - LOCK

The relay is closed for three seconds each time a new opening

The power supply to the device VsuppLy can be provided by manoeuvre is started

the unit or the line.

The operation of the electric lock can be supported with the

If you use the power supply of accessories, 24 Vac or following functions:

12 Vdc, make sure that the current required is compatible

with that supplied by the unit. 1. Backlash: before start opening the door is controlled to close

for a short time to facilitate the unlocking of a lock.
ivate this function, set the backlash time through

OUTPUT|Z6|Z5

N
S
N
w

22|21

2. Final closure stroke: after closing the door is still driven for a
short time at full power to facilitate the enabling of a lock.
To activate th|s funo’uon set the final closure stroke through
the parameter 7.

VSUPPLY( REL2
-

VSUPPLY(

. parameter & DEFAULT =1

-1 (courtesy light)

# parameter & DEFAULT = I (no function)
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23.3 - SERVICE REPORTING

The relay is activated when the cycle count set for the Service
request reaches & (Chapter 26.4): in this way it is possible to
activate a warning light.

23.4 - OPENING COMMAND

The relay is activated when the motor is controlled when opening:
in this way it is possible to activate secondary motors or send
synchronized signals with the movement of the main motor.

23.5 -CLOSING COMMAND

The relay is activated when the motor is controlled when closing:
in this way it is possible to activate secondary motors or send
synchronized signals with the movement of the main motor.

23.6 - SAFETY DEVICE TESTS

The relay is activated simultaneously with the relay dedicated
to the test of photocells: in this way it is possible to perform the
function test on devices that DO NOT use the 24 Vac power
supply on terminal E5, for example devices powered to 12 Vdc.

23.7- ELECTRIC BRAKE CONTROL

The relay is activated to control the electric brake of the motor
(chapter 9.1)

23.8 - CUSTOM

This feature is intended primarily for connecting warning light
devices.

Programming this parameter allows you to define the state of the
relay options selected in these 5 situations:
: closed door, unit waiting for command
opening door
closing door
door open and running count of the automatic
closing time
door open without counting the automatic
closing time

To program proceed as follows:

1. Select the value " and press OK: the display shows

———c

2. Using the buttons h and i select the status of the relay in this
situation:

relay contact open

relay contact closed

3. Press the OK button to scroll through the available 5 situations
and select the status of the relay through the buttons T and 4

24 - ADI INTERFACE

The ADI (Additional Devices Interface) interface of the control unit
allows the connection to V2 optional modules.

Refer to V2 catalogue or to the technical sheets to see which
optional modules with ADI interface are available for this control
unit.

A WARNING: Please read the instructions of each single
module to install the optional modules.

For some devices, it is possible to configure the mode for
interfacing with the control unit; in addition, it is necessary to
enable the interface so that the control unit can process the
signals arriving from the ADI device.

Please refer to the I programming menu to enable the ADI
interface and access the device configuration menu.

When the device is enabled, the display shows the word
the top right:

ADI devices use the display of the control unit to issue alarms or
display the configuration of the control unit:

e PHOTOCELL ALARM - the segment at the top turns on:
the door stops, when the alarm ceases the door restart in
opening.

e RIBBON ALARM - The bottom segment turns on: the door
reverses for 3 seconds.

e STOP ALARM - The lowest segment turns on: the door stops
and cannot restart until the alarm is disabled.

e SLAVE - When you use a SYNCHRO module instead of the
word i, =L turns on to indicate when the unit is
configured as SLAVE

25 - CONTROL UNIT
POWER SUPPLY

After connecting all the devices you can proceed with the
connection of the control unit.

The control unit must be fed by a 230V - 50Hz electric line,
protected by a differential magnetothermal switch complying
with the law provisions in force.

Connect power supply cables to terminals L and N of the
control unit.

Connect the grounding system to one of the two ground terminals
G1 and G2.
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26 - PROGRAMMING

The programming of the functions and times of the unit is carried
out through the configuration menus, accessible and searchable
through the 3 buttons T, ¥ and OK placed next to the display of
the unit.

4 )

o0 1? O
B oK|()
41O
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e By pressing OK button you can access the programming and
configuration menus of each individual parameters

e By pressing the button \) you will switch to the next item
e By pressing the button T you return to the previous item

A WARNING: Outside of the configuration menu, the
buttons T and | activate the motor in DEAD MAN mode.
The button T activates the command OPEN and the button
 activates the command CLOSE.

A These commands activate the motor without taking
into account the status of safety devices.

26.1 - ACCESS TO MAIN PROGRAMMING
MENUS

1. Press and hold the OK button until the display shows the
desired menu

Programming of the operating parameters
(Chapter 26.5)

Cycle Counter (Chapter 26.4)
Learning of the travel (Chapter 26.3)
Loading DEFAULT parameters (Chapter 26.2)

2. Release the OK button: the display shows the first item in the
sub-men or the options available for the function.

3. Using the buttons T { and OK select and edit the parameters
needed

A CAUTION: if you do not carry out any operation for
more than 1 minute, the unit exits from the programming
mode, without storing the settings and changes made are
lost.

26.2 - LOADING DEFAULT PARAMETERS

If necessary, you can reset all parameters to their DEFAULT values
(see table on page 48).

A WARNING: This procedure involves the loss of all
customized parameters.

1. Press and hold the OK button until the display shows it

2. Release the OK button: the display shows

3. To exit the function, select E:<it: using the T 4 and press

OK to confirm

4. To load the DEFAULT data select i..i
T 1 buttons and press OK.
Then select == and press OK: all parameters are re-written
with their DEFAULT value, the unit leaves the programming
mode and the display shows the control panel

. using the

26.3 - TRAVEL LEARNING

This function allows you to store the limit switches.
The recorded values are useful for all the programming
parameters that are based on a percentage of the travel.

1. Press and hold the OK button until the display shows iz

2. Release the OK button: the display shows

3. To exit the function, select Exit using the T { and press

OK to confirm

4. To start the learning procedure of the travel select L.
through the buttons T and { and press then OK

5. Press and hold the T button to open the door completely
6. Press and hold the button ¥ to close the door completely

7. Press the OK button to store the travel and exit the function
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ENGLISH

26.4 - READING THE CYCLE COUNTER

The HEAVY1 unit takes into account the completed opening
cycles of the door and, if requested, reports the need for
maintenance after a fixed number of manoeuvres.

There are two counters available:
e Non resettable counter of the opening cycles completed

maintenance (: i)
This second counter can be programmed with the desired
number of cycles.

1. Press and hold the OK button until the display shows 4T

2. Release the OK button: the display shows

function and press OK

4. Set the desired number of cycles (the step consists of 250
cycles)

5. Press OK to confirm the display shows the control panel

When the % f
request for maintenance, that can also be signalled in two ways:

1. Warning light: the option relay REL2 closes to activate a
warning light (Chapter 23)

2. Pre-flashing: if you do not connect a dedicated warning light
the unit indicates the request for service through an additional
pre-flashing of 5 seconds at the beginning of each opening
cycle

To disable the signalling it is necessary to access the i
counter menu and again program the number of cycles after
which the maintenance will be required.

If set to £, the signalling function for the request for service is
disabled and the signal is not repeated.

A WARNING: maintenance operations should only be
carried out by qualified staff.

26.5 - PROGRAMMAZIONE DEI PARAMETRI
DI FUNZIONAMENTO

1. Press and hold the OK button until the display shows

2. Release the OK button: the display shows:
e the first parameter of the rogramrmng menu:
e the currently set value (z
e a scroll bar useful for deteotmg the position of the
parameter within the programming menu
® amessage describing the parameter

———c

3. To change the value of this parameter press the OK button:
the arrows move to the the value

H S——

4. Select the desired value using the buttons Tand {

5. Press the OK button to confirm and exit the parameter.
The display shows again:

H —— H

6. Using the buttons T { and OK select and edit the necessary
parameters: the following pages show a table with all
programming values, the selectable values. the values set by
DEFAULT and a short description of the function.

NOTE: If you hold the buttons T or { the items of the
configuration menu scroll in a fast way, until the item F I
displayed

A The last menu item f stores the changes made, exit
the programming menu and return to normal operation of the
system.

To avoid losing your configuration is mandatory to exit from the
programming mode through this menu item.

A CAUTION: if you do not carry out any operation for
more than 1 minute, the unit exits from the programming
mode, without storing the settings and changes made are
lost.
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26.6 - TABLE OF PROGRAMMING PARAMETERS

PARAMETER | VALUE SUBMENU | DESCRIPTION DEFAULT | CHAPTER MEMO

Working mode 21

Standard

Dead man =

Mixed E
7

Timer =

Partial opening 17.2

Pre-blinking time before opening 13

Function disabled

Pre-blinking time before closing g 13

Pre-flashing during closing equal to”

Motor power during opening phase 9

Motor power during closing phase 9

Normal speed during opening phase S 9

Normal speed during closing phase 9

Slowed speed during opening phase 9

Slowed speed during closing phase 9

Backlash time 23.2

Function disabled

Over voltage at start opening 9

Over voltage at start closing 9

Final closure-stroke time 23.2

Function disabled

Starting ramp when opening = 9

Starting ramp when closing o 9

Slowing ramp during opening phase = 9

Slowing ramp during closing phase = 9

Brake intensity during opening phase 9

Brake intensity during closing phase 9

Slowed opening run 9

Slowed closing run 9

Speed in manual operation 22

Start during the opening phase 19

The door stops and pauses

The door immediately starts closing

The door continues to open (the command is

ignored)

Start during the closing phase 19

The door stops and the cycle is considered as

complete

The door re-opens
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PARAMETER | VALUE

SUBMENU | DESCRIPTION

Start during pause

DEFAULT | CHAPTER

19

MEMO

The door starts closing

This command is ignored

The pause time is reset

Pause time for automatic closing

21

Function disabled

Pause time after transit

1

Function disabled

Courtesy light

23

Timer after command

Function disabled

Moving + timer

AUX radio channel function

20

Timer light

Bistable light

Monostable light

Forced dead man mode

Bistable + time out

24V output setup

14

Warning light

Blinker

No function

Blinker during pause time

13

During the pause the blinker is off

During the pause, the blinker is on

Relay 1 set up

23

Courtesy lights

No function

Custom

23

Relay contact closed while waiting for
commands

Relay contact closed during tests and the
opening

Relay contact closed when closing

Relay contact closed during the pause

Relay contact closed when the door is open
and automatic closing is disabled (parameter

12Vdc test

Open command

Lock
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PARAMETER | VALUE SUBMENU | DESCRIPTION DEFAULT | CHAPTER MEMO

Relay 2 set up 23

No function

Custom 23

Relay contact closed while waiting for
commands

Relay contact closed during tests and the
opening

m
4
)
o
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I

Relay contact closed when closing

Relay contact closed during the pause

Relay contact closed when the door is open
and automatic closing is disabled (parameter

)

12Vdc test

Close command

Service indicator

Courtesy lights

23

Relay 3 set up

Relay contact closed when the motor is
running

Courtesy lights

No function

Relay contact open when the motor is running

Input 1 set up 19

Start cycle (N.O. contact)

No function

Always close (N.O. contact)

Always open (N.O. contact)

Stop (N.C. contact)

Partial open (N.O. contact)

Input 2 set up 19

Partial open (N.O. contact)

Start cycle (N.O. contact)

No function

Always close (N.O. contact)

Always open (N.O. contact)

Stop (N.C. contact)

Input 3 set up 19

No function

Force dead man mode (N.O. contact)

Stop (N.C. contact)

Partial open (N.O. contact)

Start cycle (N.O. contact)
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PARAMETER | VALUE

SUBMENU | DESCRIPTION

Receiver mode

DEFAULT | CHAPTER

20

MEMO

Channel 1 = START
Channel 2 = PARTIAL START

Channel 1 = OPEN
Channel 2 = CLOSE

Stop command function

19

Stop then resume

Close then hold

Open then hold

Stop then invert

Photocell 1 mode

1A

No function

Anti-dragging function

Enabled in closing and with masked operation

Enabled in opening and closing

Photocell 2 mode

11

Enabled in opening and closing

No function

Anti-dragging function

Enabled in closing and with masked operation

Photocell test enable

Function disabled

Safety ribbon 1 mode

12.3

No function

Enabled opening

Enabled opening and closing

Enabled closing

Funzione costa sensibile 2

12.3

No function

Enabled opening

Enabled opening and closing

Enabled closing

Ribbon type and test

12.3

Mechanic - no test

Resistive

Optical with test

Encoder enable

17-18

No function

For future uses

Slowing point

Intermediate positions

1-channel encoder

2-channel encoder
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PARAMETER | VALUE

SUBMENU | DESCRIPTION

Encoder sensibility

DEFAULT | CHAPTER

12.2

MEMO

Obstacle detection by disabled encoder

Backing at obstacle during opening phase

12

Door stop

Complete closing of the door

Backing at obstacle during closing phase

12

Door stop

Complete opening of the door

Closure after obstacle

12

Manual

Automatic (if activated through
parameter)

ADI device enable

24

ADI interface disabled

ADI interface enabled

Reclosing at startup

Function disabled

When the power supply is activated the unit
set for closing: the first START command
starts the motor closing. If the automatic
closing is activated (-.#L1), the count of
pause time starts and closing is activated

Extra travel

16

The door ends its travel even if the limit
switches have not been activated

Exit the programming menu

Do not exit the programming menu

Exits the programming menu by storing the
parameters set
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27 - OPERATION DEFECTS

This paragraph shows some possible operation defects, along with their cause and applicable remedy.

DISPLAYING
POWER LOGIC led off

DESCRIPTION

Faulty power supply of logics

SOLUTION

Check fuse F1

POWER MOTOR led off

Faulty power supply of the inverter

Check fuse F2

ERROR led on

Faulty inverter

Send the unit to the service department

ATTENTION led flashing

Charging inverter

The door does not move: When the LED turns off the
inverter is ready and the operation can start

ATTENTION led on

Emergency stop enabled

Turn off the STOP button between terminals T1 and T2.
If you have not installed a switch the two terminals must
be bridged

OVERLOAD led on

24V power supply to accessories overload

1. Remove the terminal block H1-H8: the OVERLOAD
LED turns off

2. Solve the problem causing overloading (terminals E1-
E3)

3. Re-install the terminal board and make sure the LED
does not turn on again

Extended pre-flashing time of
the BLINKER

When a start command is given the blinker
immediately turns up, but the door does not
open immediately: the count of cycles set

for Service has expired

Enter the menu of the counters and reset the
parameter

The display shows

Software error

Send the unit to the service department

The display shows

Faulty inverter

Check that the motor is connected properly. If the error
persists send the unit to the Service department

The display shows

The functionality test of the photocells failed

1. Make sure there are no obstructions between the
photocells

2. Check that the photocells enabled by menu are
actually installed and working

3. If type 2 photocells are used, make sure that the
menu item “issettof {

4. Check out the preceding conditions, if the error
persists, increase the time of the test (parameter

FT.TE)

The display shows

Limit switch error

Check that the limit switches are properly connected and
that the limit switches are activated at the movement of
the door

The display shows

The function test of safety ribbons failed

1. Make sure that the safety ribbons enabled by menu
are actually installed and working

2. Ensure that the control unit of the safety ribbons is
properly connected and working

The display shows

Faulty communication with the inverter

If the error persists send the unit to the Service department

The display shows

Encoder error

Check the connection of the encoder

The display shows

Access to the programming menu locked

by CL1+

Insert the CL1+ module with which the programming
was locked into the ADI connector: the unit will
automatically enter the programming menu

The display shows

The function test of the safety devices
connected to the interface ADI failed

Verify that the ADI module is connected.
Check that the safety devices connected to the ADI
interface are properly connected and working

The display shows £ Inverter overheating The warning sign appears when the motor is stopped due
to an overheating of the inverter that drives the motor and
is repeated at each start command until the inverter finally
cools down

The display shows I Charging inverter Before starting the motor, wait until the warning sign

goes off

The display shows ¥

Emergency stop enabled

Turn off the STOP button between terminals T1 and T2.
If you have not installed a switch the two terminals must
be bridged
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1 - CONSEILS IMPORTANTS

Pour tout précision technique ou probleme d’installation V2 dispose
d’un Service Clients a Votre disposition du lundi au vendredi de 8:30
a 12:30 et de 14:00 heures a 18:00 heures. au numéro
+39-0172.812411

V2 se réserve le droit d’apporter d’éventuelles modifications au
produit sans préavis; elle décline en outre toute responsabilité
pour tous types de dommages aux personnes ou aux choses
dus a une utilisation imporopre ou a une mauvaise installation.

A Avant de proceder avec l’installation et la
progarmmation, lire attentivement les notices.

e Ce manuel d’instruction est destiné a des techniciens qualifiés
dans le domain des automatismes.

e Aucune des informations contenues dans ce livret pourra étre utile
pour le particulier.

e Tous operations de maintenance ou programation doivent étre
faites a travers de techniciens qualifiés.

L’AUTOMATION DOIT ETRE REALISEE CONFORMEMENT
AUX DISPOSITIFS NORMATIFS EUROPEENS EN VIGUEUR

EN 60204-1 (Sécutité de la machinerie. Equipement électriquedes
machines, partie 1: régles générales).
EN 12453 (Sécurité dans I'utilisation de fermetures automatisées,

conditions requises).

e |’installateur doit pourvoir a 'installation d’un dispositif
(ex. interrupteur magnétothermique) qui assure la coupure
omnipolaire de I’équipement du réseau d’alimentation.

La norme requiert une séparation des contacts d’au moins 3 mm
pour chaque pble (EN 60335-1).

e [’armoire de commande doit étre monté dans un boitier au degré
protection IP44 ou supérieur

e Pour la connexion de tubes rigides ou flexibles utiliser des
raccordements possédant le niveau de protection IP44 ou
supérieur

e Quand on a effectué les branchements a la borniere, il faut
mettre des bandes sur les conducteurs a tension qui se trouvent
en proximité de la borniere et sur les conducteurs pour le
branchement des parties externes (accessoires).

De cette maniere, en cas de détachement d’un conducteur, on
évite que les partie en tension puissent aller en contact avec les
parties a faible tension de sécurité.

e [installation requiert des compétences en matiere d’électricité et
meécaniques; doit étre faite exclusivement par techniciens qualifiés
en mesure de délivrer 'attestation de conformité pour I'installation
(Directive 2006/42/CEE, - IIA).

e |l est obligatoire se conformer aux normes suivantes pour
fermetures véhiculaires automatisées: EN 13241-1, EN 12453 et a
toutes éventuelles prescriptions nationales.

e Meéme l'installation électrique ou on branche I'automatisme doit
répondre aux normesen vigueur et étre fait a regles de I'art.

e |arégulation de la force de poussée du vantail doit étre mesurée
avec outil spécial et réglée selon les valeurs maxi admis par la
norme EN 12453.

e Nous conseillons d’utiliser un poussoir d’urgence a installer
pres de 'automatisme (branché a I’entrée T1-T2 de I'armoire de
commande de fagon qui soit possible I'arrét immédiat du portail en
cas de danger.

e Brancher imperativement le cable de terre selon les Normes en
vigueur EN 60335-1, EN 60204-1 ('armoire de commande est
équipée de deux bornes dédiées G1 et G2).

e |’appareil n’est pas destiné a étre utilisé par des personnes
(enfants inclus) dont les capacités physiques, sensorielles ou
mentales sont réduites, ou n"ayant pas d’expérience ou n’étant
pas informé, a moins qu’elles ne soient surveillées ou qu’elles
aient été formées a I'utilisation de I'appareil par une personne
responsable de leur sécurité

mmm 2 - ELIMINATION DU PRODUIT

Comme pour les opérations d’installation, méme a la fin de la
vie de ce produit, les opérations de démantelement doivent étre
effectuées par un personnel qualifié. Ce produit est composé
de différents types de matériaux: certains peuvent étre recyclés,
d’autres doivent étre éliminés. S’informer sur les systemes de
recycla ge ou de mise au rebut prévus par les reglements en
vigueur sur le territoire, pour cette catégorie de produit.

Attention ! — Certaines parties du produit peuvent contenir des
substances polluantes ou dangereuses qui, si dispersées dans
I’environnement, pourraient provoquer des effets nocifs sur
I’environnement et sur la santé humaine.

Comme indigué par le symbole ci-contre, il est interdit de jeter ce
produit dans les déchets domestiques.

Effectuer une “collecte séparée” pour la mise au rebut, selon les
méthodes prévues par les reglements en vigueur sur le territoire,
ou amener le produit au vendeur au moment de I'achat d’un
nouveau produit équivalent.

Attention ! — les reglements en vigueur au niveau local peuvent
prévoir de lourdes sanctions en cas de mise au rebut abusif de ce
produit.

3 - DECLARA'!'ION UE DE
CONFORMITE

V2 S.p.A. déclare que les produits HEAVY1 sont conforment aux
qualités requises essentielles fixées par les directives suivantes :

e 2014/30/UE (Directive EMC)
e 2014/35/UE (Directive Basse tension)
e Direttiva RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, le 01/06/2020

Le représentant diment habilité V2 S.p.A.
Sergio Biancheri

%N%QQ,

4 - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

MODELES HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Alimentation 230VAC - 50Hz

Charge max 1,5 KW

moteur

Charge max 20 W

accessoires 24V

Température de -20°C =+ +60°C

travail

Fusible de F1 =T315mA/F2 = F10A

protection

Dimensions 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Poids 1800 g 4500 g 8700 g

Protection - IP56 P66




5 - DESCRIPTION DE LARMOIRE DE
COMMANDE

L’armoire de commande numérique HEAVY1 est un produit
innovant V2, qui garantit sécurité et fiabilité pour I'automation de
portails sectionnels industriels.

Dans le respect des lois européennes concernant la sécurité
électrique et compatibilité électromagnétique (EN 60335-1,

EN 50081-1 et EN 50082-1) elle est caractérisée par le total
isolement électrique du circuit a basse tension (y compris les
moteurs) par la tension de réseau.

Autres caractéristiques:

e menu de programmation multilingue consultable grace a
I'utilisation d’un afficheur graphique 122x32 pixels

e alimentation pour 1 moteur triphasé 230 V (branchement en
triangle)

e entrée pour le branchement d’un encodeur

e connecteur embrochable pour récepteur radio modulaire MR

e gestion de start, start piéton, stop depuis transmetteur

e trois sorties relais programmables telles que les lumieres, la
serrure €lectrique, le feu de signalisation, le frein électrique ou
le test de fonctionnement 12 Vcc

e sortie clignotant 230 V (utiliser les clignotants en intermittence)

e test des dispositifs de sécurité (photocellule et barres
palpeuses) avant chaque ouverture

e réglage précis de force et vitesse pendant la course normale et
pendant les phases de ralentissement

e fonction d’auto-apprentissage de la course

e fonction de détection des obstacles a I'aide d’un capteur
ampérométrique

e compteur de cycles de fonctionnement avec programmation
du signal de maintenance

e surveillance de I'état des entrées a 'aide de I'afficheur

e connecteur ADI pour la connexion des modules optionnels
CL1+, WES-ADI.

6 - SELECTION DE LA LANGUE

Gréce a I'afficheur graphique, I'armoire HEAVY1 est en mesure
d’afficher des messages pour simplifier les phases d’installation.
La langue programmeée par défaut est ’ANGLAIS, mais il est
possible de choisir une autre langue.

Pour sélectionner une autre langue, procéder comme suit :
1. alimenter 'armoire ;

2. I'afficheur montre les versions firmware des mlcrooontroleurs
le numéro de série et la langue : § ;
3. lorsque I'afficheur indique £ i, maintenir appuyée la
touche OK ; I'afficheur indique la langue alternative
(ex. . HE
4. relacher la touche OK : la nouvelle langue a été configurée.

)

Pour charger une nouvelle langue a la place du ITALIANO, il faut
utiliser le logiciel V2+ avec I'accessoire CL1+ :

1. charger le fichier de la langue choisie sur le dispositif CL1+ a
I'aide du logiciel V2+ ;

2. couper I'alimentation vers I'armoire HEAVY1 ;

3. insérer le dispositif CL1+ dans le connecteur ADI de I'armoire
HEAVY1 ;

4. alimenter I'armoire HEAVY1
et configurée automatiquement ;

5. extraire le dispositif CL1+.

. la nouvelle langue est téléchargée
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7 - TABLEAU DE COMMANDE

Lorsque I'alimentation est activée, I'afficheur montre en séquence
les informations suivantes :

1. la version firmware du microcontréleur de I'armoire ;
2. la version firmware du microcontrdleur de I'inverseur ;
3. le numéro de série ;

4. la langue actuellement configurée.

Le tableau de commande est presente Ci-dessous :

I_
i)

Le tableau de commande (en veille) indique I'état physique
des contacts au bornier et des touches de programmation

Entrée ING1

Entrée ING2

Entrée ING3

Entrée PHOTOCELLULE 1
Entrée PHOTOCELLULE 2
Entrée BARRE PALPEUSE 1
Entrée BARRE PALPEUSE 2

Le rond affiché sous les noms des entrées indique I'état
de I'entrée :

e rond PLEIN : contact fermé
e rond PLEIN : contact ouvert.

Dans la partie supérieure de I'afficheur, I'état de
I'automatisation est affiché :

e |e message (ex. ATTENTE) indique I'état de I'armoire

e |a barre sous le message indique la position du portail
par rapport aux fins de course

e e rond a gauche de la barre indique la fermeture fin de
course

e |e rond a droite de la barre indique I'ouverture fin de
course

e |a fleche de gauche indique I'état du dispositif branché
sur la borne H3

e |a fleche de droite indique I'état du dispositif branché
sur la borne H4.

Le rond des fins de course et les fleches des entrées H3
et H4 indiquent I'état de I'entrée :

e fleche/rond PLEIN : contact fermé
e fleche/rond PLEIN : contact ouvert.

g~~Dans I’'exemple ci-dessus, I'afficheur indique que :

le contact des entrées F1 - F2 est fermé

le contact des entrées I1 - 12 - 13 - C1 - C2 est ouvert
¢ e portail est fermé en état d’ATTENTE d’une

commande.

-
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8 - BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

CARTE SUPERIEURE CARTE INFERIEURE

A1 Blindage antenne MOTOR Moteur
A2 Antenne U3 U2 Ul
Relai ti REL3 (16A - 250
ING1 - entrée configurable pour le branchement de o optons ( V)
dispositifs a contact N.O. BRAKE
$1 = St B2-B1 DEFAULT =i~ (contact fermé lorsque le
arametre . moteur est en marche)
DEFAULT == i (active cycle)
ING2 - entrée configurable pour le branchement de OUTPUT Relais options REL2 (5A - 250V)
dispositifs a contact N.O. Z6-Z5 :
S2 Paramatre Tt _! (aucune fonction)
DEFAULT ~ (ouverture partielle) Relais options REL1 (5A - 250V)
- , OUTPUT
ING3 - entrée configurable pour le branchement de 74-73 Paramétre |
s3 dispositifs traditionnels a contact N.O. DEFAULT = I (umieres de courtoisie)
Parametre OUTPUT Clignotant 230V - 40W
DEFAULT aucune fonction) Z2-71
S4 Commun () N-L Alimentation de réseau 230V - 50Hz
Photocellule 1. Contact N.F. 1 Borne de terre pour la mise a la terre de
S5 Paramatre = G1- G2 | pinstallation et du moteur

DEFAULT = 4L (aucune fonction)

S avtRes
S6 Parametre : EAES

DEFAULT (activée en ouverture et fermeture) F1 T315mA. Fusible alimentation
Barre palpeuse de sécurité 1 F2 F10A. Fusible onduleur-moteur
s7 Paramétre ADI Interface ADI
DEFAULT foncti
aucune fonction) RECEIVER | Modules récepteurs MR
Barre palpeuse de sécurité 2 Sianal h rali \ation 24V
a8 : ; OVERLOAD | Sidnale une surcharge sur I'alimentation ac
Parametre ! des accessoires
DEFAULT foncti
u aucune fonction) POWER Signale que I'armoire de commande est
S9 Commun (-) LOGIC alimentée
H1 Fin de course en fermeture. Contact N.F. POWER Signale que 'inverseur qui pilote le moteur est
H2 Fin de course en ouverture. Contact N.F. MOTOR alimente
£ g 1 Led VERTE
) Sngto heur q?na mtermédiai Elle clignote quand I'onduleur qui pilote le
H3* _ Switeh position intermediaire OK moteur est en attente
Paramétre i Elle s’allume sans clignoter quand le moteur est
DEFAULT aucune fonction) en mouvement
- Encodeur canal 2 Led JAUNE
- Switch position intermédiaire Elle clignote quand I'alimentation de I'onduleur
H4* S ATTENTION | qui pilote le moteur est en phase de chargement
I I i y . y =
o ) Elle s’allume sans clignoter quand I'’'ARRET
DEFAULT = 4L} (aucune fonction) D’'URGENCE est actif
H5 Commun (-) Led ROUGE
- Voyant porte ouverte ERROR Elle s’allume sans clignoter quand une avarie de
- Clignotant 24 Vicc l'inverter est détectée
H6**
Parameétre
DEFAULT = LiLL.. (voyant porte ouverte)
H7 - Commun voyant porte ouverte
- Commun alimentation 12 Vcc
H8 Alimentation 12 Vcc

E1 / E2 | Alimentation accessoires 24 Vca

E3 / E4 | Commun alimentation accessoires

Alimentation TX photocellules (24 Vca) per Test

ES fonctionnel

T1 -T2 | STOP d’urgence
\_ - 56 -
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$1|52|S3|S4|S5|56(S7|S8(S9| |H1H2|H3H4|H5H6|H7H8| (E1|E2|E3|E4(E5| |T1|T1

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE OUTPUT|Z6|Z5|Z4|Z23|Z2|Z1 MAINS| N | L

* H3 - H4 : 'encodeur utilise les mémes bornes que les switchs
pour les positions intermédiaires. Si un encodeur est utilisé,

il n’est pas possible d'utiliser les switchs pour les positions
intermédiaires et vice-versa.

** H6 : la borne H6 peut étre utilisée pour le branchement d’un
voyant de porte ouverte ou d’un clignotant a 24 Vcc.
Configurer le paramétre * 1 en fonction du dispositif branché.

A ATTENTION : l'installation de ’armoire, des dispositifs
de sécurité et des accessoires doit étre exécutée avec
I’'alimentation coupée.

A ATTENTION: Brancher du réseau d’alimentation au
moyen de la borne G1-G2
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9 - MOTEUR

L'armoire HEAVY1 peut piloter un moteur triphasé 230 V branché
en triangle.

Brancher les trois phases du moteur aux bornes U1 - U2 - U3

A ATTENTION : faire passer les cables du moteur a
intérieur de la ferrite et les enrouler comme indiqué sur la
figure

A Brancher le conducteur de mise a la terre des moteurs a
I'installation de mise a la terre du réseau d’alimentation (I’armoire
HEAVY1 est dotée de deux bornes spécifiques G1 et G2).

Veérifier que le sens du mouvement du moteur est le bon :

1. alimenter I'armoire et déplacer la porte en activant le mode de
mouvement manuel (chapitre 22) ;

2. sile sens du mouvement est erroné, inverser les branchements
des deux bornes ;

3. couper I'alimentation.

9.1 - FREIN ELECTRIQUE

Pour s’assurer que la porte ne se déplace pas a cause du poids,
certains moteurs sont dotés d’un frein électrique qui doit étre
desserré avant de piloter le moteur.

L’armoire est dotée d’un relais raccordé aux bornes B1-B2 qui
peut étre utilisé pour cette fonction.

La tension requise pour actionner le frein électrique varie d’un
moteur a I'autre. Le relais ne fournit donc qu’un contact sec, et |l
doit étre raccordé a la tension d’alimentation adaptée.

Pour utiliser cette fonction, il faut configurer le parametre i
en choisissant entre deux modes :
i : le frein est alimenté pour étre desserré quand la
porte doit se déplacer.
Lorsque I'armoire est éteinte, le moteur est bloqué.
- - . le frein est alimenté pour bloquer la porte
Iorsqu elle doit rester immobile. Lorsque I'armoire est éteinte,
la porte est libre.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE

VBRAKE
—oO
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9.2 - FONCTIONNEMENT DU MOTEUR

La vitesse de fonctionnement du moteur peut étre configurée
avec des valeurs différentes selon les différentes phases du cycle
d’ouverture.

Chaque cycle d’ouverture de la porte comprend 5 phases :

1. Rampe d’accélération
La vitesse de la porte augmente graduellement a partir de la
vitesse minimale (5 Hz) Jusqu ‘ace quelle attelgne la wtesse

Le temps nécessaire pour atteindre la vitesse normale est
determlne par la longueur de la rampe d’accélération (parametres
i pour 'ouverture et [ pour la fermeture).

En configurant la valeur &, on aura une rampe courte et
|’accélération sera donc ma><|ma|e ; en configurant la valeur £, on
aura une rampe longue et I'accélération sera donc minimale.

Pendant cette phase, la puissance peut étre augmentée jusqu’a
30 % pour avoir un démarrage plus rapide en utilisant les menus

2. Course et vitesse normale

Une fois la rampe d’accélération termmee la porte se déplace a la
V|tes e conﬂguree dans les parametres 4 (pour I'ouverture)
.L: (pour la fermeture) jusqu’au début de la phase de
ralentissement.

Pendant cette phase, le moteur est piloté a 100 % de la
puissance.

La puissance fournle au moteur peut étre dlmlnuee al'aide
des paramétres 7.4 (pour I'ouverture) et o
fermeture).

3. Ralentissement

Lorsque le point du début de ralentissement est atteint
(chapitre 17), I'armoire diminue graduellement la vitesse du
moteur jusqu’a la valeur configurée dans les paramétres
(pour I'ouverture) et 1! - (pour la fermeture).

4. Rampe de décélération

Une fois la fin de course atteinte, la vitesse de la porte est
graduellement ramenée a zéro. La durée de la rampe d
décélération peut étre oonﬂguree avec les parametres
(pour I'ouverture) et Li L. (pour la fermeture).

5. Freinage
Lorsque la vitesse du moteur arrive a zéro, I’'armoire envoie
une commande de freinage sur les phases du moteur afin de
s’assurer que le moteur s’arréte bien.

‘intensité du freinage peut étre configurée avec les parameétres
(pour I'ouverture) e (pour la fermeture).
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1. Rampe d’accélération

2. Course et vitesse normale

3. Ralentissement

4. Rampe de décélération

5. Freinage

10 - STOP D’'URGENCE

Pour une sécurité maximale, il faut OBLIGATOIREMENT installer E1/E2|E3|E4|E5 T1T2
un interrupteur STOP qui, une fois actionné, provoque le blocage

immédiat de I'automatisation. A A

Linterrupteur doit avec un contact normalement fermé qui s’ouvre

en cas d’actionnement.

REMARQUE : les bornes T1 et T2 sont pontées pour autoriser

le lancement de I'automatisation avant de brancher I'interrupteur

STOP. &l ..............
Brancher les cables de I'interrupteur de STOP entre les bornes

T1 et T2 de 'armoire.

A ATTENTION : si I’entrée de STOP n’est pas utilisée, les

bornes T1 et T2 doivent étre pontées.
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11 - PHOTOCELLULES

’armoire a deux entrées pour les photocellules (contact
normalement fermé) qui peuvent étre activées indépendamment
et associées a différentes fonctions :

Brancher la sortie N.F. de la photocellule 1 (FOT1) entre les
bornes S5 et S9
Brancher la sortie N.F. de la photocellule 2 (FOT2) entre les
bornes S6 et S9

A ATTENTION :

e Siplusieurs photocellules sont branchées sur la méme borne,
le branchement doit étre fait en série : toutes les photocellules
auront la méme fonction.

cune photocellule n’est b nchée a la borne S5, le menu
1 doit étre configuré sur {4}

° Sl aucune photocellule n’est branchée a la borne S6, le menu
i & doit étre configuré sur

Indépendamment de la fonction sélectionnée, si les photocellules
interviennent pendant la pause, le temps de pause st recharge

en utilisant la valeur configurée dans le paramétre i,
Si 'on souhaite accélérer la vitesse a laquelle la porte se referme
apres Ie passage, il faut conﬁgurer une valeur pour le paramétre
i, Tk inférieure a L
I_e temps de pause sera recharge en utilisant la valeur de i

11.1 - FONCTIONNEMENT DES
PHOTOCELLULES

Le fonctionnement des photocellules depend des valeurs
programmeées pour les parametres i

FONCTION VALEUR

Photocellule active a I'ouverture et a la fermeture

Fonctionnement masqué

Fonction anti-entrainement

Aucune fonction

: = qui permet
de définir le pourcentage d’ouverture de Ia porte sur laquelle est
active la photocellule.

NOTE : Si'on veut activer la photocellule seulement lors de la
fermeture, régler le paramétre =i

Ce qui suit décrit le comportement de la porte lorsque la
photocellule est |nterrom ue, en fonc’uon du réglage du

parametre 1
On suppose que le paramétre

La figure A sur la page d’a coté représente I'activation de la
photocellule lorsque la porte se trouve au-dela des 40% de la
hauteur totale.

La figure B représente la méme situation, mais avec la porte se
trouvant sous les 40%.

La figure C représente I'activation de la photocellule quand la
porte a déja activée le switch de masquage de la photocellule,
connecté aux bornes H3-H5.
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1. Photocellule active a 'ouverture et fermeture - &

e | ors de la fermeture de la porte, si la photocellule est
interrompue, les scénarios suivants peuvent se produire en
fonction de la configuration du paramétre i " (ex. 40%) et
de la position de la porte :

- Dans le cas A, la porte se rouvre immédiatement
- Dans le cas B, la porte se bloque : quand la photocellule
est libérée, la porte rouvre completement.

e Lors de l'ouverture de la porte, sila photocellule est
interrompue les scénarios suivants peuvent se oduwe en
fonction de la configuration du paramétre £ ~ (ex. 40%) et
de la position de la porte :

- Dans le cas A, la photocellule est ignorée
- Dans le cas B, la porte se bloque : quand la photocellule
est libérée, la porte reprend I'ouverture.

e Avec la porte fermée, si la photocellule est interrompue, les
mandes de démarrage sont refusées (seul le réglage

- =i permet a la photocellule d’étre ignorée et les
Commandes de démarrage sont acceptées).

e Avec la porte ouverte, si la photocellule est interrompue, le
temps de pause est rechargé, et les commandes de fermeture
sont refusées.

2. Fonctionnement masqué - |
Cette fonction peut servir avec les portes en toile qui durant la
fermeture, en se gonflant, peuvent interrompre le faisceau de la
photocellule.

A Il est nécessaire de placer un switch immédiatement
au-dessus de la photocellule et de connecter le contact N.F entre
les bornes H3 et H5. Quand le contact s’ouvre la photocellule est
ignorée.

sur

NOTE : régler le paramétre

Le fonctionnement de la porte est similaire au point 1, mais si le

faisceau de la photocellule est interrompu pendant la fermeture,

quand la porte a déja activé le switch connecté entre les bornes

H3-H5 (cas C), la photocellule est ignorée et la porte continue sa
fermeture.

3. Fonction anti-entrainement -
L'intervention de la photocellule durant la premiére partie de
I’ouverture de la porte, indique la possibilité que I'opérateur soit
resté accroché accidentellement.

Cette fonction permet d’éviter que I'opérateur soit soulevé par la
porte en mouvement.

Le fonctionnement de la porte est analogue au point 1, mais si
le faisceau de la photocellule est interrompu durant la premiere
partie de I'ouverture ou la derniere partie de la fermeture (cas B),
la porte se bloque.

Pour la faire repartir, il est nécessaire de réaliser les opérations
suivantes :

1. Libérer le faisceau de la photocellule

2. Appuyer sur le stop d’urgence connecté entre les bornes T1-
T2 et le réarmer

3. Envoyer une commande de démarrage

NOTE : Si le bouton pour le stop d’urgence n’est pas installé,
I'utilisation de cette fonction est déconseillée.




11.2 - ALIMENTATION DES AU—Lll,ME":-I?‘TION 12VD? finu est disoonible entre les b
alimentation en courant continu est disponible entre les bornes
PHOTOCELLULES ET TEST FONCTIONNEL H8 (+) et H7 (-).

Les photocellules peuvent étre alimentées avec 24 Vca (FIG.1) ou

ATTENTION : pour pouvoir effectuer le test, il est nécessaire
avec 12 Vec. (FIG.2) pour b

d’utiliser un des relais optionnels :

Indépendamment de la fonction sélectionnée, les photocellules e REL1 : brancher I'alimentation du transmetteur entre les

peuvent étre testées avant chaque mouvement. bornes Z3 (+) et H7 (-), et bra her la borne H8 avec la borne
Pour activer le test des photocellules |I faut |nd|quer la durée Z4 ; configurer le paramétre REL.L sur TEZT.
maximale du test dans le parametre i : si LI est configuré,

le test n’est pas effectué.

e REL2 : brancher I'alimentation du transmetteur entre les
bornes Z5 (+) et H7 (-), et branoher la borne H8 avec la borne
Z6 ; configurer le parametre HiL.Z sur TEST

ALIMENTATION 24VAC

Brancher 'alimentation des récepteurs des photocellules entre les
bornes E1 et E3 (COM).

Brancher I'alimentation des transmetteurs des photocellules entre
les bornes E5 et E3 (COM).

NOTE : pour faciliter les branchements, les bornes pour
I’alimentation en courant alternatif sont doubles
(E1=E2 / EB =E4).

SIVONVH

ATTENTION : pour pouvoir effectuer le test, il faut que
I’alimentation du transmetteur des photocellules soit branchée
aux bornes E5 et E3 (COM).

$1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9 E1|E2|E3|E4|E5
A A

FOT2

' Y

40% |

AA

Paramétre FiiT1 & DEFAULT = [4il (aucune fonction)

Paramétre FiiT# & DEFAULT = fFilH
(activée en ouverture et fermeture)

e
40% | FIG. 2 12Vdc

§ /

v $1/S2|S3(S4(S5/56(S7|S8(S9 H7H8

A A

FoT FoT2 26|25|24|23|22|Z21

' >

RX
X

—

T T
40%5 AA
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12 - DETECTION DES OBSTACLES
(CAPTEUR AMPEROMETRIQUE,
ENCODEUR, BARRES PALPEUSES DE
SECURITE)

La présence d’un obstacle qui empéche le mouvement de la
porte peut étre détectée de différentes fagons :

1. capteur ampérométrique
2. encodeur
3. barres palpeuses de sécurité.

Indépendamment du dispositif qui a détecté I'obstacle, la réaction
de armoire dépend de la valeur confrguree pour Ie parameétre

i + pour les obstacles en ouverture et L. L. pour les
obstacles en fermeture :

e gilavaleur est & , la porte est simplement arrétée ;

. .
, la porte inverse le

e sjla valeur est comprise entre
mouvement pendant le temps conﬂgure

L., la porte se referme ou se rouvre

e silavaleur est I+
completement.

A Suite a la détection d’un obstacle lors de la fermeture,
la porte se rouvre et le comportement de la centrale
dépend de plusieurs paramétres, avec la priorité qui suit :

1. Sila modalité horloge est active ( .), le
comptage du temps de pause pour la fermeture automatique
est activée

2. Sila porte s’est bloquée sans reculer (1
fermeture aprés I'obstacle est manuelle (§ ;
comptage du temps de pause pour la fermeture automathue
N’est PAS activé et la porte reprendra le mouvement des la
prochaine commande de démarrage.

3. Sila fermetur apres I'obstacle est automatique

i ), la centrale se comportera suivant le

réglage du parametre L

12.1 - CAPTEUR AMPEROMETRIQUE

Une augmentation inattendue de la consommation de courant par
le moteur est interprétée comme la présence d’un obstacle.

Cette fonction est automatique et ne requiert aucune

configuration.

12.2 - ENCODEUR

L’armoire détecte la présence d’un obstacle lorsque I'encodeur
signale que le moteur tourne a une vitesse inférieure a celle qui a
été configurée (chapitre 18).

La sensibilité de I'encodeur doit étre configurée a I'aide du
paramétre [ : plus la valeur est élevée, plus I'armoire sera
réactive aux petites baisses de vitesse. Si I'on ne souhaite pas
que I'encodeur détecte les obstacles, il faut configurer &i.

12.3 - BARRES PALPEUSES DE SECURITE

L’armoire détecte la présence d’un obstacle lorsqu’une barre
palpeuse de sécurité est écrasée.

L’armoire a deux entrées pour les barres palpeuses qui peuvent
étre activées indépendamment et associées a différents types de
fonctions.

Connecter les barres palpeuses 1 (COS 1) entre les bornes S7 et
S9 et configurer le paramétre i, pour activer 'entrée
Connecter les barres palpeuses 2 (COS 2) entre les bornes S8 et
S9 et configurer le paramétre i, pour activer I'entrée
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En configurant &5, I'intervention de la barre palpeuse est
détectée unrquement pendant I'ouverture et I'armoire se
comporte selon les configurations du parametre

i

En configurant £:H, I'intervention de la barre palpeuse est
détectée unlquement pendant la fermeture et I’ armorre se
comporte selon les configurations du paramétre L= 1 .L: ;

En configurant , I'intervention de la barre palpeuse est
détectée pendant | ouverture et la fermeture :

- pendant I'ouverture, I'armoire se comporTe selon les
configurations du parametre £

- pendant la fermeture, I'armoire se comporte selon les
configurations du paramétre Lizi i1

A ATTENTION :

Si aucune barre palpeuse n’est branchée a la borne 87, le
parametre L. 1 doit étre configuré sur i

si aucune barre alpeuse n’est branchee a la borne S8, le
parameétre L. doit étre configuré sur il

S1 S9

(%]
N
wn
w
"
sy
wn
1%
wn
[=2)
wn
~N
(%]
(2]

E

Tl

(aucune fonction)

' 5 DEFAULT = 4 (aucune fonction)

"armoire peut fonctionner avec différents types de barres

palpeuses ; selon le type de barre palp
configurer correctement le paramétre i.

utilisé, il faut

NOTE : il n’est pas possible d’utiliser des barres palpeuses de

type différent sur les deux entrées §

. Barres palpeuses mécaniques a contact N.

i aucun test

Configurer le paramétre .. avec la valeu
n’est réalisé avant les mouvements.

. Barres palpeuses optiques

Configurer le paramétre avec la valeu :avant
chague mouvement, un test de fonctionnement similaire a celui
des photocellules est réalisé.

SiI’on ne souhaite pas effectuer le test, configurer (1.

Raccorder I'alimentation des barres palpeuses optiques en
suivant les indications du chapitre 11.2.

. Barres palpeuses en caoutchouc conducteur

Configurer le paramétre {1 avec la valeur } i
. I'armoire s’attend a mesurer une impédance de 8,2

kohms, et elle se met en alarme en cas d’'impédance basse

(barre palpeuse appuyée) et en cas d’impédance haute (fil

interrompu) ; ¢’est pourquoi il est nécessaire d’effectuer le test

avant les mouvements.

A ATTENTION : si plusieurs barres palpeuses sont branchées
sur la méme borne, le branchement doit étre fait en série, sauf
dans le cas des barres palpeuses en caoutchouc conducteur qui
sont branchées en paralléle.




13 - CLIGNOTANT

L’armoire HEAVY1 a deux sorties pour la gestion du clignotant :

1. bornes Z1 et Z2 pour un clignotant 2 230 V - 40 W avec
intermittence interne ;

2. bornes H6 (+) et H7 (-) pour un clignotant a 24 Vcc - 3 W.
L'utilisation d’un clignotant a 24 V requiert la configuration du
paramétre £ avec la valeur 1 (DEFAUT =iliL..).

NOTE : si ces bornes sont utilisées pour cette fonction, il ne
sera pas possible de brancher un voyant de porte ouverte
(éclairage d’avertissement).

H1|H2H3H4H5|H6|H7H8

OUTPUT|Z6|25|24|23|Z22|Z1

24Vdc - 3W 230V - 40W

Le fonctionnement normal du clignotant prévoit I'activation
pendant les phases d’ouverture et de fermeture de la porte.

Les autres options disponibles sont :

e clignotement actif en pause
le paramétre Rl I

e pré- ohgnotement le clignotement est activé avant le début
de la phase d’ouverture et de fermeture pendant une durée
programmable a I'aide du paramétre '}

e pré-clignotement en fermeture : le clignotement est activé
avant le début de la phase de fermeture pendant une durée
différente de celle de I ouverture La durée est programmable
avec le paramétre i

il faut configurer la valeur =i pour

14 - VOYANT PORTE OUVERTE

L'armoire dispose d’une sortie a 24 Vcc - 3 W qui permet le
branchement d’un voyant (éclairage d’avertissement).

Le voyant de porte ouverte indique en temps réel I'état de la
porte, le type de clignotement indique les quatre conditions
possibles.

- PORTE IMMOBILE (FERMEE) : la lumiére est éteinte

- PORTE EN PAUSE (OQUVERTE) : la lumiere est allumée fixe

- PORTE EN OUVERTURE : la lumiére clignote lentement (2 Hz)
- PORTE EN FERMETURE : la lumiére clignote rapidement (4
Hz).

Raccorder les cébles du voyant aux bornes H6 (+) et H7 (-).

NOTE : si ces bornes sont utilisées pour cette fonction, il ne sera
pas possible de brancher un voyant 24 Vcc.

H1|H2H3{H4H5|H6|H7H8

24Vdc - 3W

1 = DEFAULT =

Paramétre i ... (voyant porte ouvert)

15 - ANTENNE EXTERNE

Pour garantir la portée radio maximale, il est conseillé d’utiliser
I’antenne externe.

Raccorder le blindage de I'antenne a la borne A1 et le pdle chaud
ala borne A2.

A1A2
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16 - FIN DE COURSE

Pour le bon fonctionnement de I'armoire, il faut brancher deux
switchs de fin de course a contact normalement fermé qui
délimitent la course de la porte en ouverture et en fermeture.

Brancher le switch de la fin de course en ouverture (FCA) entre les
bornes H2 et H5.

Brancher le switch de la fin de course en fermeture (FCC) entre
les bornes H1 et H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

La position des fins de course est mémorisée pendant

la procédure d’apprentissage de la course et pendant le
fonctionnement normal de la porte, I'armoire s’attend a détecter
les fins de course dans des positions déterminées.

A Si, dans certains cas, la porte n’atteint pas la position
permettant d’activer le switch de fin de course, il est possible
de programmer un temps supplémentaire en configurant le
paramétre i : si la fin de course n’intervient pas, la porte
poursuit son mouvement jusqu’a ce que le temps configuré soit
écoulé.
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17 - POSITIONS INTERMEDIAIRES

Certaines fonctions de I'armoire sont activées en correspondance
avec les positions intermédiaires de la porte.

Les positions intermédiaires peuvent étre détectées de deux
facons:

e switchs supplémentaires branchés aux bornes H3 et H4 ;

e programmation de certains parameétres qui se basent sur un
pourcentage de la course totale.

17.1 - SWITCH

Lintervention des switchs supplémentaires peut commander les
fonctions suivantes :

1. Point de ralentissement

e Pendant la phase d’ouverture, le ralentissement commence
quand le contact entre les bornes H4 et H5 s’ouvre (configurer

e Pendant la phase de fermeture, le ralentissement commence
quand le contact entre les bornes H3 et H5 s’ouvre (configurer
le paramétre Ef - ).

NOTE : le paramétre I i prévoit la configuration d’un temps
maximal pendant lequel la fin de course doit intervenir apres le
point de ralentissement. Une fois le temps configuré écoulé, la
porte s’arréte.
Si I’'on configure
course.

la course continue jusqu’a atteindre la fin de

2. Position d’ouverture partielle.

LLa manceuvre d’ouverture partielle se termine lorsque le
contact entre les bornes 'H4 et H5 s’ouvre (configurer le

paramétre sur ii
H1|H2H3H4|H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5
A A

3. Fonctionnement masqué de la photocellule

La photocellule si habilitée en réglant le paramétre ¥ :
F est ignorée quand le contact entre Ies
(configurer le paramétre i

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4E5

i (aucune fonction)




17.2 - PARAMETRES (POURCENTAGE
COURSE)

Certains parameétres du menu de programmation se basent sur
un pourcentage de la course totale de la porte.

A ATTENTION : pour utiliser ces parametres, il faut exécuter
la procédure d’apprentissage de la course.

En fonction de la configuration de ces parametres, les opérations
suivantes peuvent étre commandeées :

1. Point de ralentissement

e Pendant la phase d’ouverture, le ralentissement commence
lorsque la porte arrive dans la partie finale de la course : cette
partie finale est déterminée par un pourcentage de Ia course
totale et peut étre configurée avec le parameétre i+

e Pendant la phase de fermeture, le ralentissement commence
lorsque la porte arrive dans la partie finale de la course : cette
partie finale est déterminée par un pourcentage de Ia course
totale et peut étre configurée avec le paramétre -

2. Position d’ouverture partielle.
La manceuvre d’ouverture partielle se termine lorsque la porte
dépasse le pourcentage de course configuré avec le parametre

18 - ENCODEUR

La position de la porte peut étre identifiée de fagon beaucoup
plus précise si un encodeur incrémental est installé sur le moteur.

A ATTENTION : il est indispensable d’effectuer
I'apprentissage de la course (chapitre 26.3) pour utiliser
cette fonction.

NOTE : 'encodeur utilise les mémes bornes que les switchs pour
les positions intermédiaires. Si un encodeur est utilisé, il n’est pas
possible d’utiliser les switchs pour les positions intermédiaires.

Il est possible d’utiliser deux types d’encodeurs :

e Encodeur a deux canaux : la direction du mouvement de la
porte est indiquée par I’encodeur.
- Brancher les deux canaux sur les bornes H3 et H4
(Pordre de branchement n’est pas important).
- Brancher le commun sur la borne H5
- Configurer le menu 1sur .

e Encodeur a un canal : la direction du mouvement est
déterminée par la commande envoyée de I'armoire a
I'inverseur.

- Brancher le canal de I'encodeur sur la borne H4.
- Brancher le commun sur la borne H5.
- Configurer le menu 1sur

Si I’'encodeur est alimenté a 24 Vca, brancher I'alimentation sur
les bornes E1 et E3.

Si I’'encodeur est alimenté a 12 Vcce, brancher I'alimentation sur
les bornes H7 (-) et H8 (+).

* NOTE : si I'encodeur a un seul fil pour le négatif de
I’alimentation et le commun des sorties, brancher la borne H5
avec le négatif de I'alimentation (borne H7 ou une des bornes
E1-E3).

H1H2H3H4|H5H6|H7|H8| E1|E2|E3|E4|E5
AAA
Pl e @
ENCODER [«—b— =
2C
H1H2H3H4|H5H6|H7|H8| E1|E2|E3|E4|E5
12Vdc
H1H2H3H4|H5H6|H7|H8| [E1|E2|E3|E4|E5
A A
¥ Son
ENCODER [«—&—
1C
H1H2H3H4|H5H6|H7|H8| E1|E2|E3|E4|E5

12Vdc

Paramétre k-
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19 - MODE DE COMMANDE DEPUIS
LE BORNIER

Pour commander la porte a I'aide des dispositifs externes, il faut
brancher les dispositifs a contact normalement ouvert entre les
bornes S1-S4, S2-S4 ou S3-S4 et configurer pour chacun la
fonction désirée a I'aide des parameétres ING1, ING2 et ING3.

Les fonctions disponibles sont :

e Start (valeur a configure )
Cette fonction correspond a une commande générique
d’activation et elle commande les opérations suivantes :

- Quand la porte est fermée, un cycle d’ouverture commence

- Quand la porte s’ ouvre, cela dépend de la configuration du
parametre

: commande non active

. la porte se referme immédiatement
la porte s’arréte (si la fermeture automatique est
act|ve le décompte du temps de pause commence)

- Quand la porte est ouverte et que le décompte du temps
de pause n’est pas activé, la fermeture commence

- Quand la porte est ouverte et que le décompte du temps
de pause est activé, cela dépend du menu ]

: commande non active

la fermeture commence
le décompte du temps de pause se recharge

- Quand la porte est en train de se fermer, cela dépend du

la porte se rouvre
* 1 la porte s’arréte et le cycle est considéré comme

fini

- Quand la porte s’arréte a cause d’'une commande de stop
ou d’une détection d’obstacle, une commande de Start fait
repartir la porte d Ia méme direction qu ‘avant 'arrét.

Si le paramétre ~ est configuré sur } )
repart dans la direction opposée.

- Quand la porte a commencé un cycle d’ouverture partielle,
elle commande une ouverture totale.

e Start partiel (valeur a configurer =1 .FE)
Cette fonction correspond a une commande d’ouverture
partielle et elle commande les opérations suivantes :

- Quand la porte est fermée, un cycle d’ouverture
partielle commence : la porte s’ouvre seulement pour
Ie pourcentage de course conﬂgure dans le parametre
ou jusqu’a ce que s’ouvre le contact raccordé a la
bome H4 (parametre configuré sur 1)

Une fois le cycle commencé, les fonctions sont celles
indiquées pour la commande START.

- Quand la porte a commencé un cycle d’ouverture normale,
cette commande n’a aucun effet.

Stop (valeur a configurer &

Cette fonction correspond a une commande de stop (arrét):
c’est le seul cas pour lequel le dispositif raccordé doit
fonctionner avec un contact normalement fermé ; il peut étre
utilisé pour arréter la porte et la maintenir bloquée dans une
position.

Le fonctionnement de la commande de STOP dépend de la
valeur configurée pour le paramétre =

= @ la porte s’arréte dans la position dans laquelle
elle se trouve, et tant que le contact est ouvert, aucune
commande n’a d’effet. Une fois que le contact s’est
refermé, une éventuelle commande de start fait repartir la
porte dans la méme direction qu’avant I'arrét.

-~ la porte s’arréte dans la position dans laquelle
elle se trouve, et tant que le contact est ouvert, aucune
commande n’a d’effet. Une fois que le contact s’est
refermé, une éventuelle commande de start fait repartir la
porte dans la direction opposée.

. la porte interrompt I'éventuel mouvement et
s’ouvre completement. Si un dispositif de sécurité actif en
ouverture empéche le mouvement, la porte reste immobile
jusqu’a ce que le dispositif de sécurité se désactive, puis
elle s’ouvre.

Ensuite, la porte reste bloquée en position ouverte jusqu’a
ce que le contact de STOP se referme.

I : la porte n’interrompt pas immédiatement le
mouvement, mais lorsqu’elle s’arréte, elle est commandée
en fermeture.

Si un dispositif de sécurité provoque la réouverture, celle-ci est
exécutée, puis la fermeture est de nouveau commandée.
Quand la porte s’est fermée, elle reste bloquée dans cette
position jusqu’a ce que le contact de STOP se referme.

Ouvre toujours (valeur a configure )

Commande toujours I'ouverture, indépendamment de la
position de la porte ; si la porte est déja ouverte, elle n’a aucun
effet.

NOTE : cette commande n’est pas disponible pour I'entrée

Ferme toujours (valeur a configurer i
Commande toujours la fermeture : si la porte est déja fermée,
elle n’a aucun effet.

NOTE : cette commande n’est pas disponible pour I'entrée

Force homme mort (valeur a configurer i
Cette commande n’est disponible que sur I entree i :
quand le contact est fermé, I'armoire fonctionne en mode
homme mort.




20 - MODE DE COMMANDE VIA
RADIO

L'armoire HEAVY1 prévoit la fixation d’un récepteur de la série
MR. Le récepteur dispose de 4 canaux qui peuvent &tre associés
aux touches de la commande a distance et qui peuvent avoir les
fonctions suivantes :

e |es canaux 1 et 2 activent le cycle d’ouverture selon la
configuration du parametre i :

: le canal 1 équivaut a la commande START et le
oanal 2 ala commande START PARTIEL.

i . le canal 1 équivaut a la commande APRE (ouvrir) et le
canal 2 ala commande CHIUDE (fermer).

e | e canal 3 équivaut a la commande STOP

e | e canal 4 fonctionne selon les configurations du parametre

: monostable. Le contact d’un relais options (REL1-2-3)
configuré en tant que lumiére de courtoisie est maintenu fermé
tant que le canal est actif.

" bistable. Le contact d’un relais options (REL1-2-3)
configuré en tant que lumiére de courtoisie est commuté
chaque fois que le canal est activé.

i LIl : minuterie Le contact d’un relais options (REL1-2-3)
configuré en tant que lumiére de courtoisie est maintenu fermé
pendant le temps configuré. Si le canal est activé a nouveau, le
décompte du temps est réinitialisé.

[T« time out. Le contact d’un relais options (REL1-2-3)
configuré en tant que lumiére de courtoisie est maintenu fermé
pendant le temps configuré. Si le canal est activé a nouveau, le
compte du relais est ouvert.

: force homme mort. A chaque activation du canal,
| armoire commute entre le mode de fonctionnement configuré
et le mode homme mort.
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21 - MODES DE FONCTIONNEMENT

Le mode de fonctionnement des commandes dépend des
configurations du parametre

¢ Mode a impulsions ('} b |
Une commande provoque I’ ouverture Complete de la porte.
La manceuvre se termine quand la fin de course intervient,
quand une autre commande est regue ou quand un dispositif
de sécurité intervient. Si la fermeture automatique est
activée, la porte se ferme apres le temps de pause configuré
(parametre L

e Mode horloge
Cette fonction permet de chronométrer I'ouverture de la porte
a I'aide d’une horloge externe.

Le fonctionnement est similaire & celui du mode & , mais

le décompte du temps de pause est suspendu tant que le

contact du dispositif raccordé sur une entree configurée, telle

que les entrées =} [FE ou mFHE

Pour utiliser cette fonc’uon il faut ac’uver la fermeture
automatique (paramétre )

e Mode homme mort
La commande doit étre maintenue active pendant toute la
durée du mouvement de la porte ; lorsque la commande est
suspendue, la porte s’arréte immédiatement. Dans ce mode,
la commande START lance alternativement I'ouverture et la
fermeture.

e Mode mixte
Les mouvements d’ouverture sont commandés par impulsions
et ceux de fermeture en mode homme mort.

Lorsque la porte se déplace en mode homme mort, si un
dispositif de sécurité intervient, la porte est arrétée.

Il n'est pas possible d’inverser le mouvement de la porte
comme en fonctionnement normal.

—_

ouvrir), reste fermé.
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22 - MODES DE FONCTIONNEMENT
EXCEPTIONNELS

L’armoire HEAVY1 dispose de certains modes de fonctionnement
exceptionnels, a n’utiliser que dans des cas particuliers.

Mode homme mort forcé
Le mode homme mort peut étre temporairement forcé a I'aide de
d’une commande sur la borne 83 : quand le contact est fermé,

Ie mode est activé (le parameétre :

)

Mode homme mort d’urgence

Ce mode de fonctionnement peut étre utilisé afin de déplacer la
grille en mode homme mort dans des cas particuliers tels que
I'installation/I'entretien ou un éventuel dysfonctionnement des
photocellules, barres palpeuses, fins de course ou encoder.

Pour activer la fonction, vous devez envoyer une commande de
START pendant 3 fois (les commandes doivent durer au moins

1 seconde; la pause entre les commandes doit durer au moins 1
seconde).

>1" >1" >1"

La quatrieme commande START active la porte en mode
AUTOMATIQUE (homme mort); pour déplacer la porte maintenir
la commande START active pendant la durée de la manceuvre
(tempo T). La fonction s’éteint automatiquement apres 10
secondes d’inactivité de la porte.

A ATTENTION : pendant le mouvement d’urgence, le
dispositif de sécurité considéré comme endommagé ne sera pas
pris en considération : chacune de ses activations sera ignorée.

- 68 -

Mouvement manuel

Pendant les phases d'’installation ou de maintenance, il est
possible de déplacer la porte & I'aide des touches T et { situses
a coté de I'afficheur.

Le fonctionnement est toujours en mode homme mort :

T ouvre et | ferme la porte.

La vitesse de la porTe est déterminée par la valeur configurée pour
le parametre LAk

A ATTENTION : les dispositifs de sécurité sont tous
ignorés (sauf le STOP d’urgence), il est donc de la
responsabilité de I'opérateur de s’assurer qu’il n’y a aucun
obstacle sur la course de la porte.

Pendant le mouvement manuel, I'afficheur montre certaines
informations sur le fonctionnement de l'inverseur : tension
d’alimentation, courant sur le moteur et température du driver.

NOTE : il est possible de lire ces informations sans déplacer la
porte grace a une pression rapide de I'une des touches Tetd
ou bien des deux touches.

Le mode de mouvement manuel reste actif pendant 1 minute,
puis I’'armoire revient au fonctionnement normal.

Pour revenir immédiatement au fonctionnement normal, appuyer
sur la touche OK pendant 1 seconde.




23 - SORTIE RELAIS OPTIONS

’armoire dispose de trois sorties relais a contact sec
normalement ouvert conﬂgurables avec différentes fonctions a
I’aide des parametres = eti

Les sorties REL1 et REL2 sont destinées a une utilisation
générique (courant maximal 5A sur 230V) tandis que la sortie
RELS est principalement destinée au pilotage du frein électrique
du moteur (courant maximal 16A sur 230V).

Ce tableau indique les fonction
configurer pour les paramétres

FONCTION

Serrure °

Commande ouvre .

Commande ferme N

Signal Service o

Contréle du frein °
électrique

Test des dispositifs de o o
sécurité

Custom . N
Lumieres de courtoisie . o .

Brancher le dispositif contrélé par la sortie REL1 aux bornes
Z4 - Z3.
Brancher le dispositif contrélé par la sortie REL2 aux bornes
Z6 - Z5.
Brancher le dispositif contrélé par la sortie REL3 aux bornes
B2 - B1.

A Les sorties des relais fonctionnent comme de simples
interrupteurs et ne fournissent aucune alimentation.

L’alimentation du dispositif VsuppLy peut se faire depuis
I’armoire ou depuis la ligne.

Si alimentation des accessoires 24 Vca ou 12 Vcc est
utilisée, s’assurer que le courant requis est compatible
avec celui distribué par I’armoire.

OUTPUT|Z6|Z5

N
N

Z3|22|Z1

VSUPPLY( REL2
<

VSUPPLY( RELT

o®<

1 = DEFAULT = L.

Parametre I (lumiére de courtoisie)

= = DEFAULT =

Parametre aucune fonction)
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23.1 - LUMIERES DE COURTOISIE

Les lumieres de courtoisie peuvent fonctionner des fagons
suivantes :

1. Min. depuis commande
Les lumiéres s’allument lorsque I'ouverture est commandée,
et elles restent aIIumees pendant la durée conﬂguree
Sélectionner la valeur T .11
configurer la durée souhaitée.

2. En mouv. + horloge
Les lumiéres s’allument lorsque I'ouverture est commandée ;
lorsque la porte s’arréte (ouverte ou fermée), les lumiéres
restent encore allumées pendant la durée oonﬂguree
Sélectionner la valeur i Ii:L. dans le paramétres L.LICE
et configurer la durée souhaitée.

3. Min. depuis commande AUX

Les lumieres sont activées a I'aide d’'une commande a
distance

enregistrée sur le canal 4 du récepteur MR, et elles restent

aIIumees pendant la durée configurée. Sélectionner la valeur
i dans le parametres ¥ et configurer la durée
souhaitée.

4. Monostable lumiére
Les lumiéres sont activées a I'aide d’une commande a
distance
enregistrée sur le canal 4 du récepteur MR, et elles restent
allumées pendant toute la durée de la transmission de la
commande.
Sélectionner la valeur |

1 dans le paramétre ¢

5. Bistable lumiére
Les lumiéres sont activées a I'aide d’une commande a
distance
enregistrée sur le canal 4 du récepteur MR : une premiere
commande allume les lumieres, une seconde commande Ies
éteint. Sélectionner la valeur EI%T dans le paramétre §

6. Bistable + time out
Les lumieres sont activées a I'aide d’'une commande a
distance
enregistrée sur le canal 4 du récepteur MR, et elles restent
allumées pendant la durée configurée. Une deuxieme
transmission avant que le temps ne se soit écoulé éteint les
lumieres. Sélectionner la valeur TLEIT dans le paramétre
et configurer la durée souhaitée.

23.2 - SERRURE

Le relais est fermé pendant trois secondes a chaque fois qu’une
manoeuvre d’ouverture commence.

Le fonctionnement de la serrure électrique peut comporter les
fonctions suivantes :

1. Coup de bélier : avant de commencer une ouverture, la porte
est pilotée en fermeture pendant une courte durée afin de
faciliter le déverrouillage de la serrure.

Pour activer cette fonction, configurer le temps du coup de
bélier avec le paramétre T

2. Coup en fermeture : a la fin de la fermeture, la porte est
encore pilotée pendant une courte durée a pleine puissance
afin de faciliter la fixation d’une serrure. Pour activer cette
fonction, configurer le temps du coup en fermeture a I'aide du

parametre i

-
T
>
z

O
=
7




FRANCAIS

23.3 - SIGNAL SERVICE

Le relais est activé lorsque le décompte des cycles configuré pour
la demande Service arrive a & (chapitre 26.4) : de cette fagon, il
est possible d’activer un voyant.

23.4 - COMMANDE D’OUVERTURE

Le relais est activé lorsque le moteur est piloté en ouverture :
de cette fagon, il est possible d’activer les moteurs secondaires
ou de fournir des signaux synchronisés avec le mouvement du
moteur principal.

23.5 - COMMANDE DE FERMETURE

Le relais est activé lorsque le moteur est piloté en fermeture :
de cette fagon, il est possible d’activer les moteurs secondaires
ou de fournir des signaux synchronisés avec le mouvement du
moteur principal.

23.6 - TEST DES DISPOSITIFS DE SECURITE
Le relais est activé en méme temps que le relais consacré au test
des photocellules : de cette fagon, il est possible d’exécuter le
test de fonctionnement sur des dispositifs qui N'UTILISENT PAS
la tension d’alimentation de 24 Vca présente sur la borne E5, par
exemple des dispositifs alimentés a 12 Vcc.

23.7 - CONTROLE DU FREIN ELECTRIQUE

Le relais est activé pour controler le frein électrique du moteur
(chapitre 9.1).

23.8 - CUSTOM

Cette fonction est principalement destinée au branchement des
dispositifs de signalisation.

La programmatlon de ce paramétre permet de définir I'état du
relals ns seleononne dans ces 5 situations :

porte fermée, armoire en attente d’une commande
porte en ouverture

porte en fermeture

porte ouverte et décompte du temps de fermeture
automatique actif

porte ouverte sans décompte du temps de
fermeture automatique

Pour la programmation, procéder comme suit :

1. Sélectionner la valeur £.:
I'afficheur indique

- H

H -

2. A l'aide des touches T et 4, sélectionner I'état du relais dans
cette situation :

. contact relais ouvert

=1 . contact relais fermé

3. Appuyer sur la touche OK pour parcourir les 5 situations
disponibles, puis sélectionner I’état du relais a I'aide des
touches T et ¢
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24 - INTERFACE ADI

Linterface ADI (Additonal Devices Interface) dont I'armoire est
équipée permet de raccorder des modules optionnels de la ligne
V2.

Référez-vous au catalogue V2 pour voir guels modules optionnels

avec interface ADI sont disponibles pour cette armoire de
commande.

A ATTENTION: Pour l'installation des modules
optionnels, lire attentivement les notices que vous trouvez
avec.

Pour quelques dispositifs il est possible de configurer le mode
avec lequel ils s’interfacent avec I’'armoire de commande, en
outre il est nécessaire d’activer I'interface pour faire en sorte que
I’armoire de commande tienne compte des signalisations qui
arrivent du dispositif ADI.

Se référer au menu de programmation i pour activer
I'interface ADI et accéder au menu de configuration du dispositif.

Quand le dispositif est activé, I'écran affiche I'inscription §
haut a droite :

Les dispositifs ADI utilisent I'écran de la centrale pour procéder
aux signalisations d’alarme ou pour afficher la configuration de la
centrale de commande:

e ALARME PHOTOCELLULE -
la porte s’arréte ;
ouverture.

e ALARME BARRE PALPEUSE - le segment en bas s’allume :
la porte inverse le mouvement pendant 3 secondes.

e ALARME STOP - le segment en bas s’allume : la porte s’arréte
et ne peut pas repartir avant I'arrét de 'alarme.

e SLAVE - lorsqu’on utilise un module SYNCRO a la place de
I'indication s’affiche pour indiquer a quel moment
I'armoire est configurée en SLAVE.

le segment en haut s’allume :
lorsque I'alarme cesse, elle repart en

25 - ALIMENTATION DE L’ARMOIRE
DE COMMANDE

Une fois les branchement finis pour tous les dispositifs, il est
possible de procéder au branchement de I'alimentation de
I’armoire de commande.

L’armoire doit étre alimenté en 230V-50 Hz, protégée avec
interrupteur magnéto-thermique différentiel conforme aux
reglementations en vigueur.

Brancher les cables d’alimentation aux bornes L et N

Brancher la mise a la terre du systéme électrique a I'une des deux
bornes de mise a la terre : G1 et G2.




26 - PROGRAMMATION 26.2 - CHARGEMENT DES PARAMETRES
PAR DEFAUT

La programmation des fonctions et des temps de I'armoire
est effectuée a I'aide des menus de configuration qui sont
accessibles et parcourables avec les 3 touches T, 4 etoK
situées a cote de I'afficheur de I'armoire.

Si nécessaire-, il est possible de ramener tous les paramétres a
leur valeur par DEFAUT (tableau page 73).

e ~N A ATTENTION : cette procédure entraine la perte de
tous les parametres personnalisés.
| ¢ lisé
0m 10
:_—Jl E:‘,-‘ 1. Maintenir appuyee la touche OK jusqu’a ce que I'afficheur
oK O indique [
2. Relacher la touche OK : I'afficheur montre

1O

\ i I [ JoVERLOAD) /

e En appuyant sur la touche OK, il est possible d’accéder aux
menus de programmation et a la configuration des différents
parametres.

e Enappuyant sur la touche ¥, on passe a I'élément suivant

e Enappuyant sur la touche T, on retourne & I'élément 3. Pour sortir de la fonction, sélectionner &

précedent. touches T et {, puis appuyer sur OK pour “confirmer,

SIVONVH

4. Pour charger Ies données par DEFAUT, sélectionner

A ATTENTION : en dehors du menu de configuration, les ¢ 2 l'aide des touches T et ¥, DuiS appUyer

touches T et | activent le moteur en mode HOMME mort.
La touche T active la commande APRE (ouvrir) et la touche
 active la commande CHIUDE (fermer).

sur OK.

Ensuite, sélectionner .
paramétres sont réécrits avec leur valeur par DEFAUT, I'armoire
sort de la programmation et I'afficheur montre le tableau de

et appuyer sur OK : tous les

A Ces commandes activent le moteur sans prendre en

s . . , o, commande.
compte I'état des dispositifs de sécurité.
26.1 - ACCES AUX MENUS DE 26.3 - APPRENTISSAGE DE LA COURSE

PROGRAMMATION PRINCIPAUX
Cette fonction permet de mémoriser les limites de la course.
Les valeurs enregistrées servent pour tous les parameétres de

1. Maintenir appuyée la touche OK jusqua ce que I'afficheur programmation qui se basent sur un pourcentage de la course.

montre le menu souhaité.

Programmation des parametres de fonctionnement
(chapitre 26.5)

Compteur de cycles (chapitre 26.4)

Apprentissage de la course (chapitre 26.3)
Chargement des paramétres par DEFAUT (chapitre

puyée la touche OK jusqu’a ce que I'afficheur

2. Relacher la touche OK : 'afficheur montre

26.2)

2. Relacher la touche OK : I'afficheur montre le premier élément
du sous-menu ou les options disponibles pour la fonction.

3. Pour sortir de la fonction, sélectionner i al'aide des
touches T et |, puis appuyer sur OK pour confirmer.

4. Pour lancer la procedure d’apprentissage de la course,

sélectionner = A I'aide des touches T et {,
puis appuyer sur la touche OK.
3. Alaide des touches T, | et OK, sélectionner et modifier les 5. Maintenir appuyée la touche T pour ouvrir complétement
parametres nécessaires. la porte.

Q 6. Maintenir appuyée la touche J pour fermer completement la
ATTENTION : si aucune opération n’est effectuée porte.

pendant plus d’'une minute, I’'armoire sort du mode de
programmation sans enregistrer les configurations, et les
modifications effectuées sont perdues.

7. Appuyer sur la touche OK pour mémoriser la course et sortir
de la fonction.
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26.4 - LECTURE DU COMPTEUR DE
CYCLES

L’armoire HEAVY1 tient compte des cycles d’ouverture de la
porte terminés et, si cela est requis, elle signale la nécessité
d’effectuer la maintenance apres un nombre de manoceuvres
programmeé.

Deux compteurs sont disponibles :

¢ Totalisateur des cycles d’ouverture terminés (i
ne pouvant pas étre remis a zéro ;

e Compteur scalaire des cycles qui manquent a la prochaine
opération de maintenance
Ce deuxieme compteur peut étre programme avec le nombre
de cycles souhaité.

1. Mamtemr appuyee la touche OK jusqu’a ce que I'afficheur
indique 24T .

2. Relacher la touche OK : 'afficheur montre

3. Pour activer la demande de maintenance, sélectionner la
fonction = et appuyer sur OK.

4. Configurer le nombre de cycles souhaité
(le step est de 250 cycles).

5. Appuyer sur OK pour confirmer : I'afficheur montre le tableau
de commande.

Lorsque le compteur & = arrive & &, 'armoire active la

demande de maintenance qui peut étre signalée de deux fagons:

1. voyant : le relais options REL2 se ferme pour activer
un voyant (chapitre 23) ;

2. pré-clignotement : si un voyant consacré n’est pas branché,

I'armoire signale la demande de maintenance via un
pré-clignotement supplémentaire de 5 secondes au début de
chaque cycle d’ouverture.

Pour désactiver le signal, il faut accéder au menu du compteur
A et reprogrammer le nombre de cycles apres lequel la
malntenance sera requise.

Si & est configuré, la fonction de signal de la demande de
maintenance est désactivée et le signal n’est plus répété.

A ATTENTION : les opérations de maintenance doivent
étre effectuées exclusivement par du personnel qualifié.
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26.5 - PROGRAMMATION DES
PARAMETRES DE FONCTIONNEMENT

1. Maintenir appuyée la touche OK jusqu’a ce que I'afficheur
indique

2. Relacher la touche OK, I'afficheur montre :
e |e premier parameétre du menu de programmatlon
e |a valeur actuellement programmeée (: i

e une barre de défilement servant a identifier la position du
parameétre a I'intérieur du menu de programmation.

e un message qui décrit le paramétre.

H S— H

3. Pour modifier la valeur de ce parametre, appuyer sur la touche
OK : les fleches se déplacent sur la valeur.

H p—— H

4. Sélectionner la valeur souhaitée a I'aide des touches T et L.

5. Appuyer sur OK pour confirmer et sortir du paramétre.
L’afficheur montre a nouveau :

H E—— H

6. A l'aide des touches T, | et OK, sélectionner et modifier les
parametres nécessaires : dans les pages suivantes, un tableau
est disponible avec tous les parameétres de programmation, les
valeurs sélectionnables, les valeurs programmées par DEFAUT
et une courte description de la fonction.

NOTE : en maintenant appuyées les touches Toud, les
éléments du menu de configuration défilent rapidement, jusqu’a
ce que s'affiche I'élément F

A Le dernier élément de menu i~ Ik enregistre les
modifications effectuées, sort du menu de programmation et
revient au fonctionnement normal de I’'armoire.

Pour ne pas perdre sa configuration, il faut obligatoirement sortir
du mode de programmation & travers cet élément du menu.

A ATTENTION : si aucune opération n’est effectuée
pendant plus d’'une minute, ’'armoire sort du mode de
programmation sans enregistrer les configurations, et les
modifications effectuées sont perdues.
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26.6 - TABLEAU DES PARAMETRES DE PROGRAMMATION

PARAMETRE | VALEUR SUBMENU | DESCRIPTION DEFAULT | CHAPITRE MEMO

Mode de fonctionnement 21

Standard

Homme mort

Mixte

Horloge

Ouverture partielle 17.2

Temps pré-clignotement ouverture 13

Fonction désactivée

Temps pré-clignotement fermeture

-
T
>
z

O
=
7

Pré-clignotement en fermeture égal &

Puissance moteur en ouverture

Puissance moteur en fermeture

Vitesse normale en ouverture

Vitesse normale en fermeture

Vitesse réduite en ouverture

Vitesse réduite en fermeture

Temps coup de bélier

Fonction désactivée

Surtension démarrage en ouverture 9

Surtension démarrage en fermeture 9

Coup en fermeture

Fonction désactivée

Rampe accélération en ouverture

Rampe accélération en fermeture

Rampe décélération en ouverture =

Rampe décélération en fermeture

Intensité frein en ouverture

Intensité frein en fermeture

Course ralentie en ouverture

O QO O O O O o go

Course ralentie en fermeture

Vitesse en mouvement manuel 22

Start en ouverture

La porte s'arréte et se met en pause

La porte commence immédiatement a se
refermer

La porte continue & s'ouvrir (la commande est
ignorée)

Start en fermeture 19

La porte s'arréte et le cycle est considéré
comme terminé

La porte se rouvre
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PARAMETRE | VALEUR

SUBMENU | DESCRIPTION

Start en pause

DEFAULT | CHAPITRE

19

MEMO

La porte commence a se refermer

La commande est ignorée

Le temps de pause est rechargé

Temps de pause fermeture automatique

21

Fonction désactivée

FRANCAIS

Temps de pause aprés passage

1

Fonction désactivée

Lumiére de courtoisie

23

Minuteur depuis commande

Aucune fonction

En mouvement + horloge

Fonction canal radio AUX

20

Minuterie lumiéres

Bistable lumiere

Monostable lumiere

Force homme mort

Bistable + time out

Fonction sortie lumiéres 24 V

14

Voyant porte ouverte

Clignotant

Aucune fonction

Clignotant en pause

13

Pendant la pause, le clignotant est éteint

Pendant la pause, le clignotant est allumé

Configuration relais 1

23

LLumiére de courtoisie

Aucune fonction

Custom

23

commandes

Contact relais fermé pendant I'attente des

I'ouverture

Contact relais fermé pendant les tests et

Contact relais fermé pendant la fermeture

Contact relais fermé pendant la pause

Le contact relais fermé quand la porte est
ouverte, et la fermeture automatique est
désactivée (parametre Ll

Test 12 Vce

Commande ouvre

Serrure
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PARAMETRE | VALEUR SUBMENU | DESCRIPTION DEFAULT | CHAPITRE| MEMO

Configuration relais 2 23

Aucune fonction

Custom 23

Contact relais fermé pendant I'attente des
commandes

Contact relais fermé pendant les tests et
I'ouverture

Contact relais fermé pendant la fermeture

Contact relais fermé pendant la pause

Le contact relais fermé quand la porte est
ouverte, et la fermeture automatique est
désactivée (parametre CH.AU).
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Test 12 Vce

Commande ferme

Signal service

Lumiere de courtoisie

Configuration relais 3 23

Contact relais fermé quand le moteur est en
marche

LLumiére de courtoisie

Aucune fonction

Contact relais ouvert quand le moteur est en
marche

Configuration entrée 1 19

Active cycle (contact N.O.)

Aucune fonction

Ferme toujours (contact N.O.)

Ouvre toujours (contact N.O.)

Stop (contact N.C.)

Ouverture partielle (contact N.O.)

Configuration entrée 2 19

Ouverture partielle (contact N.O.)

Active cycle (contact N.O.)

Aucune fonction

Ferme toujours (contact N.O.)

Ouvre toujours (contact N.O.)

Stop (contact N.C.)

Configuration entrée 3 19

Aucune fonction

Force homme mort (contact N.O.)

Stop (contact N.C.)

Ouverture partielle (contact N.O.)

Active cycle (contact N.O.)
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PARAMETRE | VALEUR

SUBMENU | DESCRIPTION

Fonction récepteur

DEFAULT | CHAPITRE

20

MEMO

Canal 1 = START
Canal 2 = START PARTIEL

Canale 1 = OUVRIR
Canale 2 = FERMER

Fonction commande d'arrét

19

Arréte puis continue

FRANCAIS

Ferme et verrouille

Ouvre et verrouille

Arréte puis inverse

Fonction photocellule 1

1A

Aucune fonction

Fonction anti-entrainement

Active fermeture avec fonctionnement masqué

Active ouverture + fermeture

Fonction photocellule 2

11

Active ouverture + fermeture

Aucune fonction

Fonction anti-entrainement

Active fermeture avec fonctionnement masqué

Activation test photocellules

Fonction désactivée

Fonction barre palpeuse 1

12.3

Aucune fonction

Active en ouverture

Active en ouverture + fermeture

Active en fermeture

Fonction barre palpeuse 2

12.3

Aucune fonction

Active en ouverture

Active en ouverture + fermeture

Active en fermeture

Type de barre palpeuse et test fonctionnel

12.3

Mécanique + aucun test

Caoutchouc conducteur

Optique avec test

Fonction entrée encodeur/switch

17-18

Aucune fonction

Réservé pour usages futurs

Point de ralentissement

Positions intermédiaires

Encodeur 1 canal

Encodeur 2 canaux

—
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PARAMETRE | VALEUR

SUBMENU | DESCRIPTION

Sensibilité encodeur

DEFAULT | CHAPITRE

12.2

MEMO

Détection obstacles avec encodeur désactivé

Inverse obstacle en ouverture

12

Arrét de la porte

Fermeture complete de la porte

Inverse obstacle en fermeture

12

Arrét de la porte

Ouverture compléte de la porte

Fermeture aprés obstacle

12

Manuelle

Automatique (si habilitée a travers le parameétre

Activation dispositif ADI

24

Interface ADI désactivée

Interface ADI activée

Re-ferme au démarrage

Fonction désactivée

Lorsque I'alimentation est activée, I'armoire
se prépare pour la fermeture : la premiere
commande de START démarre le moteur en
fermeture. Si la fermeture automatique

-+ 5L est activée, le décompte du temps
de pause commence et la fermeture est
ensuite commandée.

Extra course

16

La porte termine également sa course si les
fins de course n'ont pas été activées.

Sortie menu de programmation

Ne sort pas du menu de programmation

Sort du menu de programmation en
enregistrant les parameétres configurés
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27 - ANOMALIE DE FONCTIONNEMENT

Ce paragraphe énumeére toutes les anomalies de fonctionnement pouvant étre détectées par I'armoire de commande HEAVY1 ainsi que les
procédures de résolution du probleme.

AFFICHAGE

Led POWER LOGIC éteinte

DESCRIPTION

Alimentation de la partie logique absente

SOLUTION

Controler le fusible F1.

Led POWER MOTOR éteinte

Alimentation de l'inverseur absente

Contrdler le fusible F2.

Led ERROR allumée

Défaut inverseur

Envoyer I'armoire en réparation.

Led ATTENTION clignotante

Inverseur en charge

La porte ne se déplace pas : lorsque la led s'éteint,
l'inverseur est prét et la manceuvre peut commencer.

Led ATTENTION allumée

STOP d'urgence actif

Désactiver le bouton de STOP entre les bornes T1 et T2.
Si aucun interrupteur n’est installé, les deux bornes
doivent étre pontées.

Led OVERLOAD allumée

Alimentation accessoires 24 V - surcharge

1. Extraire le bornier H1 - H8 : la led OVERLOAD s’éteint.

2. Eliminer la cause de surcharge (bornes E1-E3).

3. Réenficher le bornier et vérifier que la led ne s’allume
pas a nouveau.

Pré-clignotement prolongé du
CLIGNOTANT

Lorsgu'une commande de start est donnée,
le clignotant s'allume immédiatement, mais
la porte tarde a s'ouvrir : le décompte des
cycles programmé est échu pour I'opération
de maintenance (Service).

Accéder au menu des Compteurs et reprogrammer le
parameétre

L afficheur indique £

Erreur logiciel

Envoyer I'armoire en réparation.

Lafficheur indiqu

Défaut inverseur

Vérifier que le moteur est correctement raccordé.
Si I'erreur persiste, envoyer I'armoire en réparation.

L afficheur indique &

Le test de fonctionnement des
photocellules a échoué.

1. Vérifier 'absence d’obstacles entre les photocellules.

2. Vérifier que les photocellules activées depuis le menu
sont effectivement installées et fonctionnent.

3. Si des photocellules de type 2 sont utilisées, s’assurer
que I'élément du menu Fi1T = est configuré sur L

4. Vérifier les conditions précédentes, si I'erreur per3|ste
augmenter le temps du test (parametre

Erreur fin de course

Vérifier que les fins de course sont branchées
correctement et que les switchs des fins de course
s’activent avec le mouvement de la porte.

L’afficheur indiqu

Le test de fonctionnement des barres
palpeuses de sécurité a échoué.

1. Vérifier que les barres palpeuses activées depuis le
menu sont effectivement installées et fonctionnent.

2. S’assurer que I'armoire de commande des barres
palpeuses est correctement branchée et fonctionne.

Lafficheur indique £

Erreur de communication avec I'inverseur

Si I'erreur persiste, envoyer I'armoire en réparation.

Lafficheur indique £

Erreur encodeur

Vérifier le branchement de I'encodeur.

Lafficheur indique £

Acces au menu de programmation verrouillé
al'aide de CL1+.

Insérer le module CL1+ avec lequel la programmation a
été verrouillée dans le connecteur ADI : I'armoire entre
automatiquement dans le menu de programmation ¥

Lafficheur indiqu

Le test de fonctionnement des dispositifs
de sécurité raccordés a l'interface ADI a
échoué.

Vérifier que le module ADI est connecté.
Vérifier que les dispositifs de sécurité branchés a I'interface
ADI sont correctement raccordés et fonctionnent.

Lafficheur indique £

Surchauffe inverseur

Le signal apparait lorsque le mouvement du moteur est
interrompu a cause d’une surchauffe de I'inverseur qui
pilote le moteur, et il est répété a chaque commande de
démarrage jusqu’a ce que I'inverseur soit froid.

Lafficheur indique 1

Inverseur en charge

Avant de démarrer le moteur, attendre que le signal
S’éteigne.

L afficheur indique

STOP d'urgence actif

Désactiver le bouton de STOP entre les bornes T1 et T2.
Si aucun interrupteur n’est installé, les deux bornes
doivent étre pontées.
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1 - ADVERTENCIAS IMPORTANTES

Para cualquier problema técnico ponerse en contacto con el
Servicio Clientes V2 al nimero +39-0172.812411 activo de lunes

a viernes, desde las 8:30 a las 12:30 y desde las 14:00 a las 18:00.
Si necesitan ser atendidos en CASTELLANO, pueden llamar al
numero +34 935666483 de lunes a viernes, desde las 9:00 a las
13:30 y desde las 15:30 a las 19:00.

La V2 se reserva el derecho de aportar eventuales
modificaciones al producto sin previo aviso; ademmas, no se
hace responsable de danos a personas o cosas debidos a un
uso improprio o a una instalacion erronea.

A Antes de proceder en las installacion y la programmacion
es aconsejable leer bien las instrucciones.

e Dicho manual es destinado exclusivamente a técnicos calificados
en las installacione de automatismos.

e Ninguna de las informacciones contenidas en dicho manual puede
ser de utilidad para el usuario final.

e Cualquiera operacion de manutencion y programacion tendra
que ser hecha para técnicos calificados en las installacione de
automatismos.

LA AUTOMATIZACION DEBE SER REALIZADA EN

CONFORMIDAD A LAS VIGENTES NORMATIVAS

EUROPEAS:

EN 60204-1 (Seguridad de la maquinaria. Equipamiento electrico
de las maquinas, partes 1: reglas generales).

EN 12453 (Seguridad en el uso de cierres automatizados,
requisitos, metodos de prueba)

e FElinstalador debe proveer la instalacion de un dispositivo
(ej. interruptor magnetotérmico) que asegure el seccionamiento
omnipolar del aparato de la red de alimentacion. La normativa
requiere una separacion de los contactos de almenos 3 mm en
cada polo (EN 60335-1).

e El cuadro de maniobras debe montarse en una caja con grado de
proteccion IP44 o superior.

e Para la conexion de tubos rigidos o flexibles y pasacables, utilizar
manguitos conformes al grado de proteccion IP44 como la caja
de plastico que contiene la placa.

e Una vez efectuada la conexién a los bornes, es necesario
colocar unas bridas a los cables de tension de red y a los de las
conexiones de las partes externas (accesorios) respetivamente,
en proximidad de la regleta. De esta forma, se evita, en el caso
de una desconexion accidental de un cable, que las partes con
tension de red entren en contacto con las partes en baja tension
de seguridad.

e | ainstalacion requiere competencias en el campo eléctrico y
mecanico; debe ser realizada Unicamente por personal cualificado
en grado de expedir la declaracion de conformidad en la
instalacion (Directiva maquinas 2006/42/CEE, anexo lIA).

e Es obligatorio atenerse a las siguientes normas para cierres
automatizados con paso de vehiculos: EN 13241-1, EN 12453, y
a las eventuales prescripciones nacionales.

¢ Incluso la instalacion eléctrica antes de la automatizacion
debe responder a las vigentes normativas y estar realizada
correctamente.

e Laregulacion de la fuerza de empuje de la hoja debe medirse con
un instrumento adecuado y regulada de acuerdo con los valores
maximos admitidos por la normativa EN 12453.

e Aconsejamos utilizar un pulsador de emergencia e instalarlo en
proximidad a la automatizacion (conectado a la entrada T1-T2 de
la placa de comando) de modo que sea posible el paro inmediato
de la puerta en caso de peligro.

e Conectar el cable de tierra de los motores a la tierra de la red de
alimentacion (el cuadro de maniobras HEAVY1 esta dotada de dos
bornes dedicados G1y G2).

e FEl aparato no esta destinado a un uso por parte de personas
(nifios incluidos) cuyas capacidades fisicas, sensoriales o mentales
sean reducidas, o bien sin experiencia y conocimientos, a menos
que sean supervisados o0 hayan sido instruidos sobre el uso del
aparato por una persona responsable de su seguridad.
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mmm 2 - ELIMINACION

Al igual que para las operaciones de instalacion, al final de la
vida util de este producto, las operaciones de desguace también
deben ser llevadas a cabo por personal cualificado.

Este producto esta formado por diversos tipos de materiales:
algunos de ellos se pueden reciclar, pero otros deben eliminarse.
Inférmese acerca de los sistemas de reciclaje o eliminacion
previstos por los reglamentos vigentes en su territorio para esta
categoria de producto.

jAtencion! — Algunos componentes del producto pueden
contener sustancias con taminantes o peligrosas que, si se
liberan al medio ambiente, podrian tener efectos nocivos sobre el
medio ambiente y sobre la salud de las personas.

Como indica el simbolo de al lado, se prohibe desechar este
producto junto con los residuos domésticos. Asi pues, lleve a
cabo la separacién de los residuos segun los métodos previstos
por los reglamentos vigentes en su territorio, o entregue el
producto al vendedor cuando adquiera uno nuevo equivalente.

jAtencion! — los reglamentos vigentes a nivel local pueden prever
graves sanciones en caso de eliminacion incorrecta de este
producto.

3 - DECLARACION UE DE
CONFORMIDAD

V2 S.p.A. declara que los productos HEAVY1 cumplen los
requisitos esenciales establecidos por las siguientes directivas:

e 2014/30/UE (Directiva EMC)
e 2014/35/UE (Directiva de baja tension)
e Directiva RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, a 01/06/2020
El representante legal de V2 S.p.A.
Sergio Biancheri

5?&1&,

3 - CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELOS HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Alimentacion 230VAC - 50Hz

Carga max 1,5 KW

motores

Carga max 20 W

accessorios 24V

Temperatura de -20°C =+ +60°C

trabajo

Fusibles de F1 =T315mA /F2 = F10A

proteccion

Dimensiones 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Peso 1800 g 4500 g 8700 g

Proteccion - IP56 P66




5 - DESCRIPCION DEL CUADRO DE
MANIOBRAS

El cuadro de maniobras digital HEAVY1 es un innovador producto
V2, que garantiza seguridad y fiabilidad para la automatizacion de
puertas seccionales industriales.

7 - PANEL DE CONTROL

Cuando se activa la alimentacion, la pantalla muestra, en
secuencia, la siguiente informacion:

1. Version firmware del microcontrolador del cuadro.
2. Version firmware del microcontrolador del inverter.
3. NUmero de serie.

R tando las normativ. r n materi ri )
espetando las normativas europeas en materia de seguridad 4. Idioma actualmente programado.

eléctrica y compatibilidad electromagnética (EN 60335-1,
EN 50081-1 y EN 50082-1), la HEAVY1 se caracteriza por

el completo aislamiento eléctrico del circuito en baja tension
(incluyendo los motores) de la tension de red.

Otras caracteristicas:

Menu de programacion multilinglie gracias al empleo de una
pantalla grafica de 122x32 pixel.

Alimentacion para 1 motor trifasico de 230V (conexidn en
triangulo).

Entrada para la conexién de un encoder.

Conector de acoplamiento para receptor de radio modular
MR.

Gestion de start (inicio), start peatonal y paro via radio.

Tres salidas de relé programables, tales como luz,
electrocerradura, seméaforo, electrofreno o test de
funcionamiento de 12Vdc.

Salida para lampara de sefializacion 230V (utilizar lamparas de
sefalizaciéon con intermitencia).

Test de los dispositivos de seguridad (fotocélulas y bandas)
antes de cada apertura.

Regulacion precisa de fuerza y velocidad durante la carrera
normal y en las fases de paro suave.

Funcién de autoaprendizaje de la carrera.

Funcién de deteccion de obstaculos mediante sensor
amperomeétrico.

Contador de ciclos de funcionamiento, con programacion de
la sefializacion de mantenimiento.

Visualizacion del estado de las entradas mediante pantalla.
Conector ADI para la conexion de los mddulos opcionales
CL1+, WES-ADI.

6 - SELECCION DEL IDIOMA

El cuadro HEAVY1, gracias a la pantalla gréfica, es capaz de

A continuacion, se muestra el panel de control:

El panel de control (en stand-by) indica el estado fisico
de los contactos en la regleta y de los pulsadores de
programamon

Entrada ING1

Entrada ING2

Entrada ING3

Entrada FOTOCELULA 1
Entrada FOTOCELULA 2
Entrada BANDA 1
Entrada BANDA 2

El punto que se visualiza debajo de las siglas de las
entradas indica el estado de la entrada:

e Punto LLENO: contacto cerrado.
¢ Punto VACIO: contacto abierto.

En la parte alta de la pantalla, se visualiza el estado de la
automatizacion:

e El mensaje (por gj., EN ESPERA) indica el estado del
cuadro.

e | a barra debajo del mensaje indica la posicion de la
puerta con respecto a los finales de carrera.

m
3
>
Z
(©)
-

visualizar los mensajes para simplificar las fases de instalacion.
El idioma preprogramado es el INGLES, pero es posible
seleccionar otro idioma.

e El punto a la izquierda de la barra indica el final de
carrera de cierre.

Para seleccionar otro idioma, proceder como se indica a e Fl punto a la derecha de la barra indica el final de
continuacion: H carrera de apertura.
1. Alimentar el cuadro.

2.

La pantalla muestra las versiones firmware de los
microcontroladores, el nimero de serie y el idioma:

e | aflecha izquierda indica el estado del dispositivo
conectado al borne H3.

e |a flecha derecha indica el estado del dispositivo
conectado al borne H4.

3. Mientras la pantalla muestra -4, mantener presionado

el pulsador OK:en pantalla aparece el idioma alternativo .

(por gj., ITF . El punto de los finales de carrera y las flechas de las
4. Soltar el pulsador OK el nuevo idioma ya esta programado. entradas H3 y H4 indican el estado de la entrada:

Para cargar otro idioma en lugar de ITALIANO, es necesario
utilizar el software V2+ con el accesorio CL1+:

e Flecha/punto LLENO: contacto cerrado.
e Flecha/punto VACIO: contacto abierto.

1. Cargar el archivo del idioma escogido en el dispositivo CL1+ . . — - .
f En el ejemplo de arriba, la pantalla indica lo siguiente:

mediante el software V2+.

2. Quitar la alimentacién al cuadro HEAVY. ® [l contacto de las entradas F1 - F2 esta cerrado.

3. Introducir el dispositivo CL1+ en el conector ADI del cuadro = ® [l contacto de las entradas 11 - 12 - I3 - C1 - C2 esta
HEAVY1. abierto.

4. Alimentar el cuadro HEAVY1: el nuevo idioma se descargay =~ feeeeeeees e La puerta esta cerrada en estado de EN ESPERA de
programa automaticamente. un comando.

5. Extraer el dispositivo CL1+.
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8 - CONEXIONES ELECTRICAS

TARJETA SUPERIOR TARJETA INFERIOR

A1 Malla antena MOTOR Motor
A2 Antena U3 U2 Ul
Relé i REL3 (16A - 250
ING1 - entrada configurable para la conexion de g1 opciones ( V)
dispositivos con contacto N.A. BRAKE
$1 Parametro B2-B1 DEFAULT =i~ (contacto cerrado cuando el
DEFAULT = (activa ciclo) motor esta funcionando)
Relé i REL2 (BA - 2
ING2 - entrada configurable para la conexion de OUTPUT e opciones © SV
dispositivos con contacto N.A. Z6-25 :
S2 . - ! (sin funcion)
Parametro
DEFAULT ~. (apertura parcial) Relé opciones REL1 (5A - 250V)
. — OUTPUT
ING3 — entrada configurable para la conexion de 74-723 Parametro
s3 dispositivos tradicionales con contacto N.A. DEFAULT = i (luz de garaje)
Parametro I OUTPUT Lampara de sefalizacion 230V - 40W
DEFAULT (sin funcién) 22-Z1
S4 Comun (-) N-L Alimentacion de red 230V - 50Hz
Fotocélula 1. Contacto N.C. il Borne de tierra para la conexion a tierra de la
= G1-G2 || To
S5 Parametro | = instalacion y del motor
DEFAULT = (sin funcién)
Fotocélula 2. Contacto N.C.
VARIAS
S6 Parametro o . ) »
DEFAULT i (habilitada en apertura y cierre) F1 T315mA. Fusible alimentacion
Banda de Seguridad 1 F2 F10A. Fusible inverter-motor
s7 Parametro 151 ADI Interfaz ADI
DEFAULT = Pt (sin funcion) RECEIVER | Mddulos receptores MR
Banda de seguridad 2 Sefiala una sobrecarga en la alimentacion 24Vac
R OVERLOAD :
S8 Parametro i de los accesorios
DEFAULT = ! (sin funcion) POWER Sefiala que el cuadro de maniobras esta
S9 Comun (-) LOGIC alimentado
H1 Final de carrera en cierre. Contacto N.C. POWER Sefiala que el inverter que pilotea el motor esta
MOTOR alimentado
H2 Final de carrera en apertura. Contacto N.C.
Led VERDE
- Encoder canal 1 Destella cuando el inverter que pilotea el motor
. - Switch posicion intermedia OK esta en espera
H3 Parametro E Encendido fijo cuando el motor esta en
DEFAULT (sin funcién) movimiento
- Encoder canal 2 Eeeitélll\giilzla_rlw_g) la alimentacion del inverter que
H4* Switch posicion intermedia ATTENTION | pilotea el motor esté en fase de carga
Parametro Encendido fijo cuando el STOP de emergencia
DEFAULT (sin funcion) esta activo
H5 Comun (-) Led ROJO
, , , ERROR Encendido fijo cuando se detecta una averia del
- Lampara piloto de puerta abierta inverter
- Lampara de sefalizacion 24Vdc
H6**
Parametro =
DEFAULT = . (lampara piloto de puerta abierta)
H7 - Comun lampara piloto de puerta abierta
- Comun alimentacion 12Vdc
H8 Alimentacion 12Vdc
E1/E2 | Alimentacion accesorios 24Vac
E3/ E4 | Comun alimentacion accesorios
E5 Alimentacion TX fotocélulas (24Vac) para Test funcional
T1-T2 | STOP de emergencia
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* H3 - H4 : el encoder utiliza los mismos bornes de los switchs
para las posiciones intermedias. Si se emplea un encoder, no
es posible utilizar los switchs para las posiciones intermedias y
viceversa.

** H6 : el borne H6 puede emplearse para la conexion de una
lampara piloto de puerta abierta o de una lampara de sefalizacion
a 24Vdc. Configurar el parametro 1 de acuerdo con el
dispositivo conectado.

A ATENCION: La instalacién del cuadro, los dispositivos
de seguridad y los accesorios, debe realizarse con la
alimentacion desconectada.

A ATENCION: conectar la tierra de la red eléctrica al
borne G1-G2
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9 - MOTOR

El cuadro HEAVY1 puede pilotear un motor trifasico de 230V
conectado en triangulo.

Conectar las tres fases del motor a los bornes U1 - U2 - U3

A ATENCION: hacer pasar los cables del motor al
interior de la ferrita y enrollarlos como se indica en la figura

A Conectar el conductor de tierra de los motores a la
instalacion de puesta a tierra de la red de alimentacién (el cuadro
HEAVY1 cuenta con dos bornes especificos G1 y G2).

Controlar, de la siguiente manera, si la direcciéon de movimiento
del motor es la correcta:

1. Alimentar el cuadro y mover la puerta, activando la modalidad
de movimiento manual (capitulo 22).

2. Si la direccion de movimiento es incorrecta, invertir las
conexiones de dos bornes.

3. Desconectar la alimentacion.

9.1 - ELECTROFRENO

Para garantizar que la puerta no se mueva debido al peso,
algunos motores estan provistos de electrofreno, el cual debe
desengancharse antes de pilotear el motor.

El cuadro esta provisto de un relé conectado a los bornes B1-B2,
el cual puede usarse para esta funcion.

La tension requerida para accionar el electrofreno difiere de motor
a motor. Por lo tanto, el relé sdlo proporciona un contacto seco y

debe conectarse a la tension de alimentacion adecuada.

Para usar esta funcion, es necesario programar el parametro
RELS3, eligiendo entre dos modalidades:

1. F i: se alimenta el freno para ser desenganchado cuando
la puerta debe moverse. Con el cuadro apagado, el motor esta

blogueado.
-: se alimenta el freno para bloquear la puerta cuando la

misma debe estar parada. Con el cuadro apagado, la puerta
esta libre.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE

VBRAKE
—oO
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9.2 - FUNCIONAMIENTO DEL MOTOR

La velocidad de funcionamiento del motor puede programarse
con diferentes valores, en funcién de las distintas fases del ciclo
de apertura.

Cada ciclo de apertura de la puerta esta compuesto por 5 fases:

1. Rampa de aceleracion

La velocidad de la puerta aumenta gradualmente, partiendo de la
velocidad minima (5Hz) hasta alcanzar la velocidad normal (valor

programado en los parametros Liizl. . para la apertura y
pare el cierre).

El tiempo necesario para alcanzar la velocidad normal esta
determinado por Ia Iong|tud de la rampa de aceleramon
(parametros LI para la apertura y L2 pare el cierre).
Si se programa el valor i, se tiene una rampa breve y, por lo
tanto, la aceleracion es méaxima. Si se programa el valor £, se
tiene una rampa larga y, por lo tanto, la aceleracion es minima.

Durante esta fase, la potencia puede morementarse hasta el 30%
para tener mas arranque, mediante los menus kL

2. Carrera a velocidad normal

Terminada la rampa de aceleracion, la puerta se mueve a la
velocidad gramada en los parametros * 4 (para la
apertura) ! .. (para el cierre), hasta que comience la fase de
paro suave.

En esta fase, el motor es piloteado al 100% de la potencia.
La poteno|a suministrada al motor puede dlsman|rse con los
parametros £ (para la apertura) y I .- (para el cierre).

3. Paro suave

Cuando se alcanza el punto de inicio del paro suave (capitulo 17),
el cuadro disminuye gradualmente la N locidad del motor, hasta el
valor programado en los parametros . i (para la apertura) y

: L. (para el cierre).

4. Rampa de deceleracion

Una vez activado el final de carrera, la velocidad del motor llega
a cero gradualmente. La duracion de la rampa de deceleracion
puede programarse con los parametro "t (para la apertura)
yi .- (para el cierre), teniendo en cuenta que son fracciones
de segundo

5. Frenada

Cuando la velocidad del motor llega a cero, el cuadro envia un
comando de frenada en las fases del motor para garantizar que el
motor efectivamente se pare.

La intensidad de la frenada puede programarse con los
parametros (para la apertura) y i ~ (para el cierre).




5-FRE.A
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:; 4-DEC.A
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: 3-VE.RA : 1-ACC.C
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) — ) |
5 1 5
E A : V;
: 1-ACC.A : T3.VE.CH
\ 4 v \ 4 v
::4-DEC.C
[ ]
5-FRE.C @
>
2
(@]
r
FASES DEL CICLO DE APERTURA / APERTURA (parametros a programar) CIERRE (parametros a programar)

CIERRE

1. Rampa de aceleracion

2. Carrera a velocidad normal

3. Paro suave

4. Rampa de deceleracion

5. Frenada

10 - STOP DE EMERGENCIA

Para una mayor seguridad es OBLIGATORIO instalar un E1/E2|E3|E4|E5 T1T2
interruptor de STOP que, cuando se acciona, provoca el bloqueo
inmediato de la automatizacion.

El interruptor debe tener un contacto normalmente cerrado, que
se abre en caso de accionamiento.

NOTA: los bornes T1 y T2 estan puenteados para permitir el
arranque de la automatizacion antes de conectar el interruptor de

STOP. &l ..............
Conectar los cables del interruptor de STOP entre los bornes
T1 y T2 del cuadro.

A ATENCION: Si la entrada de STOP no se emplea, los
bornes T1 y T2 deben puentearse.
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11 - FOTOCELULAS

El cuadro tiene dos entradas para las fotocélulas
(contacto normalmente cerrado) que pueden habilitarse
independientemente y asociarse a distintas funciones:

Conectar la salida N.C. de la fotocélula 1 (FOT1)
entre los bornes S5y S9
Conectar la salida N.C. de la fotocélula 2 (FOT2)
entre los bornes S6 y S9

A ATENCION:

Si se conectan varias fotocélulas en el mismo borne,

la conexion debe realizarse en serie: todas las fotocélulas

tendran la misma funcion.
e Sino se conecta ninguna fotocélula al borne S5, el menu
1 debe programarse en
° Sl no se conecta ninguna fotocelula al borne 86, el menu
= debe programarse en {4

Independientemente de la funcion seleccionada, si las fotocélulas
intervienen durante la pausa, el tiempo de pausa se vuelve a
cargar usando el valor programado en el parametro L.+
Si se quiere acelerar el cierre de la puerta despues del transﬂo
programar un valor para el parametro L. i i+ inferior a L.
EI tiempo de pausa se volvera a cargar usando el valor de

11.1 - FUNCIONAMIENTO DE LAS
FOTOCELULAS

El funcionamiento de las fotocelulas depende del valor
programado para los parametros i~ ,

FUNCION VALORE

Fotocélula activa en apertura y cierre

Funcionamiento enmascarado

Funcién antiarrastre

Sin funcion

es de seleccionar el valor para los param tros i
*, se accede a un mend secundario que permite

plantear el porcentaje de la carrera de apertura de la puerta en la
cual esta activa la fotocélula.

NOTA: si se qwere achvar la fotocélula solo en cierre, plantee el
parametro -

A continuacion se describe el compor’tamlento de la puerta
cuando la fotocélula es interr
planteam|ento del parametro

La figura A en la pagina al lado representa la activacion de la
fotocélula mientras la puerta se encuentra por encima del 40%
de la altura total.

La figura B representa la misma situacion pero con la puerta por
debajo del 40%.

La figura C representa la activacion de la fotocélula cuando
la puerta ha activado el interruptor de enmascaramiento de la
fotocélula, conectado a los bornes H3-H5.
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1. Fotocélula activa en apertura y cierre -

e Durante el cierre de la puerta, si la fotocélula es interrumpida
se pueden verificar las siguientes S|tua0|ones sobre la base
de la configuracion del parametro - (6]. 40%) y ala
posicion de la puerta:

- Enelcaso A la puerta vuelve a abrirse inmediatamente.

- En el caso B la puerta se detiene y vuelve a abrirse
completamente cuando se libera la fotocélula.

e Durante la apertura de la puerta, si la fotocélula es
interrumpida, se pueden verificar las siguientes S|tuaC|ones
sobre la base de la configuracion del parametro I
(ej. 40%) y a la posicion de la puerta:

- En el caso A la fotocélula es ignorada.

- En el caso B la puerta se detiene y vuelve a abrirse
completamente cuando se libera la fotocélula.

e Con la puerta cerrada, si la fotocélula es interrumpida, los
m d S de arranque son ignorados (solo planteando

- =i la fotocélula es ignorada y los mandos de

arrangue son aceptados).

e Con la puerta abierta, si la fotocélula es interrumpida, el
tiempo de pausa vuelve a cargarse y los mandos de cierre son
rechazados.

2. Funcionamiento enmascarado - |

Esta funcion puede servir con los portones de tela que al inflarse
durante el cierre, pueden interrumpir el haz de la fotocélula.

A Es necesario colocar un interruptor inmediatamente arriba
de la fotocélula y conectar el contacto N.C. entre los bornes H3 y

H5. Cuando el contacto se abre la fotocélula es ignorada.

NOTA: configure el parametro

El funcionamiento de la puerta es analogo al punto 1, pero si el
radio de la fotocélula es interrumpido durante el cierre, cuando la
puerta ya ha activado el interruptor conectado entre los bornes
H3-H5 (caso C), la fotocélula es ignorada vy la puerta sigue su
carrera de cierre.

3. Funcion antiarrastre -

La intervencion de la fotocélula durante la primera parte de la
apertura de la puerta indica la posibilidad de que el operador
haya quedado enganchado accidentalmente.

Esta funcion sirve para evitar que el operador sea levantado por
la puerta en movimiento.

El funcionamiento de la puerta es analogo al punto 1, pero si el
radio de la fotocélula es interrumpido durante la primera parte
de la apertura o la Ultima parte del cierre (caso B), la puerta se
detiene.

Para hacerla volver a partir es necesario efectuar las siguientes
operaciones:

1. Libere el radio de la fotocélula.

2. Pulse el stop de emergencia conectado entre los bornes T1-
T2 y vuelva a armarlo.

3. Transmita un comando de arranque.

NOTA: Esta funcién no es aconsejable si no se instala el pulsador
para la parada de emergencia.




11.2 - ALIMENTACION DE LAS ALIMENTAGIONMZVDG
= a alimentacion en continua esta disponioble entre 10S bornes
FOTOCELULAS Y TEST FUNCIONAL HE (4) o HT ().

Las fotocélulas pueden alimentarse a 24 Vac (FIG.1) o
12 Vdc (FIG.2).
Independientemente de la funcion seleccionada, las fotocélulas

ATENCION: Para poder efectuar el test es necesario utilizar uno
de los relés opcionales:

pueden testearse antes de cada movimiento. e REL1: conectar la alimentacion del emisor entre los bornes
Para habilitar el test de las fotocélulas, es preciso indicar la Z3 (+) yH7 (-)y oonecta_l__r_gl_ borne H8 con el borne Z4;
duracion méxima del test en el parametro i1 TE. programar el parametro izl L
Si se programa 1L, el test no se efectia. e REL2: conectar la alimentacion del emisor entre los bornes
Z5 (+) y H7 (-) y conectar el borne H8 con el borne Z6;
p rogramar el parametro FHiL.i en TEST
ALIMENTACION 24VAC brog P Fik PR

Conectar la alimentacion de los receptores de las fotocélulas
entre los bornes E1y E3 (COM).

Conectar la alimentacion de los emisores de las fotocélulas entre
los bornes E5 y E3 (COM).

NOTA: Para facilitar las conexiones, los bornes para la
alimentacion en alterna son dobles (E1 = E2 / E3 = E4).

ATENCION: Para poder efectuar el test, es necesario que la
alimentacién del emisor de las fotocélulas esté conectada a los

bornes E5 y E3 (COM). .
(/2]
$1/S2(S3(S4(55/56(57|S8(S9 E1|E2|E3|E4|E5
A A 7y
FOT1 > FOT2
A RX X
40% |
: y
v — [IT IE
AA

Parametro FiT1 & DEFAULT = [4{J (sin funcion)

Parametro FiT# = DEFAULT = 4

(habilitada en apertura y cierre)

e
40% | FIG. 2 12Vdc

§ /

v $1/S2|S3(S4(S5/56(S7|S8(S9 H7H8

A A

FoT FoT2 26|25|24|23|22|Z21

' >

RX
X

—

-]
A

40%
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12 - DETECCION DE OBSTACULOS
(SENSOR AMPEROMETRICO, ENCODER,

BANDAS DE SEGURIDAD)

La presencia de un obstaculo que impide el movimiento de la
puerta puede detectarse de diferentes maneras:

1. Sensor amperométrico
2. Encoder
3. Bandas de seguridad

Independientemente del dispositivo que detecta el obstaculo,
la reaccion del cuadro depende del valor programado para el
parametro L.} i1, para obstaculos en apertura, y I [, para
obstaculos en cierre:

£1" | la puerta simplemente se para.
e Sjel valor estd comprendido entre .5 y < " |a puerta
invierte el movimiento durante el tiempo programado.
1., la puerta se cierra o abre

completamente.

A Después de detectar un obstaculo durante el cierre,
la puerta vuelve a abrirse y el comportamiento de la central
depende de varios parametros con la siguiente prioridad:

1. Sila modalidad reloj estéa activa (| iL. ), se activa
el conteo del tiempo de pausa para el cierre automatico.

2. Sila puerta se ha detenido sin retroceder (.
después del obstaculo el cierre es manual(
en conteo del tiempo de pausa para el cierre automatico NO
se activa y la puerta reanuda el movimiento con el sucesivo
comando de arranque.

3. Sl después del obstaculo el cierre es automatico
. 1), la central se comportara segun el
planteam|ento del parametro

12.1 - SENSOR AMPEROMETRICO

Un aumento inesperado del consumo de corriente por parte del
motor se interpreta como la presencia de un obstaculo.

Esta funcion es automatica y no requiere ser programada.

12.2 - ENCODER

El cuadro detecta la presencia de un obstaculo cuando el
encoder indica que el motor esta girando una velocidad inferior
con respecto a la programada (capitulo 18).

La sensibilidad del encoder debe programarse con el parametro
-2 cuanto mas alto es el valor programado, més el cuadro
respondera a pequefas disminuciones de velocidad. Si no se
quiere que el encoder detecte los obstaculos, programar &i.

12.3- BANDAS DE SEGURIDAD

El cuadro detecta la presencia de un obstaculo cuando se
aplasta una banda de seguridad.

El cuadro tiene dos entradas para las bandas que pueden
habilitarse independientemente y asociarse a distintos tipos de
funcion.

Conecte la banda 1 (COSH1) entre los bornes 87 y S9 y configure
el parametro { i para activar el ingreso.
Conecte la banda 2 (COS2) entre los bornes S8 e 89 y configure
el parametro L.{¥m para activar el ingreso.

- 88 -

e Sise programa i, la intervencion de la banda solo se
detecta durante la apertura y el cuadro se comporta segun la
programacion del parametr: i

e Sise programa L., la intervencion de la banda solo se
detecta durante el cierre, y el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro

¢ Sise programa ik, la intervencion de la banda se detecta
durante la apertura y el cierre:

- Durante la apertura, el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro Li i

- Durante el cierre, el cuadro se comporta segun la
programacion del parametro L L

A ATENCION:

e Sino se conecta ninguna banda al borne 87, el parametro
I debe programarse en i}

e Sino se conecta ninguna banda al borne S8, el parametro

= debe programarse en

S1(S2|S3|S4|S5(S6|S7|S8(S9
A A t
cos1>:  KCOs2
o_:u-.e
o
Parametro i & DEFAULT = il (sin funcién)
Pardmetro ({155 & DEFAULT (sin funcion)

El cuadro puede funcionar con distintos tipos de banda; en
funcion del tipo de banda utilizado, es necesario programar
correctamente el parametro | -

NOTA: No es p03|b|e usar bandas de diferente tipo en las dos
entradas Liimi vy

a. Bandas mecanicas con contacto normalmente cerrado
Programar el parametro . i1 no se realiza
ningun test antes de los movimientos.

b. Bandas opticas
Programar el parametro : antes de
cada movimiento, se realiza un test de funmonamiento similar
al de las fotocélulas.

Si no se quiere que se realice el test, programar

Conectar la alimentacion de las bandas Opticas siguiendo las

indicaciones proporcionadas en el capitulo 11.2.
c. Bandas con goma resistiva
Programar el parametro L1 TE
cuadro espera medir una impedancia de 8,2 kohm y entra
en estado de alarma tanto en caso de impedancia baja
(banda presionada), como en caso de impedancia alta (cable
interrumpido). Por lo tanto, no es necesario realizar el test
antes de los movimientos.

A ATENCION: Si se conectan varias bandas en el mismo
borne, la conexion debe realizarse en serie, excepto en caso de
bandas resistivas, las cuales deben conectarse en paralelo.




13 - LAMPARA DE SENALIZACION

El cuadro HEAVY1 tiene dos salidas para gestionar la lampara de
senalizacion:

1. Bornes Z1 y Z2 para una lampara de sefializacion a
230V - 40W con intermitencia interna.

2. Bornes H6 (+) y H7 (-) para una lampara de sefializacion a
24Vdc - 3W. Si se utiliza una Iampara de sefializacion a 24V, es
necesario pro ramar el parametro = i con el valor i ]

(DEFAULT =

NOTA: Si se utilizan estos bornes para esta funcion, no sera
posible conectar una lampara piloto de puerta abierta
(warning light).

H1|H2H3H4H5|H6|H7H8

OUTPUT|Z6|Z5|24|23|Z22|Z1

o>Q)<o

24vdc - 3W

230V - 40W

El funcionamiento normal de la lampara de sefializacion prevé la
activacion durante las fases de apertura y cierre de la puerta.
Las otras opciones disponibles son las siguientes:

e | ampara de senahzamon activa en pausa: es necesario
programar el valor =i para el parametro i X

e Predestello: la lampara de sefalizacion se activa antes de
que comience la fase de apertura y cierre, durante un tiempo
programable con el parametro

e Predestello en cierre: la lampara de sefalizacion se activa
antes de que comience la fase de cierre, durante un tiempo
diferente con respecto a la apert El tiempo puede
programarse con el parametro '}

14 - LAMPARA PILOTO DE PUERTA
ABIERTA

El cuadro tiene una salida a 24Vdc - 3W que permite la conexion
de una lampara piloto (warning light).

La lampara piloto de puerta abierta indica en tiempo real
el estado de la puerta, el tipo de destello indica las cuatro
condiciones posibles.

PUERTA PARADA (CERRADA): la luz esta apagada.
- PUERTA EN PAUSA (ABIERTA): la luz esta encendida fija.
- PUERTA EN APERTURA: la luz destella lentamente (2Hz).
- PUERTA EN CIERRE: la luz destella rapidamente (4Hz).

Conectar los cables de la lampara piloto a los bornes
H6 (+) y H7 (-).

NOTA: Si se utilizan estos bornes para esta funcion, nos sera
posible conectar una lampara de sefalizacion a 24Vdc.

H1|H2H3H4|H5|H6|H7H8
24Vdc - 3W
Parametro 'y & DEFAULT = .. (Ldmpara piloto de puerta
abierta)
15 - ANTENA EXTERNA

Para garantizar el maximo alcance, se aconseja utilizar la antena
externa.

Conectar la malla de la antena al borne A1y el positivo
al borne A2.

A1A2

m
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>
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16 - FINAL DE CARRERA

Para que el cuadro funcione correctamente, es necesario
conectar dos switchs de final de carrera con contacto
normalmente cerrado que delimiten la carrera de la puerta en
apertura y cierre.

Conectar el switch del final de carrera en apertura (FCA) entre los
bornes H2 y H5.

Conectar el switch del final de carrera en cierre (FCC) entre los
bornes H1 y H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

La posicion de los finales de carrera se memoriza durante

el procedimiento de aprendizaje de la carrera y, durante el
funcionamiento normal de la puerta, el cuadro espera detectar los
finales de carrera en determinadas posiciones.

A Si en algunos casos la puerta no alcanza la posicion util
para activar el switch de final de carrera, es posible programar un
tiempo adicional configurando el parametro Si el final de
carrera no interviene, la puerta continta el movimiento hasta que
transcurra el tiempo programado.

-90 -

17 - POSICIONES INTERMEDIAS

Algunas funciones del cuadro se activan en correspondencia con
las posiciones intermedias de la puerta.

Las posiciones intermedias pueden detectarse en dos modos:
e Switchs adicionales conectados a los bornes H3 y H4.

e Programacion de algunos parametros que se basan en un
porcentaje de la carrera total.

17.1 - SWITCH

La intervencion de los switchs adicionales puede comandar las
siguientes operaciones:

1. Comienzo del paro suave

e Durante la fase de apertura, el paro suave comienza cuando
se abre el contacto entre los bornes H4 y H5 (configurar el
parametro i iz

e Durante la fase de cierre, el paro suave comienza cuando
se abre el contacto entre los bornes H3 y H5 (configurar el
parametro enii

NOTA: El parametro ..F4 prevé la programacion de un
tiempo maximo dentro del cual debe intervenir el final de carrera
después de que comienza el paro suave. Transcurrido el tiempo
programado, la puerta se para.

Si se programa {4i1, la carrera contintia hasta alcanzar el final de
carrera.

2. Posicion de apertura parcial
La maniobra de apertura parcial termina cuando se abre el
contacto entre los bornes H4 y H5 (configurar el parametro

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4(E5

3. Funcién mascara de la fotocélula
Sise hab|||ta la fotooelula planteando el parametro F

H1H2H3H4|H5H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

RN

Parametro {41 (sin funcion)




17.2 - PARAMETROS (PORCENTUAL DE
CARRERA)

Algunos parametros del menu de programacion se basan en un
porcentaje de la carrera total de la puerta.

A ATENCION: Para utilizar estos parametros, es necesario
realizar el procedimiento de aprendizaje de la carrera.

En funcion de la configuracion de estos parametros, pueden
comandar las siguientes operaciones:

1. Comienzo del paro suave

e Durante la fase de apertura, el paro suave comienza cuando
la puerta llega a la parte final de carrera: esta parte final
esta determinada por un porcentaje de la carrera total y se
programa con el parametro

e Durante la fase de cierre, el paro suave comienza cuando
la puerta llega a la parte final de carrera: esta parte final
esta determinada por un porcentaje de la carrera total y se
programa con el parametro i :

2. Posicion de apertura parcial
La maniobra de apertura parcial termina cuando la puerta supera
el porcentaje de carrera programado con el parametro i

18 - ENCODER

La posicion de la puerta puede identificarse de manera mucho
mas precisa si en el motor se instala un encoder incremental.

A ATENCION: Es indispensable realizar el aprendizaje
de la carrera (capitulo 26.3) para utilizar esta funcion.

NOTA: El encoder utiliza los mismos bornes de los switchs para
las posiciones intermedias. Si se emplea un encoder, no es
posible utilizar los switchs para las posiciones intermedias.

Es posible usar dos tipologias de encoder:

e Encoder de dos canales: |a direccién de movimiento de la
puerta es indicada por el encoder.
- Conectar los dos canales en los bornes H3 y H4 (el orden
de
conexion no es importante).
- Conectar el comun en el bome H5
- Programar el men {ient

e Encoder de un canal: la direccién de movimiento esta
determinada por el comando que el cuadro imparte al inverter.
- Conectar el canal del encoder en el borne H4.
- Conectar el comun borne
- Programar el menu i en 'k

Si el encoder estéa alimentado a 24Vac, conectar la alimentacion
en los bornes E1y E3.

Si el encoder estéa alimentado a 12Vdc, conectar la alimentaciéon
en los bornes H7 (-) y H8 (+).

* NOTA: Si el encoder tiene un Unico cable para el negativo de

la alimentacién y el comun de las salidas, conectar el borne H5
con el negativo de la alimentacion (borne H7 o uno de los bornes
E1-E3).

H1H2

I
w
I
N

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

>
P>
>

?llllll
®

ENCODER |[€—&—
2C

H1H2H3|H4|H5H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

12Vdc

H1H2H3

I
H

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

»
»

?lllllll
®

ENCODER |[€—é—
1C

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

>
>

12Vdc

Parametro B[4 & DEFAULT = M} (sin funcion)
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19 - MODALIDAD DE COMANDO
DESDE REGLETA

Para comandar la puerta con dispositivos externos, es necesario
conectar dispositivos con contacto normalmente abierto entre
los bornes S1-S4, S2-S4 o S3-S4, y programar para cada uno la
funcion deseada con los parametros ING1, ING2 e INGS.

Las funciones disponibles son:

e Start (valor a programar = i}
Esta funcion corresponde a un comando genérico de
activacion y comanda las siguientes operaciones:

- Cuando la puerta esta cerrada, comienza un ciclo de
apertura.

- Cuando la puerta se esta abriendo, depende de la
programacion del parametro

: comando no activo.

la puerta se vuelve a cerrar inmediatamente.
. la puerta se para (si esta activo el cierre automatico,
comienza el conteo del tiempo de pausa).

- Cuando la puerta esta abierta y no esté activo el conteo del
tiempo de pausa, comienza el cierre.

- Cuando la puerta esta abierta y estéa activo el conteo del
tiempo de pausa, depende del menu :

: comando no activo.

comienza el cierre.
. se vuelve a cargar el conteo del tiempo de pausa.

- Cuando la puerta se esta cerrando, depende del menu

. la puerta se vuelve a abrir.
. la puerta se para y el ciclo se considera terminado.

- Cuando la puerta se para por un comando de stop o por la
deteccion de un obstaculo, un comando de Start hace que
la puerta vuelva a arrancar en la misma direcciéon que tenia
antes de pararse. Si el parametro = " esta programado

la puerta vuelve a arrancar en la direccion

opuesta

- Cuando la puerta ha comenzado un ciclo de apertura
parcial, comanda una apertura total.

e Start parcial (valor a programal
Esta funcion corresponde a un comando de apertura parcial y
comanda las siguientes operaciones:

- Cuando la puerta esta cerrada, comienza un ciclo de
apertura parcial: la puerta solo se abre para eI porcentaje de
carrera programado en el parametro | i, 0 bien hasta
que se abra el contacto conectado en el borne H4
(parametro programado en |

Una vez iniciado el ciclo, las funciones son las indicadas por
el comando

- Cuando la puerta ha iniciado un ciclo de apertura normal,
este comando no produce efecto.

-02-

¢ Stop (valor a programar =
Esta funcion corresponde a un comando de stop (parada):
es el Unico caso en el cual el dispositivo conectado debe
funcionar con contacto normalmente cerrado; puede usarse
para parar la puerta y mantenerla bloqueada en una posicion.

El funcionamiento del comando de STOP depende del valor
programado para el parametro

la puerta se para en la posicion en la cual se
encuentra y, mientras que el contacto esté abierto, ninguin
comando produce efecto. Una vez que el contacto se
cierra, un comando de start hace que la puerta vuelva a
arrancar en la misma direccion que tenia antes de pararse.

la puerta se para en la posicion en la cual se
enouentra y, mientras que el contacto esté abierto, ninguin
comando produce efecto. Una vez que el contacto se
cierra, un comando de start hace que la puerta vuelva a
arrancar en la direccion opuesta.

la puerta interrumpe el movimiento y se abre
completamente.

Si un dispositivo de seguridad activo en apertura impide
el movimiento, la puerta queda parada hasta que el
dispositivo de seguridad se desactiva, a continuacion la
misma se abre. Luego, la puerta queda bloqueada en
posicion abierta hasta que el contacto de STOP se cierra.

la puerta no interrumpe de inmediato el movimiento,
pero cuando se para se la comanda en cierre. Si un
dispositivo de seguridad provoca la apertura, ésta se realiza
y luego se vuelve a comandar el cierre.

Cuando la puerta se ha cerrado, sigue bloqueada en esta
posicion hasta que el contacto de STOP se cierre.

e Siempre Abre (valor a programar
Siempre comanda la apertura, independientemente de la
posicion de la puerta; si la puerta ya estéa abierta, no produce
efecto.

NOTA: Este comando no esta disponible para la entrada

INGS.

e Siempre Cierra (valor a programar L.
Siempre comanda el cierre; si la puerta ya esta cerrada, no
produce efecto.

NOTA: Este comando no esta disponible para la entrada

INGS.

¢ Fuerza hombre presente (valor a programa )
Este comando sélo esta disponible en la entrada ING3:
cuando el contacto esta cerrado, el cuadro funciona en
modalidad hombre presente.




20 - MODALIDAD DE COMANDO ViA
RADIO

El cuadro HEAVY1 esta preparado para acoplar un receptor

de la serie MR. El receptor dispone de 4 canales, los cuales
pueden asociarse a los pulsadores del emisor y pueden tener las
siguientes funciones:

e Los canales 1y 2 activan el ciclo de apertura segun la
programacion del parametro Fi:

i1 : el canal 1 equivale al comando START y el canal 2,
al comando START PARCIAL.

L.i1: el canal 1 equivale al comando APRE y el canal 2, al
oomando CIERRA.

e FEl canal 3 equivale al comando STOP.
e Flcanal 4 funciona segun la programacion del parametro

monoestable. El contacto de un relé opciones
(REL1-2-3), programado como luz de garaje, se mantiene
cerrado hasta que el canal esté activo.

" biestable. El contacto de un relé opciones (REL1-2-3),
programado como luz de garaje, se conmuta cada vez que se
activa el canal.

T 1 temporizador.El contacto de un relé opciones (REL1-
2 3) programado como luz de garaje, se mantiene cerrado
durante el tiempo programado. Si se vuelve a activar el canal,
el conteo del tiempo se reinicializa.

i : time out. El contacto de un relé opciones (REL1-2-3),
programado como luz de garaje, se mantiene cerrado durante
el tiempo programado. Si se vuelve a activar el canal, el
contacto del relé se abre.

i fuerza hombre presente. Cada vez que se
activa el canal, el cuadro conmuta entre la modalidad de
funcionamiento programada y la modalidad hombre presente.

-03 -

21 - MODALIDAD DE
FUNCIONAMIENTO

La modalidad de funcionamiento de los mandos depende de la

programacion del parametro

Modalidad por impulsos
Un comando provoca la apertura completa de la puerta.
La maniobra termina cuando interviene el final de carrera,
cuando se recibe otro comando o cuando interviene

un dispositivo de seguridad. Si esta habilitado el cierre
automatico, la puerta se C|erra despues del tiempo de pausa
programado (parametro i, !

Modalidad reloj )

Esta funcion permite temporizar la apertura de la puerta
mediante un reloj exterior. El funcionamiento es similar a la
modalidad &7 =4, pero el conteo del tiempo de pausa se
suspende hasta que quede cerrado el contacto del dispositivo
conectado en una entrada configurada como
o]
Para utilizar esta funcion, es necesario habilitar el cierre
automético (parametro L:H.:L).

Modalidad hombre presente ({'} = :
El comando debe mantenerse activo mlentras dure el
movimiento de la puerta; cuando se suspende el comando, la
puerta se para de inmediato. En esta modalidad, el comando
START pone en marcha, alternativamente, la apertura y el
cierre.

Modalidad mixta (
Los movimientos de apertura son comandados por impulsos y
los de cierre en modalidad hombre presente.

Cuando la puerta se mueve en modalidad hombre presente, si
interviene un dispositivo de seguridad, la puerta se para.

No es posible hacer invertir el movimiento de la puerta, tal
como sucede en el funcionamiento normal.
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22 - MODALIDADES DE
FUNCIONAMIENTO EXCEPCIONALES

El cuadro HEAVY1 dispone de algunas modalidades de
funcionamiento excepcionales, las cuales solo deben emplearse
en casos particulares.

Modalidad hombre presente forzada

La modalidad hombre presente puede forzarse temporalmente
mediante un comando en el borne 83: cuando el cont; cto
esta cerrado, la modalidad se activa (el parametro --
programarse en ).

Modalidad hombre presente de emergencia

Este modo de funcionamiento puede ser usado para mover
la puerta en modo Hombre Presente en casos particulares
como la fase de instalacion/mantenimiento o un posible mal
funcionamiento de fotocélulas, costas, finales del carrera o
encoder.

Para activar la funcion es necesario enviar una orden de START

3 veces (las ordenes deben durar al menos 1 segundo; la pausa
entre los comandos debe durar al menos 1 segundo).

>1" >1" >1"

La cuarta orden de START activa la puerta en modo HOMBRE
PRESENTE; para mover la puerta hay que mantener activa la
orden START en toda la duracion de la maniobra (tiempo T).
La funcion se desactiva automaticamente tras 10 segundos de
inactividad de la puerta.

A ATENCION: Durante el movimiento de emergencia, el
dispositivo de seguridad que se considera averiado no es tenido
en cuenta: cualquier activacion de este dispositivo de seguridad
sera ignorada.

Movimiento manual

Durante las fases de instalacion o de mantenimiento, es posible
mover la puerta con los pulsadores T e 4 ubicados al costado
de la pantalla.

El funcionamiento siempre es en modalidad hombre presente:
T hace abrir e ¥ hace cerrar la puerta.

La velocidad de la puerta esta determmada por el valor
programado para el parametro

A ATENCION: Se ignoran todos los dispositivos de
seguridad (excepto el STOP de emergencia); por lo tanto,
es responsabilidad del operador asegurarse de que no
haya obstaculos en la carrera de la puerta.

Durante el movimiento manual, la pantalla muestra informacion
acerca del funcionamiento del inverter: tension de alimentacion,
corriente en el motor y temperatura del driver.

NOTA: Es posible leer esta informacién sin mover la puerta, con
una presion rapida uno de los dos pulsadores Tel

La modalidad de movimiento manual queda activa durante 1
minuto, luego, el cuadro vuelve al funcionamiento normal.

Para volver de inmediato al funcionamiento normal, presionar el
pulsador OK durante 1 segundo.
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23 - SALIDA RELE OPCIONES 23.1 - LUZ DE GARAJE

La luz de garaje puede funcionar en los siguientes modos:

El cuadro dispone de tres salidas de relés con contacto seco
normalmente abierto configurables con distintas funciones 1

) , . Temporizador de comando
mediante los parametros REL1, REL2 y REL3.

Cuando se comanda la apertura, la luz se enciende y queda

) - ) encendida durante el tiempo programado.
Las salidas REL1 y REL2 son para uso genérico (corriente T

o ) . - , Seleccionar el valor T.L.LIL en el parametro L.LH:T y
maxima 5A en 250V), m@ntrgs que la salida REL3 estéa destinada, programar el tiempo que se desea.
principalmente, para el pilotaje del electrofreno del motor
(corriente maxima 16 A en 250V). 2. En movimiento + temporizador
Cuando se comanda la apertura, la luz se enciende; cuando
En esta tabla se presentan las funciones disponibles y el valor a la puerta se para (abierta o cerrada), la luz sigue encendida
programar para los parametros REL1, REL2 y REL3: durante el tiempo programado.

Seleccionar el valor
el tiempo que se desea.

. en el parametro | y programar

FUNCION VALOR
3. Temporizador de comando AUX
Cerradura ° La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4
del receptor MR y quedan encendidas durante el tiempo
Comando de apertura ° programado. Seleccionar el valor i en el parametro
Comando de cierre . programar el tiempo que se desea.
4. Monoestable luz
Senal Service N LLa luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4
del receptor MR y quedan encendidas mientras dure la
Control del electrofreno ° transmision del comando. m
Seleccionar el valor en el parametro S
2
Test de los dispositivos . o i i 5. Biestable luz ,Q
de seguridad La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4 del
receptor MR: un primer comando enciende la luz, un segundo
Custom . . comando la apaga.
i ) Seleccionar el valor " en el pardmetro
Luz de garaje . . .
6. Biestable + time out
La luz se activa con un emisor memorizado en el canal 4
Conectar el dispositivo controlado por la salida REL1 a los bornes del receptor MR y quedan encendidas durante el tiempo
Z4 - Z3. programado. Una segunda transmision, antes de que
Conectar el dispositivo controlado por la salida REL2 a los bornes transcurra el tiempo, hace que la luz se apague
Z6 - Z5. Seleccionar el valor T{HIT en el parametro & y programar
Conectar el dispositivo controlado por la salida REL3 a los bornes el tiempo que se desea.
B2 - B1.
A Las salidas de los relés funcionan como simples 23.2 - CERRADURA
interruptores y no suministran alimentacion alguna. El relé se cierra durante tres segundos cada vez que comienza

una maniobra de apertura.
La alimentacion del dispositivo VsuppLY puede tomarse del
cuadro o la linea. El funcionamiento de la electrocerradura puede apoyarse con las
siguientes funciones:
Si se usa la alimentacidn de los accesorios 24 Vac o
12 Vdc, asegurarse de que la corriente requerida sea

. . 1. | inversion: ant menzar un rtura, |
compatible con la suministrada por el cuadro. Golpe de inversion: antes de comenzar una apertura, la

puerta es piloteada en cierre durante un tiempo breve para
facilitar el desbloqueo de una cerradura.

Para activar esta funcion, programar el tiempo del golpe de

OUTPUT|Z6|25 22|21 inversion con el parametro

N
N
N
w

2. Golpe final: al finalizar el cierre, la puerta sigue siendo
piloteada durante un tiempo breve a plena potencia para
facilitar el acoplamiento de una cerradura.

Para activar esta funcion, programar el tiempo del golpe final
con el parametro T

VSUPPLY( REL2
<

A

VSUPPLY( RELT

o®<

Parametro

-I (luz de garaje)

= = DEFAULT =

Parametro 1 (sin funcion)
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23.3 - SENAL SERVICE

El relé se activa cuando el conteo de ciclos programado para la
solicitud Service llega a & (capitulo 26.4). De esta manera, es
posible activar una lampara piloto.

23.4 - COMANDO DE APERTURA

El relé se activa cuando el motor se pilotea en apertura.

De esta manera, es posible activar motores secundarios o dar
sefales sincronizadas con el movimiento del motor principal.

23.5 - COMANDO DE CIERRE

El relé se activa cuando el motor se pilotea en cierre.
De esta manera, es posible activar motores secundarios o dar
sefales sincronizadas con el movimiento del motor principal.

23.6 - TEST DE LOS DISPOSITIVOS DE
SEGURIDAD

El relé se activa simultaneamente con el relé especifico para el
test de las fotocélulas. De esta manera, es posible realizar el
test de funcionamiento en dispositivos que NO usan la tensiéon
de alimentacién 24 Vac presente en el borne E5, por ejemplo,
dispositivos alimentados a 12 Vdc.

23.7 - CONTROL DEL ELECTROFRENO

El relé se activa para controlar el electrofreno del motor
(capitulo 9.1).

23.8 - CUSTOM
Esta funcion esta destinada, principalmente, para la conexiéon de
dispositivos semafdricos.

La programacion de este parametro permite definir el estado del
relé opciones seleccionado en estas 5 situaciones:

puerta cerrada, cuadro en espera de comando.
puerta en apertura.
puerta en cierre.

puerta abierta y conteo activo del tiempo de cierre
automatico.

puerta abierta sin conteo del tiempo de cierre
automatico.

Para la programacion, proceder del siguiente modo:

1. Seleccionar el valor i-Li=T y presionar OK:

la pantalla muestra

o |

1 —

2. Con los pulsadores Te J«, seleccionar el estado del relé en
esta situacion:

. contacto relé abierto.
: 1 contacto relé cerrado.
3. Presionar el pulsador OK para desplazarse entre las 5

situaciones disponibles y seleccionar el estado del relé con los
pulsadores T e

24 - INTERFAZ ADI

El cuadro esta dotado de una interfaz ADI (Additional Devices
Interface) que permite la conexion con una serie de médulos
opcionales de la linea V2.

Hacer referencia al catalogo V2 o a la documentacion técnica
para ver que modulos opcionales con interfaz ADI estan
disponibles para el cuadro de maniobras.

2\ ATENGION: Para Ia instalacién de los médulos
opcionales, leer atentamente las instrucciones adjunta a
cada médulo.

Para dispositivos es posible configurar el modo con el que se
interconectan con la central, ademas es necesario habilitar la
interfaz para hacer que la central tenga en cuenta las sefales que
llegan desde el dispositivo ADI.

Remitase al menu de programacion | para habilitar la
interfaz ADI y acceder al menu de configuracion del dispositivo.

Cuando el dispositivo esta habilitado, la pantalla muestra la
leyenda Adi en la parte superior derecha:

Los dispositivos ADI utilizan la pantalla de la central para realizar
sefalizaciones de alarma o visualizar la configuracion de la central
de comando.

e ALARMA FOTOCELULA - el segmento en la parte superior se
enciende: la puerta se para; cuando la alarma cesa, vuelve a
arrancar en apertura.

e ALARMA BANDA - el segmento en la parte inferior se
enciende: la puerta invierte el movimiento durante 3 segundos.

e ALARMA STOP - el segmento en la parte inferior se enciende:
la puerta se para y no puede volver a arrancar hasta que no
cesa la alarma.

e SLAVE - cuando se emplea un médulo SYNCRO en lugar de
la leyenda Adi, aparece SLV para indicar que el cuadro esta
configurado como SLAVE.

25 - ALIMENTACION DEL CUADRO
DE MANIOBRAS

Terminadas las conexiones de todos los dispositivos, puede
procederse con la conexion de la alimentacion del cuadro de
maniobras.

El cuadro tiene que ser alimentado por una linea eléctrica de
230V-50Hz, protegido con interruptor diferencial conforme con
las normativas de ley.

Conectar los cables de alimentacion a los bornes Ly N del
cuadro de maniobras.

Conectar la tierra de la instalacion eléctrica a uno de los dos
bornes de tierra G1 y G2.




26 - PROGRAMACION

La programacion de las funciones y los tiempos del cuadro se
realiza con los menus de configuracion. Con los 3 pulsadores

T, 4 y OK, ubicados al costado de la pantalla del cuadro, puede
accederse a dichos menus y los mismos pueden explorarse.

4 )
. 7O
- k[
__ 14O

\ I [ JoverLOAD) /

e Sise presiona el pulsador OK, es posible acceder a los menus
de programacion y a la configuracion de cada parametro.

e Sise presiona el pulsador !, se pasa al siguiente item.
e Sjse presiona el pulsador T, se vuelve al ftem anterior.

A ATENCION:Fuera del ment de configuracion, los
pulsadores T e | activan el motor en modalidad HOMBRE
presente. El pulsador T activa el comando APRE y el
pulsador | activa el comando CHIUDE.

A Estos mandos activan el motor sin considerar el
estado de los dispositivos de seguridad.

26.1 - ACCESO A LOS PRINCIPALES MENUS
DE PROGRAMACION

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre el menu deseado:

Programacion de los parametros de funcionamiento
(capitulo 26.5).

Contador de ciclos (capitulo 26.4).

Aprendizaje de la carrera (capitulo 26.3).

Carga de los parametros de DEFAULT (capitulo 26.2).

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra el primer item del
submenu o las opciones disponibles para la funcion.

3. Con los pulsadores ™ y OK, seleccionar y modificar los
parametros necesarios.

A ATENCION: Si no se efecttia operacion alguna
durante mas de un minuto, el cuadro sale de la modalidad
de programacion sin guardar las programaciones, y las
modificaciones efectuadas se pierden..
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26.2 - CARGA DE LOS PARAMETROS DE
DEFAULT

En caso de ser necesario, es posible llevar todos los parametros
a su valor de DEFAULT (tabla de pagina 99).

A ATENCION:Este procedimiento implica la pérdida de
todos los parametros personalizados.

1. Mantene
muestre

esionado el pulsador OK hasta que la pantalla

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra

3. Para salir de la funcion, seleccionar
T 1y presionar OK para confirmar.

" con los pulsadores

4. Para cargar los datos de DEFAULT, seleccionar
i =141 con los pulsadores ™ y presionar OK.

A continuacion, seleccionar i y presionar OK: todos los
parametros se reescriben con su valor de DEFAULT, el cuadro
sale de la programacion y la pantalla muestra el panel de
control.

26.3 - APRENDIZAJE DE LA CARRERA

Esta funcion permite memorizar los limites de la carrera.
Los valores registrados sirven para todos los parametros de
programacion que se basan en un porcentaje de la carrera.

1. Mantener
muestre

esionado el pulsador OK hasta que la pantalla

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra

3. Para salir de la funcién, seleccionar
T 1 y presionar OK para confirmar.

" con los pulsadores

4. Para poner en marcha el proced|m|ento de aprendizaje de la
carrera, seleccionar # i con los pulsadores Tel
y presionar el pulsador OK.

5. Mantener presionado el pulsador T para hacer que la puerta
se abra completamente.

6. Mantener presionado el pulsador J para hacer que la puerta
se cierre completamente.

7. Presionar el pulsador OK para memorizar la carrera y salir de
la funcion.

m
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26.4 - LECTURA DEL CONTADOR DE
CICLOS

El cuadro HEAVY1 cuenta los ciclos de apertura de la
puerta completados vy, si se solicita, indica la necesidad de
mantenimiento después de un nimero fijado previamente de
maniobras.

Dispone de dos tipos de contadores:

e Totalizador no reseteable de los ciclos de apertura completa

trabajo de mantenimiento
Este segundo contador puede programarse con el nimero de
ciclos que se desee.

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre &

2. Soltar el pulsador OK: la pantalla muestra

Fil=)

3. Para activar la soI|C|tud de mantenimiento, seleccionar la
funcion =y presionar OK.

4. Programar el niUmero de ciclos que se desea
(el paso es de 250 ciclos).

5. Presionar OK para confirmar: la pantalla muestra el panel de
control.

Cuando el contador - llega a &, el cuadro activa la
solicitud de mantenimiento, la cual puede sefalarse de dos
maneras:

1. Lampara piloto: el relé opciones REL2 se cierra para activar
una lampara piloto (capitulo 23).

2. Predestello: si no se conecta una lampara piloto especifica, el
cuadro sefala la solicitud de mantenimiento con un predestello
adicional de 5 segundos al comienzo de cada ciclo de
apertura.

Para desactlvar Ia sefializacion, es necesario acceder al menu del
contador =i y programar de nuevo el nimero de ciclos
después del cual sera solicitado el mantenimiento.

Si se programa &, la funcion de sefializacion de la solicitud de
mantenimiento esta deshabilitada y la sefializacion ya no se
repite.

A ATENCION: Las operaciones de mantenimiento deben
ser realizadas exclusivamente por personal cualificado.
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26.5 - PROGRAMACION DE LOS
PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

1. Mantener presionado el pulsador OK hasta que la pantalla
muestre

2. Soltar el pulsador OK, la pantalla muestra:
e Fl primer parametro del menu de programacnon
¢ El valor actualmente programado (= {).
e Una barra de desplazamiento que sirve para identificar la
posicion del parametro en el menu de programacion.
e Un mensaje que describe el parametro.

3. Para modificar el valor de este parametro, presionar el
pulsador OK: las flechas se desplazan por el valor.

—

—

4. Seleccionar el valor que se desea con los pulsadores Tel.

5. Presionar el pulsador OK para confirmar y salir del parametro.
La pantalla muestra de nuevo:

H E—— H

6. Con los pulsadores T J y OK, seleccionar y modificar
los parametros necesarios: en las paginas que siguen, se
encuentra disponible una tabla con todos los parametros
de programacion, los valores seleccionables, los valores
programados de DEFAULT y una breve descripcion de la
funcion.

NOTA: Sise mantlenen presionados los pulsadores Tol,los
ftems de conﬂgu se desplazan rapidamente hasta que se
visualiza el ftem #

A El Ultimo item de menu memoriza las modificaciones
efectuadas, sale del menu de programacion y vuelve al
funcionamiento normal del cuadro.

Para no perder la configuracion realizada, se debe salir de la
modalidad de programacion con este item del menu.

A ATENCION: Si no se efecttia operacion alguna
durante mas de un minuto, el cuadro sale de la modalidad
de programacion sin guardar las programaciones, y las
modificaciones efectuadas se pierden.
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26.6 - TABLA DE LOS PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO

PARAMETRO | VALOR SUBMENU | DESCRIPCION DEFAULT | CAPITULO| MEMO

Modalidad de funcionamiento 21

Estandar

Hombre presente

Mixta

Reloj

Apertura parcial 17.2

Tiempo de predestello en apertura 13

Funcién deshabilitada

Tiempo de predestello en cierre

Predestello en cierre igual a T.PRE

Potencia motor en apertura

Potencia motor en cierre

Velocidad normal en apertura

m
3
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Velocidad normal en cierre

Velocidad reducida en apertura

Velocidad reducida en cierre

Tiempo golpe de inversion

Funcién deshabilitada

Tension extra de arranque en apertura 9

Tensién extra de arranque en cierre 9

Golpe final

Funcién deshabilitada

Rampa aceleracion en apertura

Rampa aceleracion en cierre

Rampa deceleracién en apertura =

Rampa deceleracioén en cierre

Intensidad freno en apertura

Intensidad freno en cierre

Paro suave en apertura

O QO O O O O o go

Paro suave en cierre

Velocidad en movimiento manual 22

Start en apertura

La puerta se para y entra en pausa

La puerta comienza inmediatamente a cerrarse

La puerta sigue abriéndose (se ignora el
comando)

Start en cierre 19

La puerta se paray el ciclo se considera
concluido

La puerta se vuelve a abrir
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PARAMETRO | VALOR

SUBMENU | DESCRIPCION

Start en pausa

DEFAULT | CAPITULO

19

MEMO

La puerta comienza a cerrarse

Se ignora el comando

Se vuelve a cargar el tiempo de pausa

Tiempo de pausa cierre automatico

21

Funcion deshabilitada

Tiempo de cierre después del transito

1

Funcion deshabilitada

Luz de garaje

23

Temporizador al apertura

Sin funcion

En movimiento + temporizador

Funcion canal radio AUX

20

Temporizador luz

Biestable luz

Monoestable luz

Fuerza hombre presente

Biestable + time out

Funcion salida luz 24V

14

Lampara piloto de puerta abierta

Lampara de sefalizacion

Sin funcién

Lampara de senalizacion en pausa

13

Durante la pausa, la lampara de sefalizacion
estéa apagada

Durante la pausa, la lampara de sefalizacion
esta encendida

Configuracion relé 1

23

Luz de garaje

Sin funcién

Custom

23

Contacto relé cerrado durante la espera de los
mandos

Contacto relé cerrado durante los tests y la
apertura

Contacto relé cerrado durante el cierre

Contacto relé cerrado durante la pausa

Contacto relé cerrado cuando la puerta
esta abierta y el cierre automatico esta
deshabilitado (parametro L2H.fL)

Test 12Vdc

Comando de apertura

Cerradura
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PARAMETRO | VALOR SUBMENU | DESCRIPCION DEFAULT | cAPiTULO| MEMO

Configuracion relé 2 23

Sin funcion

Custom 23

Contacto relé cerrado durante la espera de los
mandos

Contacto relé cerrado durante los tests y la
apertura

Contacto relé cerrado durante el cierre

Contacto relé cerrado durante la pausa

Contacto relé cerrado cuando la puerta
esta abierta y el cierre automatico esta
deshabilitado (parametro i

Test 12Vdc

Comando de cierre

Sefal Service

Luz de garaje

m
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Configuracion relé 3 23

Contacto relé cerrado cuando el motor esta
funcionando

Luz de garaje

Sin funcion

Contacto relé abierto cuando el motor esta
funcionando

Configuracion entrada 1 19

Activa ciclo (contacto N.A)

Sin funcion

Siempre cierra (contacto N.A.)

Siempre abre (contacto N.A.)

Stop (contacto N.C.)

Apertura parcial (contacto N.A)

Configuracion entrada 2 19

Apertura parcial (contacto N.A)

Activa ciclo (contacto N.A)

Sin funciéon

Siempre cierra (contacto N.A.)

Siempre abre (contacto N.A.)

Stop (contacto N.C.)

Configuracion entrada 3 19

Sin funcion

Fuerza hombre presente (contacto N.A.)

Stop (contacto N.C.)

Apertura parcial (contacto N.A)

Activa ciclo (contacto N.A)
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PARAMETRO | VALOR

SUBMENU | DESCRIPCION

Funcién receptor

DEFAULT | CAPITULO

20

Canal 1 = START
Canal 2 = START PARCIAL

Canal 1 = APRE
Canal 2 = CIERRA

Funcion stop

19

Para y luego prosigue

Cierra 'y bloquea

Abre y bloquea

Para y luego invierte

Funcién fotocélula 1

1

Sin funcion

Funcién antiarrastre

ESPANOL

Activa en cierre con funcién mascara

Activa apertura + cierre

Funcion fotocélula 2

11

Activa apertura + cierre

Sin funcién

Funcién antiarrastre

Activa en cierre con funcién mascara

Habilitacion test fotocélulas

Funciéon deshabilitada

Funcién banda de seguridad 1

12.3

Sin funciéon

Activa en apertura

Activa en apertura + cierre

Activa en cierre

Funcion banda de seguridad 2

12.3

Sin funcion

Activa en apertura

Activa en apertura + cierre

Activa en cierre

Tipo de banda y test funcional

12.3

Mecanico — no test

Resistivo

Optico con test

Funcion entrada encoder/switch

17-18

Sin funciéon

Reservado para futuras funciones

Inicio paro suave

Posiciones intermedias

Encoder 1 canal

Encoder 2 canales
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PARAMETRO | VALOR

SUBMENU | DESCRIPCION

Sensibilidad encoder

DEFAULT | CAPITULO

12.2

Deteccion de obstaculos mediante encoder
deshabilitado

Inversion por obstaculo en apertura

12

Parada de la puerta

Cierre completo de la puerta

Inversion por obstaculo en cierre

12

Parada de la puerta

Apertura completa de la puerta

Cierre después del obstaculo

12

Manual

Automatico (si se habilita en el parametro

LHED,

Habilitacion dispositivo ADI

24

Interfaz ADI deshabilitada

Interfaz ADI habilitada

Cierra al dar corriente

Funcion deshabilitada

Cuando se activa la alimentacion, el cuadro
se prepara para el cierre: el primer comando
de START pone en marcha el motor en cierre.
Si el cierre automatico ( . ) esté activo,
comienza el conteo del tiempo de pausa 'y
después se comanda el cierre.

Tiempo extra

16

La puerta termina su carrera incluso si los
finales de carrera no fueron activados

Salida del menu de programacion

No sale del menu de programacion

Sale del menu de programacion memorizando
los parametros programados
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27 - ANOMALIAS DE FUNCIONAMIENTO

En este pérrafo se detallan algunas anomalias de funcionamiento que se pueden presentar, se indica la causa y el

procedimiento para solucionarla.

VISUALIZACION

Led POWER LOGIC apagado

DESCRIPCION

Sin alimentacion de la parte l6gica

SOLUCION

Controlar el fusible F1

Led POWER MOTOR apagado

Sin alimentacion del inverter

Controlar el fusible F2

Led ERROR encendido

Inverter averiado

Enviar a reparar el cuadro

Led ATTENTION destellando

Inverter en carga

La puerta no se mueve: cuando el led se apaga, el inverter
esta listo y la maniobra puede comenzar

Led ATTENTION encendido

Stop de emergencia activo

Desactivar el pulsador de STOP entre los bornes T1 'y T2.
Si no se encuentra instalado un interruptor, los dos bornes
deben puentearse.

Led OVERLOAD encendido

Sobrecarga en la alimentacion de los
accesorios 24V

1. Quitar la regleta H1 - H8: el led OVERLOAD se apaga.

2. Eliminar la causa de la sobrecarga (bornes E1-E3).

3. Volver a acoplar la regleta y controlar que el led no se
vuelva a encender.

Predestello prolongado
de la LAMPARA DE
SENALIZACION

Cuando se da un comando de start, la
lampara de sefializacion se enciende
de inmediato, pero la puerta tarda

en abrirse: ha finalizado el conteo de
ciclos programado para el trabajo de
mantenimiento (Service)

Acceder al menu de Ios contadores y volver a programar
el parametro

La pantalla muestra

Error software

Enviar a reparar el cuadro

La pantalla muestra iz

Inverter averiado

Controlar que el motor esté correctamente conectado.
Si el error persiste, enviar a reparar el cuadro.

La pantalla muestra

Ha fallado el test de funcionamiento de las
fotocélulas

1. Controlar que no haya obstaculos entre las fotocélulas.

2. Controlar que las fotocélulas habilitadas desde el menu
estén realmente instaladas y funcionen.

3. Si se usan fotocélulas de tipo 2, asegurarse de que el
item de menu i1 & esté programado en i .

4. Una vez controladas las condiciones anteriores, si el

er or per3|ste aumentar el tiempo del test (parametro

La pantalla muestra iz

Error final de carrera

Controlar que los finales de carrera estén correctamente
conectados y que los switchs de final de carrera se
activen con el movimiento de la puerta.

La pantalla muestra

Ha fallado el test de funcionamiento de las
bandas de seguridad

1. Controlar que las bandas habilitadas desde el menu
estén realmente instaladas y funcionen.

2. Asegurarse de que el cuadro de maniobras de las
bandas esté correctamente conectado y funcione.

La pantalla muestra

Error de comunicacion con el inverter

Si el error persiste, enviar a reparar el cuadro

La pantalla muestra

Error encoder

Controlar la conexion del encoder

La pantalla muestra iz

Acceso al menu de programacion
blogueado mediante CL1+

Introducir el médulo CL1+ con el cual se bloqued la
programacion en el conector ADI: el cuadro entra
automaticamente en el menu de programacion ¥

La pantalla muestra

Ha fallado el test de funcionamiento de los
dispositivos de seguridad conectados a la
interfaz ADI

Controlar que el médulo ADI esté conectado.
Controlar que los dispositivos de seguridad conectados a la
interfaz ADI estén correctamente conectados y funcionen.

La pantalla muestra

Sobrecalentamiento inverter

La sefalizacion aparece cuando se interrumpe el movimiento
del motor por un sobrecalentamiento del inverter que pilotea
el motor y la misma se repite con cada comando de puesta
en marcha, hasta que el inverter se enfrie

La pantalla muestra I

Inverter en carga

Antes de poner en marcha el motor, esperar que la
sefalizacion se apague

La pantalla muestra i

Stop de emergencia activo

Desactivar el pulsador de STOP entre los bornes T1y T2.
Si no se encuentra instalado un interruptor, los dos bornes
deben puentearse.
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PORTUGUES

1 - AVISOS IMPORTANTES

Para esclarecimentos técnicos ou problemas de instalagéo a
V2 SPA dispbe de um servigo de assisténcia clientes activo em
horario de abertura. TEL. (+39) 01 72 81 24 11

V2 SPA reserva-se o direito de efectuar eventuais alteracoes
ao produto sem aviso prévio; declina ainda qualquer
responsabilidade pelos danos a pessoas ou coisas originados
por uso improprio ou instalacéo errada.

A Ler atentamente o seguinte manual de instrucées
antes de proceder a instalacgao.

e O presente manual de instrucoes destina-se exclusivamente
ao pessoal técnico qualificado no sector das instalagdes de
automagoes.

e Nenhuma das informagdes contidas no manual pode ser
interessante o Util ao utilizador final.

e Qualquer operacao de manutencao ou de programacao deve ser
realizada exclusivamente por pessoal qualificado.

A AUTOMAGAO DEVE SER REALIZADA EM CONFORMIDADE
COM AS NORMAS EUROPEIAS VIGENTES :

EN 60204-1 (Seguranga das méaquinas, equipamento eléctrico
das maquinas, parte 1: regras gerais).
EN 12453 (Seguranga no uso de cerramentos

automatizados, requisitos).

e O instalador deve instalar um dispositivo (ex. interruptor térmico
magnético), que assegure o seccionamento de todos os polos
do sistema da rede de alimentagéo. As normas exigem uma
separacao dos contactos de pelo menos 3 mm em cada polo (EN
60335-1).

e O quadro eléctrico digital deve ser montado em um gabinete com
grau de protecao IP44 ou superior

e Para a conexao dos tubos rijos e flexiveis ou passador de cabos,
utilizar jungdes conformes ao grau de protecgao IP44 ou superior

e Depois de effectuar as ligagoes as fichas, é preciso por fita nos
conductores de tenséo que se encontram em proximidade das
fichas e sobre os conductores para a ligagéo das saidas externas
(accessorios). S6 desta forma, (no caso de uma ligagéo se
desligar) podermos evitar, que as ligagdes sobre tensao, entrem
em contacto com as ligagdes de baixa tensao de seguranga.

e A instalagao requer competéncias no sector eléctrico e mecanico;
s6 deve ser efectuada por pessoal qualificado habilitado a
passar a declaragao de conformidade de tipo A para a instalagao
completa (Directriz maquinas 2006/42/CEE, apenso IIA).

e E obrigatério respeitar as seguintes normas para cerramentos
veiculares automatizados: EN 13241-1, EN 12453, e as eventuais
prescrigdes nacionais.

e Ainstalagao a montante da automagao também deve respeitar as
normas vigentes e ser realizadas conforme as regras da arte.

® Aregulagdo da forga de impulso da folha deve medir-se com
ferramenta propria e ser regulada conforme os valores maximos
admitidos pela norma EN 12453.

e Aconselhamos utilizar um botéo de emergéncia, a ser instalado
nas proximidades da automacao, (conectado com a entrada
T1-T2 da placa de comando) de maneira que seja possivel parar
imediatamente o portdo no caso de perigo

e Ligar imperativamente o fio de terra seguindo as normas em vigor
EN60335-1, EN 60204-1 (a central City6 € equipada com dois
bornes proprios G1 e G2).

e O aparelho ndo se destina a ser utilizado por criangas e
adultos com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais
reduzidas, ou com falta de experiéncia ou conhecimento,
excepto se forem supervisionadas por uma pessoa
responsavel pela sua seguranga ou tiverem recebido
instrucdes sobre a sua utilizagéo.

Emm 2 - ELIMINACAO
Como na instalagdo, mesmo apods a vida Util deste produto,
as operacodes de desmantelamento devem ser realizadas por

pessoal qualificado.

Este produto é constituido por diversos tipos de materiais: alguns
podem ser reciclados, outros devem ser eliminados. Indague
sobre a reciclagem ou eliminagé&o nos termos da regulamentagéo
na sua area para esta categoria de produto.

Atencao! - Partes do produto pode conter poluentes ou
substéncias perigosas que, se for libertada no ambiente, podem
causar sérios danos ao meio ambiente ea salide humana.

Como indicado pelo simbolo do lado, vocé nao deve lancar
este produto como lixo doméstico. Em seguida, execute a
“coleta seletiva” para a eliminagéo, de acordo com os métodos
prescritos pelos regulamentos em sua area, ou devolver o
produto ao varejista na compra de um novo produto.

Atencao! - Regulamentos em vigor a nivel local pode fornecer
pesadas san¢des para a eliminacéo ilegal deste produto.

3 - DECLARACAO UE DE
CONFORMIDADE

V2 S.p.A. declara que os produtos HEAVY1 sé&o conformes aos
requisitos essenciais estabelecidos pelas seguintes directivas:

e 2014/30/UE (Directiva EMC)
e 2014/35/UE (Directiva Baixa Tensao)
e Directiva RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, il 01/06/2020

Representante legal de V2 S.p.A.
Sergio Biancheri

5/%,%&,

3 - CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELOS HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Alimentacéo 230VAC - 50Hz

Carga max 1,5 KW

motores

Carga max 20 W

acessoriosa 24 V

Temperatura de -20°C =+ +60°C

trabalho

Fusiveis de F1 =T315mA /F2 = F10A

proteccao

Dimensoes 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Peso 1800 g 4500 g 8700 g

Protecao - IP56 IP66




5 - DESCRICAO DO QUADRO 6 - PAINEL DE CONTROLO

O quadro eléctrico digital HEAVY1 é um produto inovador da V2, Quando for activada a alimentagao, o ecra mostra na sequéncia
que garante seguranca e fiabilidade para a automatizacéo de as seguintes informagdes:
portdes seccionais industriais.

1. Versao do firmware do microcontrolador da central

Na observancia das normas europeias em matéria de seguranca 2. Versao do firmware do microcontrolador do inversor

eléctrica e compatibilidade electromagnética (EN 60335-1, 3. NUmero de série

EN 50081-1 e EN 50082-1), o quadro é caracterizado pelo total 4. |dioma actualmente definido

isolamento eléctrico do circuito de baixa tenséo (incluindo os

motores) & partir da tensao de rede. ..A..§.‘?9H'I..Q.KT!Q.?IF?E‘.‘?!Q..Q.9?!0?.'..‘?!?..99””0'0

Qutras caracteristicas: : .

e Menu de programacao multiingue gracas ao uso de um ecra Iy .__E_'__E ERA e
grafico de 122x32 pixel : 4 =

¢ Alimentag&o para 1 motor trifasico 230V (conex&o a tridngulo) Pl 12 I oFL OFROCLOCE

e Entrada para conex&o de um encoder L e = R il = R

e (Conector para receptor de radio modular MR

e (Gestao de start, start de pedestre, stop por transmissor ettt i

e Trés saidas de relé programaveis como luzes, fecho eléctrico, i 1 i Opainel de controlo (sm stand-by) indica o estado fisico
seméforo, freio eléctrico ou ensaio de funcionamento 12Vdc dos contactos no terminal e das teclas de programagao:

e Saida intermitente 230V (utilizar luzes com intermiténcia) Pip Entrada ING
HE Entrada ING2

Entrada ING3

e Ensaio dos dispositivos de seguranca (fotocélulas e bandas)
antes de cada abertura

e Regulagéo precisa de forga e velocidade durante o curso Entrada FOTOCELULA 1
normal e nas fases de desaceleragéo Entrada FOTOCELULA 2
¢ Funcéo de auto-aprendizagem do curso Entrada BANDA 1
¢ Funcéo de detecgdo de obstaculos por meio de sensor Entrada BANDA 2
amperimétrico : 8
e Contador de ciclos de funcionamento com configuragéo da A bolinha visualizada sob as siglas das entradas indica o 2
sinalizacéo de manutencao estado da entrada: 8
¢ Monitoramento do estado de entradas por meio do ecra ¢ Bolinha CHEIA: contacto fechado =
e Conector ADI para a conexao dos moédulos opcionais CL1+, e Bolinha VAZIA: contacto aberto @
WES-ADI I
Na parte alta do ecra é visualizado o estado da
: automacao:
- : e A mensagem (ex. ESPERA) indica o estado da central
6 - SELECGAO DO IDIOMA * A barra sob a mensagem indica a posi¢éo da porta
P com relagdo ao fim de curso
A central HEAVY1 gracas ao ecra grafico é capaz de visualizar e Abolinha a esquerda da barra indica o fim de curso de
mensagens para simplificar as fases de instalagéo. fecho
¢ A bolinha a direita da barra indica o fim de curso de

O idioma pré-configurado é o INGLES, mas é possivel

. L2 ) abertura
seleccionar outro idioma alternativo. o ) .
P e A flecha da esquerda indica o estado do dispositivo
Para seleccionar outro idioma proceder com a seguir: conectado no terminal H3
1. Alimentar a central e A flecha da direita indica o estado do dispositivo

conectado no terminal H4
2. O ecra mostra as versoes do firmware dos microcontroladores,

0 namero de série ¢ o idioma ) HE A bolinha dos fins de curso e as flechas das entradas
3. Enquanto o ecrd mostra manter Carregada a teola H3 e H4 indicam o estado da entrada:

OK: no ecra aparece o idioma altemativo (ex. 1 e Flecha/bolinha CHEIA: contacto fechado
4. Libertar a tecla OK: o novo idioma foi definido. e Flecha/bolinha VAZIA: contacto aberto

Para carregar um novo idioma no lugar de ITALIANO é necessario
utilizar o software V2+ com o acessorio CL1+:

1. Baixar o arquivo do idioma escolhido no dispositivo CL1+ por

i No exemplo acima mostrado o ecré indica que:
e O contacto das entradas F1 - F2 esta fechado

meio do software V2+ te O contacto das entradas 11 - 12 - 13 - C1 - C2 esta
2. Remover a alimentagdo da central HEAVY1 H ibertr? 4 fechad tado de ESPERA d
.............. "
3. Inserir o dispositivo CL1+ no conector ADI da central HEAVY1 co?ﬁar?dis afechada no estado de eum

4. Alimentar a central HEAVY1: o novo idioma é baixado e
configurado automaticamente

5. Extrair o dispositivo CL1+
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8 - CONEXOES ELECTRICAS

QUADRO SUPERIOR QUADRO INFERIOR

A1 Blindagem da antena MOTOR Motor
A2 Central da antena U3 U2 Ul
Relé d 6es RELS (16A - 250
ING1 - entrada configuravel para a conexao de 0 d° opeoes ( V)
S dispositivos com contacto N.A. ng'?;:E
- . : DEFAULT = -+ tacto fechad d
Parametro IF&1 - DEFAULT = (activa ciclo) oo st & funci Onfr‘))” acto fechado quando o
ING2 - entrada configuravel para a conexao de Relé 5es REL? (BA - 2
dispositivos com contacto N.A. OUTPUT el6 de opgoes © SOV)
S2 Parametro T Z6-Z5 Parametr !
- DEFAULT =1 funca
DEFAULT = (abertura parcial) Y (Sem funcao)
Relé Ges REL1 (BA -2
ING3 - entrada configuravel para a conexao de OUTPUT ele de opgoes © SOV)
S3 dispositivos tradicionais com contacto N.A. Z4-723 Parametro
Parametro TH%3 - DEFAULT = M (Sem fungéo) DEFAULT =L 1L-1 (uzes de cortesia)
s4 Comum (- OUTPUT Luz de sinalizagdo 230V - 40W
22-71
Fotocélula 1. Gontacto N.C. N-L Alimentacéo de rede 230V - 50Hz
S5 Parametro i~
~ Terminal de terra para a conexao de terra do
DEFAULT = IL! (Sem fungéo) % G1 - G2 | gquipamento e do motor
Fotocélula 2. Contacto N.C.
S6é Parametro
DEFAULT = i (habilitada em abertura e fecho) VARIE
Banda de seguranga 1 F1 T315mA. Fusivel de alimentacao
s7 Parametro {151 F2 F10A. Fusivel inverter-motor
DEFAULT (Sem funcao)
ADI Interface ADI
Banda de seguranga 2
RECEIVER | Mddulos receptores MR
S8 Parametro — .
DEFAULT = (Sem func@o) OVERLOAD Sinaliza uma sobrecarga na alimentagéo 24Vac
dos acessorios
S9 Comum (-)
POWER Sinaliza que a central de comando esta
H1 Fim de curso em fecho. Contacto N.C. LOGIC alimentada
H2 Fim de curso em abertura. Contacto N.C. POWER Sinaliza que o inverter que pilota 0 motor esta
- Encoder canal 1 MOTOR alimentado
H3* - Switch posigao intermédia Led VERDE
Parametro E oK Zic:lsggf:do o inverter que pilota 0 motor esta
DEFAULT = (Sem funcao) Aceso fixo quando o motor estd em movimento
- Encoder canal 2
. C o - Led AMARELO
H4* Switch posigao intermedia Pisca quando a alimentagdo do inverter que
Parametro k& ATTENTION | pilota 0 motor esta na fase de carga
DEFAULT (Sem funcgéo) Aceso fixo quando o STOP de emergéncia esta
"
H5 Comum () o
Luz oiloto d b Led VERMELHO
SLuzpl otp © po~rta aberta ERROR Aceso fixo quando é detectado um defeito no
- Luz de sinalizagdo 24Vdc inverter
H6** —
Parametro * :
DEFAULT .. (indicador de porta aberta)
H7 - Luz piloto comum de porta aberta
- Alimentacéo comum 12Vdc
H8 Alimentacéo 12Vdc

E1/E2 | Alimentagao acessorios 24Vac

E3/E4 | Comum alimentagéo de acessorios

Alimentacéo TX fotocélulas (24Vac) para Ensaio

E5 )
funcional

T1 -T2 | PARAGEM de emergéncia
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* H3 - H4 : 0 encoder utiliza os mesmos terminais dos switchs
para as posi¢des intermédias. Se for utilizado um encoder néo é
possivel utilizar os switchs para as posi¢coes intermédias e
vice-versa.

*H6 : o terminal H6 pode ser utilizado para a conexao de uma luz
piloto de porta aberta ou de uma luz de sinalizagéo a 24Vdc.
Configurar o parémetro I8 na base do dispositivo conectado

A ATENGAO: A instalacio da central, dos dispositivos
de seguranca e dos acessorios deve ser executada com a
alimentacao desligada.

A ATENGAO: Conectar o condutor de terra da rede de
alimentacdo com o terminal G1-G2
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9 - MOTOR

A central HEAVY1 pode pilotar um motor trifasico 230V
conectado a triangulo.

Conectar as trés fases do motor aos terminais U1 - U2 - U3

A ATENGAO: introduza os cabos do motor no interior do
nucleo de ferrite e enrole-os tal como mostra a figura

A Conectar o condutor de terra dos motores ao sistema de
aterramento da rede de alimentagao (a central HEAVY1 possui
dois terminais dedicados G1 e G2).

Verificar se a direcgéo de movimento do motor é aquela correcta:

1. Alimentar a central e mover a porta activando a modalidade de
movimentacdo manual (capitulo 22)

2. Se a direccao de movimento for errada, inverter as conexdes
de dois terminais.

3. Desconectar a alimentacdo

9.1 - FREIO ELECTRICO

Para assegurar-se de que a porta nao se mova devido ao peso,
alguns motores séo dotados de freio eléctrico que deve ser
desengatado antes de pilotar o motor.

A central possui um relé conectado aos terminais B1-B2, que
pode ser usado para essa funcao.

A tensdo necessaria para accionar o freio eléctrico é diferente de
motor para motor, portanto o relé fornece apenas um contacto
seco e deve estar conectado a tenséo de alimentacao adequada.

Para usar essa funcéo é necessario definir o parametro RELS3,
escolhendo entre duas modalidades:

: 0 freio é alimentado para ser desengatado quando a
porta deve ser movida. Com a central desligada o motor esta
blogueado.

: o freio é alimentado para bloquear a porta quando
deve ficar parada. Com a central desligada a porta esta livre.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE

VBRAKE
—oO

9.2 - FUNCIONAMENTO DO MOTOR

A velocidade de funcionamento do motor pode ser definida
com valores diferentes em fungéo das varias fases do ciclo de
abertura.

Cada ciclo de abertura da porta é composto por 5 fases:

1. Rampa de arranque

A velocidade da porta aumenta gradualmente desde a
velocidade minima (5Hz) até at|ng|r a velocidade normal (valor
definido nos parémetros .
para o fecho).

O tempo necessario para atingir a velocidade normal é
determinado pelo comprimento da rampa de arranque
(parametros & { para a abertura e ¥ - para o fecho).

Definindo o valor em &, a rampa seré breve e portanto a
aceleracao sera maxima, definindo o valor &, a rampa sera
longa e portanto a aceleracdo sera minima.

Durante essa fase a poténcia pode ser incrementada ate 30%
para ter mais arranque, mediante os menus i

2. Curso em velocidade normal

Terminada a rampa de arranque, a porta se move a veloo|dade

definida nos parametros L. *i (para a abertura) e
(para o fecho) até o inicio da fase de desaceleragao.

Nessa fase 0 motor é pilotado a 100% da poténcia.

A poténcia fornecida ao motor pode ser diminuida por meio
dos parédmetros . (parar a abertura) e
fecho.

3. Desaceleracao

Quando o ponto de inicio de desaceleracéo for atingido
(capitulo 17) a central diminui gradualmente a veIOC|dade do
motor até o valor definido nos parédmetros i

abertura) e

(para o fecho)

4. Rampa de desaceleracao

Alcancado o fim do curso, a velocidade da porta retorna a
zero de modo gradual. A duracéo da rampa de desaceleragéo
pode ser definida com os parémetros LikL .4 (para a abertura)
i (para o fecho)

5. Frenagem

Quando a velocidade do motor chegar em zero, a central
envia um comando de frenagem sobre as fases do motor para
assegurar-se de que o motor pare efectivamente.

A intensidade da frenagem pode ser definida pelos parametros
4 (para a abertura) - (para o fecho)
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5-FRE.A
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::4-DEC.C
[ ]
5-FRE.C
FASES DO CICLO DE ABERTURA / ABERTURA (parémetros a programar) FECHO (parémetros a programar)

FECHO

1. Rampa de arranque

2. Curso em velocidade normal

>
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3. Desaceleracao

4. Rampa de desaceleracao

5. Frenagem

10 - PARAGEM DE EMERGENCIA

Para uma maior seguranga é OBRIGATORIO, instalar um E1/E2|E3|E4|E5 T1T2
interruptor de PARAGEM que, se accionado, provoca o bloqueio
imediato da automagao.

O interruptor deve ter um contacto normalmente fechado, que se
abre em caso de accionamento.

NOTA: os terminais T1 e T2 s&o ponteados para permitir a
partida da automacao antes de ligar o interruptor de PARAGEM. IE:

Conectar os cabos do interruptor de =1 £ entre os terminais T1

e T2 da central.

A ATENGAO: se a entrada de STOP néo for utilizada os
terminais T1 e T2 devem ser ligados entre si.
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11 - FOTOCELULAS

A central tem duas entradas para as fotocélulas (contacto
normalmente fechado), que podem ser habilitados
independentemente e associados a diversas funcoes:

Conectar a saida N.C. da fotocélula 1 (FOT1) entre os terminais
S5¢e 89
Conectar a saida N.C. da fotocélula 2 (FOT2) entre os terminais
S6 e S9

A ATENGAO:

Se forem ligadas mais fotocélulas no mesmo terminal, a
ligacdo deve ser feita em série: todas as fotocélulas teréo a
mesma fungéo.

° Se n&o for ligada nenhuma fotocélula ao terminal 85, 0 menu
1 deve ser configurado em

° Se nao for ligada nenhuma fotocélula ao terminal $6, 0 menu
= deve ser configurado em f+4{}

Independentemente da fungéo seleccionada, se as fotocélulas
intervirem durante a pausa, o tempo de pausa é recarregado

usando o valor configurado no parédmetro i,
Se desejar acelerar o fecho da porta apds o transito, definir um
valor para o parametro ['F inferior a
O tempo de pausa sera recarregado usando o valor de'i

11.1 - FUNCIONAMENTO DAS
FOTOCELULAS

O funcionamento das fotocélulas depende do valor que for
programado para 0s parametros

FUNCAO VALOR

Fotocélula activa na abertura e fecho

Funcionamento mascarado

Funcéo anti-arrastamento

Sem funcao

Apos ter seleccionado o valor para 0s parametros
i ", acede-se a um menu secundario ¥

que perm|te
conﬂgurar o percentual do curso de abertura da porta na qual a
fotocélula esta activa.

NOTA: se desejar activar a fotocélula penas no
fechamento, configurar o parametro i

A seguir é descrito o comportamento da porta quando a
fotocélula for |nterromp|da com base na configuragéo do
parametro ¥ lout na posi¢ao da porta.

Supde-se que o parametro - seja configurado em +

A figura A na pagina ao lado representa a activagéo da
fotocélula enquanto a porta se encontra acima de 40% da altura
total.

A figura B representa a mesma situacdo, mas com a porta
abaixo de 40%.

A figura C representa a activagéo da fotocélula quando a porta
ja activou o switch de mascaramento da fotocélula, conectado
aos bornes H3-H5.
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1. Fotocélula activa na abertura e fecho -

e Durante o fecho da porta, se a fotocélula for interrompida
podem ocorrer 0s seguintes cenarios com base na
configuracao do parametro i (ex. 40%) e na posicao da
porta:

- No caso A a porta se abre imediatamente

- No caso B a porta péara: quando a fotocélula for libertada,
se abre completamente.

e Durante a abertura da porta, se a fotocélula for interrompida
podem ocorrer 0s seguintes cenarios com base na
configuragao do parametro P.APF (ex. 40%) e na posigao da
porta:

- No caso A, a fotocélula é ignorada

- No caso B a porta para: quando a fotocélula for libertada,
retoma a abertura.

e Com a porta fechada, se a fotocélula for interrompida os

Comandos de iniciar serao recusados (apenas se configurar
- =i a fotocélula sera ignorada e os comandos de
iniciar serao aceitos).

e Com a porta aberta, se a fotocélula for interrompida o tempo
de pausa é recarregado e os comandos de fecho serao
recusados.

2. Funcionamento mascarado -

Essa fungdo pode servir com os portdes de tela que, durante
o}
fecho, inflam-se e podem interromper o feixe da fotocélula.

A E necessdrio posicionar um switch imediatamente acima da

fotocélula e conectar o contacto N.C. entre os bornes H3 e H5.
Quando o contacto se abre, a fotocélula é ignorada.

OTA: configurar o parametro

O funcionamento da porta é parecido com o item 1, mas se o
raio da fotocélula for interrompido durante o fecho, quando a
porta ja activou o switch conectado entre os bornes H3-H5 (caso
C), a fotocélula sera ignorada e a porta continuara o seu curso de
fecho.

3. Funcéo anti-arrastamento -

A intervengéo da fotocélula durante a primeira parte da
abertura da porta indica a possibilidade de que o operador
tenha ficado preso acidentalmente.

Essa funcao serve para evitar que o operador seja levantado
pela porta em movimento.

O funcionamento da porta é parecido ao item 1, mas se o
raio da fotocélula for interrompido durante a primeira parte da
abertura ou na ultima parte de fecho (caso B), a porta para.

Para fazer com que retome 0 seu curso € necessario executar
as seguintes operacdes:

1. Libertar o raio da fotocélula

2. Premir o stop de emergéncia ligado entre os bornes T1-T2
e
arma-lo novamente

3. Transmitir um comando de iniciar

NOTA: se nao estiver instalado o botao de paragem de
emergéncia, o uso dessa funcéo é desaconselhado




11.2 - ALIMENTAGAO DAS FOTOCELULAS E
ENSAIO DE FUNCIONAMENTO

As fotocélulas podem ser alimentadas a 24 Vac (FIG. 1) ou
12 Vdc (FIG. 1).

Independentemente da fungéo seleccionada, as fotocélulas
podem ser testadas antes de cada movimento.

Para habilitar o teste das fotocélulas é necessario indicar a
duracéo méaxima do teste no pardmetro 1.7k : se for definida
NO, o teste n&o é efectuado.

ALIMENTACAO 24VAC

Ligar a alimentacéo dos receptores das fotocélulas entre os
terminais E1 e E3 (COM).

Ligar a alimentacao dos transmissores das fotocélulas entre os
terminais E5 € E3 (COM).

NOTA: para facilitar as ligagGes, os terminais para a alimentagao
alternada séo duplos (E1 =E2 / E3 = E4)

ATENCAO: Para poder efectuar o teste é necessario que a
alimentagao do transmissor das fotocélulas esteja ligada aos
terminais E5 e E3 (COM)

ALIMENTACAO 12VDC

A alimentacgéo continua estéa disponivel entre os terminais
H8 (+) e H7 (-).

ATENCAO: Para poder efectuar o teste é necessario utilizar um
dos relés opcionais:

e REL1: conectar a alimentagao do transmissor entre os
terminais Z3 (+) e H7 (-) e conectar o terminal H8 com o
terminal Z4; definir o parametro FEL L em TEST,

e REL2: conectar a alimentagao do transmissor entre os
terminais Z5 (+) e H7 (-) e conect
terminal Z6; definir o parametro

$1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9 E1|E2|E3|E4|E5

AT RX

AA

' Y

FOT2

A A

T

T1 = DEFAULT = M} (Sem funcao)

Parametro ¥

Parametro T = DEFAULT = #1fi
(habilitada em abertura e fecho)

40% | ) 12Vdc

% $1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9 H7|H8

' >

RX

—

-]
A

FoT FoT2 26|25|24|23|22|Z21

A A

™

40%
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12 - DETECCAO DOS OBSTACULOS
(SENSOR AMPERIMETRICO, ENCODER,

BANDAS DE SEGURANCA)

A presenca de um obstaculo que impede 0 movimento da porta
pode ser detectada de varios modos:

1.

Sensor amperimétrico

2. Encoder
3. Bandas de seguranca

Independentemente do dispositivo que detectou o obstaculo,
a reacgao da central depende do valor configurado para o

parametro i

- para 0s obstaculos em abertura e |

para os obstaculos em fecho:

Se o valor for , @ porta sera smplesmente parada

Se o valor estiver compreendido entre
inverte o mowmento pelo tempo definido

Se o valor for | a porta se fecha ou se abre
completamente.

A Apos detectar um obstaculo durante o fecho, a
porta reabre e o comportamento da unidade de comando
depende de diversos parametros, com a seguinte
prioridade:

1.

. Se a porta parou sem retrair

Se a modalidade reldgio estiver activa ( .),a
contagem do tempo de pausa parao  fecho automatico
sera activado

ou se o fecho
apos o obstaculo for manual (! {), a contagem
do tempo de pausa para o fecho automatico NAO sera
activado e a porta retomara o movimento com o proximo
comando de iniciar

. Se o fecho apos [ obstéaculo for automatico

1), a unidade de comando se comportara
segundo a oonﬂguragao do parémetro

12.1 - SENSOR AMPERIMETRICO

Um aumento inesperado do consumo de corrente por parte do
motor é interpretado como presenca de um obstaculo.

Essa funcéo é automatica e ndo requer configuracdes.

12.2 - ENCODER

A central detecta a presenca de um obstaculo quando o encoder
sinaliza que o motor esta a girar a uma velocidade inferior com
relacao aquela definida (capitulo 18).

A sen3|b|lldad do encoder deve ser definida por meio do

parametro

quanto mais alto for o valor definido, mais a

central sera reactiva a pequenas diminuicoes de velocidade.
Se nao desejar que o encoder detecte os obstaculos, definir em

12.3 - BANDAS DE SEGURANCA

A central detecta a presenca de um obstaculo quando uma
banda de seguranca for esmagada.

A central tem duas entradas para as bandas, que podem ser
habilitados independentemente e associados a diversos tipos de
fungéo.

Conectar a banda 1 (COS1) entre os bornes S7 e S9 e configurar

0 paréametro i

para activar a entrada

Conectar a banda 2 (COS2) entre os bornes S8 e 89 e configurar

0 paréametro i

' para activar a entrada

e Se for definido #F a intervencéo da banda é detectada
apenas durante a aber’[ura e a central se comporta segundo
as configuracdes do parametro A

¢ Se for definido £ a intervencéo da banda é detectada
apenas durante o fecho e a central se comporta segundo as
configuracdes do parametro :

e Se for definido #F{H a intervengdo da banda é detectada
durante a abertura e o fecho:

- durante a abertura a central se comporta segundo as
definicbes do parametro i1 .+, enquanto durante o fecho
a porta é parada

- durante o fecho a central se omporta segundo as
definicdes do parametro L= .51, enquanto durante a
abertura a porta é parada

A ATENCAO:

¢ Se nenhuma for ligada banda ao terminal 87, o menu i
deve ser configurado em

¢ Se nenhuma for ligada banda ao terminal 8, o menu i
deve ser configurado em f4it.
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i1 © DEFAULT =}

Parametro I, 1 (Sem fungéo)

Parametro = DEFAULT = i} (Sem fung&o)

A central pode funcionar com diversos tipos de banda; com base
no tipo de band utilizada é necessario definir correctamente o
parametro L1 Tk

NOTA: nfo é possivel usar bandas de tipos diferentes nas duas
entradas COS1 e COS2.

a. Bandas mecanicas contacto normalmente fechado
Definir o parémetro £ com o valor {4.i: ndo é executado
qualquer teste antes dos movimentos.

b. Bandas opticas
Definir o pardmetro .

com o valor Fi3 Tl antes

de qualquer movimento € executado um ensaio de
funcionamento analogo aquele das fotocélulas.

Se ndo desejar que o ensaio seja executado, definir em {4i1.
Ligar a alimentagéo das bandas opticas seguindo as
indicagdes mostradas no capitulo 11.2

I:acentral
tem a expectativa de medir uma impedancia de 8,2 kohm, e
entra em alarme quer em caso de impedancia baixa (banda
premida) quer em caso de impedancia alta (fio interrompido),
portanto n&o é necessario executar o teste antes dos
movimentos.

A ATENCAO: Se forem ligadas mais bandas no mesmo
terminal, a ligacao deve ser feita em série, excepto no caso
das bandas resistivas que vao ligadas em paralelo.




13 - LUZ DE SINALIZACAO

A central HEAVY1 tem duas saidas para a gestdo da luz de
sinalizagao:

1. Terminais Z1 e Z2 para uma luz de sinalizacao de 230V - 40W
com intermiténcia interna

2. Terminais H6 (+) € H7 (-) para uma luz de sinalizacéo de
24Vdc - 3W. Utilizando uma qu de smahzagao de 24V é
necessario def nir o parametro =1
(DEFAULT =

L)

NOTA: se esses terminais forem utilizados por essa funcao
nao sera possivel ligar uma luz piloto de porta aberta (warning
light)

H1H2H3H4|H5H6|H7H8

OUTPUT|Z6|25|24|23|Z22|Z1

o>Q)<o

24Vdc - 3W

230V - 40W

O funcionamento normal da luz de sinalizacao prevé a activacao
durante as fases de abertura e fecho da porta.

As outras opgdes disponiveis sao:

e Luz de sinalizagéo activa em

valor 1 para o pardmetro i.

a: & necessario definir o

e Pré-lampejo: a luz de sinalizacéo é activada antes do inicio da
fase de abertura e fecho por um tempo que pode ser definido
por meio do parametro |

e Pré-lampejo em fecho: a luz de sinalizacéo é activada antes
do inicio da fase de fecho por um tempo diferente com relagéo
a abertura. O tempo pode ser definido pormeio do parametro

14 - LUZ PILOTO DE PORTA ABERTA

A central dispde de uma saida de 24Vdc - 3W que permite a
ligacdo de uma luz piloto (warning light).

A luz piloto de porta aberta indica em tempo real o estado da
porta e, o tipo de lampejo indica as quatro condi¢cdes possiveis.
- PORTA PARADA (FECHADA): a luz esta apagada

- PORTA EM PAUSA (ABERTA): a luz esta acesa fixa

- PORTA EM ABERTURA: a luz lampeja lentamente (2Hz)

- PORTA EM FECHO: a luz lampeja rapidamente (4Hz)

Ligar os cabos da luz piloto aos terminais H6 (+) e H7 (-)

NOTA: se esses terminais forem utilizados para essa fungao, ndao
sera possivel ligar uma luz de sinalizagéo 24Vdc

H1H2H3H4/H5/H6|H7/H8
24Vdc - 3W
Parametro %18 & DEFAULT = LLL.. (luz piloto de porta aberta)
15 - ANTENA EXTERNA

Para garantir a maxima capacidade de radio, aconselha-se utilizar
a antena externa.

Conectar a blindagem da antena ao terminal A1 e o pdlo quente
ao terminal A2.

A1A2
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16 - FIM DE CURSO

Para o funcionamento correcto da central, é necessario conectar
dois switchs de fim de curso com contacto normalmente fechado
que delimitem o curso da porta em abertura e fecho.

Ligar o switch de fim de curso na abertura (FCA) entre os
terminais H2 e H5.

Ligar o switch de fim de curso no fecho (FCC) entre os terminais
H1 e H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

A posigéo dos fins de curso € memorizada durante o
procedimento de aprendizagem do curso e, durante o
funcionamento normal da porta, a central espera detectar os fins
de curso em determinadas posic¢oes.

A Se em alguns casos a porta ndo alcangar a posicao Util
para ativar o switch de fim de curso, é posswe
tempo adicional configurando o parémetro i
intervém o fim de curso, a porta prossegue o mowmento até
terminar o tempo definido.

-116 -

17 - POSICOES INTERMEDIAS

Algumas fun¢des da central séo activadas em correspondéncia
das posi¢des intermédias da porta.

As posigdes intermédias podem ser detectadas de dois modos:

e Switchs suplementares ligados aos terminais H3 e H4

e Programagéo de alguns parametros que se baseiam numa
percentual do curso total

17.1 - SWITCH

A intervencdo dos switchs suplementares pode comandar as
seguintes operagdes:

1. Inicio da diminuicao de velocidade

e Durante a fase de abertura a diminuicao de velocidade inicia
quando se abre o contacto ntre 0S ter |na|s H4 e H5
(configurar o parémetro £

e Durante a fase de fecho a diminuicao de velocidade inicia
quando se abre o Contaoto entre os terminais H3 e H5
(configurar o parédmetro Ei4iil

NOTA: o pardmetro prevé a configuragéo de um tempo
maximo entre o qual deve intervir o fim de curso apds o inicio da
diminuicao de velocidade. Terminado o tempo definido a porta
para. Se for definida em , O CUrso prossegue até alcangar o
fim de curso.

2. Posicao de abertura parcial

A manobra de abertura parcial termina quando se abre 0
Contacto entre 0s termlna|s H4 e H5 (configurar o parametro

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4 E5

3. Funcionamento mascarado da fotocélula

Se a fotooelula estiver habilitada configurada com o parametro
I . sera ignorada quando o contacto
tre 0s borne HS e H5 estlver aberto (configurar o parametro

H1H2H3H4|H5H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5
A
Parametro 1 = DEFAULT =Ml




17.2 - PARAMETROS (PERCENTUAL DE
CURSO) H1H2

Alguns parametros do menu de programagao se baseiam num
percentual do curso total da porta.

I
w
I
N

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

>
P>
>

?llllll
®

A ATENCAO: para utilizar esses parametros é necessario
executar o procedimento de aprendizagem do curso.

ENCODER |[€—&—

Com base na configuragéo desses parametros podem ser 24Vac
comandadas as seguintes operacdes: 2C

1. Inicio da diminuicéo de velocidade

e Durante a fase de abertura a diminuicao de velocidade inicia
quando a porta chega na parte final do curso: essa parte final H1H2H3H4H5H6H7IHS| [E1|E2|E3|E4|ES
é determinada por um percentual do curso total e é definida
por meio do parametro

e Durante a fase de fecho a diminuicao de velocidade inicia
quando a porta chega na parte final do curso: essa parte final
¢é determinada por um peroentual do curso total e é definido
por meio do paréametro {

2. Posicéao de abertura parcial 12Vdc
A manobra de abertura parcial termina quando a porta

percentual de curso definido por meio do pardmetro

18 - ENCODER

H1|H2H3H4|H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5
A posicao da porta pode ser identificada de maneira muito mais A
precisa se no motor for instalado um encoder incremental. = §
HE 3

- = . c
A ATENCADO: é indispensavel executar a aprendizagem o 8
do curso (capitulo 26.3) para utilizar essa funcio g @ m
NOTA: o encoder utiliza os mesmos terminais dos switchs para ENCODER (—6—
as posi¢des intermédias. Se for utilizado um encoder ndo é 1C ﬂ
possivel utilizar os switchs para as posicoes intermédias.

E possivel usar duas tipologias de encoder:
H1H2|H3H4|H5H6{H7|H8| |[E1|E2|E3|E4E5

e Encoder de dois canais: a direccao do movimento da porta
¢ indicada pelo préprio encoder.
- Conectar os dois canais nos terminais H3 e H4
(@ ordem de conexao nao é importante)
- Conectar o comum no terminal H5
- Definir o menu i f

>
>

e Encoder de um canal: a direccdo de movimento é 12Vdc
determinada pelo comando que parte da central ao inverter.
- Conectar o canal do encoder no terminal H4

- Conectar o comum no termmal H5

- Definir o menu &

Parametro § =41 (Sem funcéo)

Se o encoder for alimentado por 24Vac conectar a alimentacao
nos terminais E1 e E3.

Se o encoder for alimentado por 12Vdc conectar a alimentacao
nos terminais H7 (-) e H8 (+).

*NOTA: se o0 encoder tiver um Unico fio para o negativo da
alimentacao e o comum das saidas, conectar o terminal H5 com
0 negativo da alimentacgao (terminal H7 ou um dos terminais E1-
E3)
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19 - MODALIDADE DE COMANDO DA
CAIXA DE TERMINAIS

Para comandar a porta por meio dos dispositivos externos é
necessario conectar dispositivos com contacto normalmente
aberto entre os terminais $1-S4, $2-S4 ou S3-S4 e definir para
cada um a fungéo desejada por meio dos parametros

i e i

As fun¢des disponiveis s&o:

e Start (valor a definir
Essa funcéo corresponde a um comando genérico de
activagéo e comanda as seguintes operacoes:

- Quando a porta estiver fechada, inicia um ciclo de abertura

- Quando a porta esta a abrir depende da configuragao do

] oomando nao activo

: a porta se fecha imediatamente

. a porta para (se estiver activo o fecho automatico
inicia a contagem do tempo de pausa)

- Quando a porta estiver aberta e ndo estiver activa a
contagem do tempo de pausa, inicia-se o fecho

- Quando a porta estiver aberta € a oontagem do tempo de
pausa estiver activa, depende do menu =
SRR oomando nao activo

: inicia-se o fecho

: recarrega a contagem do tempo de pausa

- Quando a porta estiver a fechar depende do menu =
ik a porta reabre
: a porta para e o ciclo é considerado terminado

- Quando a porta para devido a um comando de stop ou
pela deteccéo de um obstaculo, um comando de Start
faz partir a porta na mesma direcgéo que estava antes da
parada.

Se o parémetro = i L
na direc¢ao oposta.

- Quando a porta iniciou um ciclo de abertura parcial
comanda uma abertura total

e Start parcial (valor a definir &7 .FE)
Essa funcao corresponde a um comando de abertura parcial e
comanda as seguintes operacoes:

- Quando a porta estiver fechada, inicia um ciclo de abertura
parcial: a porta se abre apenas para o percentual de curso
definido no parametro . , OU entdo até que se abra o

Igado ao terminal H4 (parédmetro . definido

Uma vez |n|C|ado o ciclo, as fungoes sa0 aquelas
mostradas para o comando

- Quando a porta iniciou um ciclo de abertura normal esse
comando nao ha efeito.
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Stop (valor a definir &7
Essa funcéo corresponde a um comando de stop (parada): é
0 Unico caso em que o dispositivo ligado deve funcionar com
contacto normalmente fechado; pode ser usado para parar a
porta e manté-la bloqueada numa posicao.

O funcionamento do comando de STOP depende do valor
definido para o parametro

i : a porta para na posigao em que se encontra e até
que o contacto esteja aberto nenhum comando ha efeito.
Uma vez que o contacto for fechado, um eventual
comando de start faz partir novamente a porta na mesma
direcgé&o que havia antes da paragem.

| a porta para na posi¢ao em que se encontra e até
que o contacto esteja aberto nenhum comando ha efeito.
Uma vez que o contacto for fechado, um eventual
comando de start faz partir novamente a porta na direccao
oposta.

Hi-iiz a porta interrompe o eventual movimento e se abre
completamente. Se uma seguranga activa em abertura
impedir o movimento, a porta fica parada até que a
seguranca seja desactivada, depois se abre. Portanto, a
porta fica bloqueada na posi¢ao aberta até que o contacto
de STOP se feche.

a porta nao interrompe o0 movimento
imediatamente, mas quando para é comandada em fecho.
Se uma seguranga provoca a reabertura, essa é executada,
depois é novamente comandado ofecho.

Quando a porta fechar, fica bloqueada nessa posigao até
que o contacto de STOP feche.

Abre sempre (valor a defin
Comanda sempre a abertura, independentemente da posicao
da porta; se a porta ja estiver aberta ndo ha efeito.

NOTA: Esse comando nao esta disponivel para a entrada
ING3.

Fecha sempre (valor a definir i,
Comanda sempre o fecho: se a porta ja estiver fechada, ndo
ha efeito.

NOTA: Esse comando nao esta disponivel para a entrada
ING3.

Forca homem presente (valor a definir
Esse comando esta disponivel apenas na entrada ING3:
quando o contacto estiver fechado, a central funciona na
modalidade homem presente.




20 - MODALIDADE DE COMANDO VIA
RADIO

A central HEAVY1 esta preparada para um acoplamento de um
receptor da série MR. O receptor dispde de 4 canais, que podem
ser associados as teclas do controlo remoto e podem ter as
seguintes funcdes:

e Os canais 1 e 2 activam o ciclo de abertura segundo a

definicdo do parametro |
o canal 1 equivale ao comando START e o canal 2
ao comando START PARCIAL

S o canal 1 equivale ao comando APRE e o canal 2 ao
comando FECHA

e O canal 3 equivale ao comando STOP

e O canal 4 funciona segundo as definicdes do parametro ¢

.1 monoestavel. O contacto de um reléde opcoes
(REL1 -2-3) definido como luz de cortesia é mantido fechado
enquanto o canal estiver activo.

" biestavel. O contacto de um reléde opgdes
(REL1 -2-3) definido como luz de cortesia é comutado todavez
que se activa o canal.

11 temporizador. O contacto de um reléde opgdes

(REL1 -2-3) definido como luz de cortesia é mantido fechado
pelo tempo configurado. Se o canal for activado novamente, a
contagem do tempo reinicia.

{": time out. O contacto de um reléde opgdes (REL1-2-3)
deflnldo como luz de cortesia &€ mantido fechado pelo tempo
configurado. Se o canal for activado novamente, o contacto
do relé se abre.

forga homem presente. A cada activagéo do canal a
oentral comuta entre a modalidade de funcionamento definida
e a modalidade homem presente.
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21 - MODALIDADE DE
FUNCIONAMENTO

A modalidade de funcionamento dos comandos depende das
definicdes do parametro

e Modalidade por impulsos ( |
Um comando provoca a abertura completa da porta.
A manobra termina quando intervém o fim de curso, quando
recebe outro comando ou quando intervém uma seguranca.
Se o fecho automatico estiver habilitado, a porta se fecha
apos o tempo de pausa definido (parametro L. I

¢ Modalidade relégio (' )
Essa funcdo permite temporizar a abertura da porta por meio
de um reldgio externo.
O funcionamento é analogo & modalidade & , porém a
contagem do tempo de pausa é suspensa enquanto ficar
feohado o] contacto do dlsposmvo ligado numa entrada

I.FE ou

Para utilizar essa funcao e necessano habllltar o fecho
automético (parametro .5k

e Modalidade homem presente ( )
O comando deve ser mantido activo por toda a duragéo do
movimento da porta; quando o comando for suspenso a porta
para imediatamente. Nessa modalidade o comando START
inicia alternativamente a abertura e aofecho.

e Modalidade mista (
Os movimentos de abertura séo comanolados por impulsos e
aqueles de fecho na modalidade homem presente.

Quando a porta se move na modalidade homem presente
se intervier uma segurancga a porta para; nao é possivel
deixar inverter o movimento da porta como acontece no
funcionamento normal.
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22 - MODALIDADES DE
FUNCIONAMENTO EXCEPCIONAIS

A central HEAVY1 dispde de algumas modalidades de
funcionamento excepcionais, a utilizar apenas em casos
especiais.

Modalidade homem presente for¢cada

A modalidade homem presente pode ser temporariamente
forgada por meio de um comando no terminal 83 : quando o
contacto esta fechado a modalidade esta activa (0 parametro
deve ser definido em =),

Modalidade de emergéncia homem presente

Este modo de funcionamento pode ser utilizado para mover um
portao na modalidade Homem Presente em casos particulares
como a fase de instalagao / manutengao ou um eventual mau
funcionamento das fotocélulas, costas, fins de curso ou encoder.

Para ativar a fun¢ao € necessario enviar um comando de START
por 3 vezes (os comandos devem durar pelo menos 1 segundo;
a pausa entre os comandos devem durar pelo menos 1
segundo).

>1" >1" >1"

O quarto comando de STARTativa o portao na modalidade
HOMEM PRESENTE; para mover o portao, manter o comando
de STARTativo por toda a duragcao da manobra (tempo T).

A funcéo se desativa automaticamente apods 10 segundos de
inatividade do portéo.

A ATENGAO: durante o movimento de emergéncia a
seguranca considerada defeituosa néo é tida em consideracao:
toda sua activagéo sera ignorada

Movimentacao manual
Durante as fases de instalagé&o ou manutencao € possivel mover
a porta por meio das teclas T e { situadas ao lado do ecra.

O funcionamento esta sempre na modalidade homem presente:
T comanda a abertura da porta e ! comanda o fecho.

A velocidade da porta € determinada pelo valor definido pelo
parametro k.

A ATENCAO: as segurancas sao todas ignoradas
(excepto o STOP de emergéncia), portanto é
responsabilidade do operador assegurar-se de que nao
existam obstaculos no curso da porta.

Durante a movimentacao manual o ecra mostra algumas
informacdes no funcionamento do inverter: tenséo de
alimentacéo, corrente no motor e temperatura do driver.

NOTA: E possivel ler essas informagdes sem mover a porta com
uma rapida pressao de uma das duas teclas Tel.

A modalidade de movimentagao manual fica activa por 1 minuto,
depois a central retorna ao funcionamento normal.

Para retornar imediatamente ao funcionamento normal, carregar
na tecla OK por 1 segundo.
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23 - SAIDA DO RELE DE OPCOES

A central dispde de trés saidas de relé com contacto seco
normalmente aberto conﬂguravels com dlversas fungdes por
meio dos parametros i

As saidas REL1 e REL2 s&o para uso genérico (corrente maxima
5A em 250V) enquanto a saida REL3 é principalmente destinada
para a pilotagem do freio eléctrico do motor (corrente maxima
16A em 250V).

Na tabela abaixo sao mostradas
da definicdo para os parémetros

FUNCAO VALOR
Fechadura .

Comando de abertura o £
Comando de fecho o

Sinalizagéo Service .

Controlo do freio °

eléctrico

Teste das segurancas ° o

Custom . o

Luzes de cortesia ° ° °

Conectar o dispositivo controlado pela saida REL1 aos terminais
24 - Z3
Conectar o dispositivo controlado pela saida REL2 aos terminais
26 - Z5
Conectar o dispositivo controlado pela saida REL3 aos terminais
B2 - B1

A As saidas dos relés funcionam como simples
interruptores e nao fornecem qualquer alimentacao.

A alimentacao do dispositivo VsurprLy pode ser pega da
central ou da linha.

Se for usada a alimentacdo dos acessorios 24 Vac ou
12 Vdc, assegurar-se de que a corrente requerida seja
compativel com aquela fornecida pela central.

OUTPUT|Z6|Z5

N
Y
N
w

22|21

VSUPPLY( REL2
g *
oREL1
VSUPPLY(

| = DEFAULT =1.

Parametro (luzes de cortesia)

1 (sem funcéo)

23.1 - LUZES DE CORTESIA

As luzes de cortesia podem funcionar nos seguintes modos:

1. Temporizador de comando
As luzes se acendem quando é comandada a abertura e ficam
acesas pelo tempo deﬂmdo
Seleccionar o valor 7. .
tempo desejado.

[ e definir o

2. Em movimento + temporizador
As luzes se acendem quando é comandada a abertura;
quando a porta péra (aberta ou fechada) as luzesainda
permanecem acesas pelo tempo deﬂnldo
Seleccionar o valor . no parametro L.
tempo desejado.

e definir o

3. Temporizador de comando AUX
As luzes sao activadas por meio de um controlo remoto
memorizado no canal 4 do receptor MR e ficam acesas
pelo tempo configurado. Seleccionar o valor
parametro AUX e definir o tempo desejado.

4. Monoestavel luzes
As luzes sao activadas por meio de um controlo remoto
memorizado no canal 4 do receptor MR e ficam acesas
por toda a duragao da transm|ssao do oomando
Seleccionar o valor 1 no parametro HLE

5. Biestavel luzes
As luzes sao activadas por meio de um controlo remoto
memorizado no canal 4 do receptor MR: um primeiro
comando acende as luzes, um segundo oomando as apaga.
Seleccionar o valor no parametro .

6. Biestavel + timeout
As luzes sao activadas por meio de um controlo remoto
memorizado no canal 4 do receptor MR e ficam acesas pelo
tempo configurado. Uma segunda transmissao antes de
termlnar o tempo faz apagar as luzes. Seleccionar o valor

T no parametro % e definir o tempo desejado.

23.2 - FECHADURA

O relé é fechado por trés segundos toda vez que inicia uma
manobra de abertura.

O funcionamento da fechadura eléctrica pode ser suportado com
as seguintes fungoes:

1. Golpe de inversao: antes de iniciar uma abertura, a porta é
pilotada em fecho por um breve tempo para facilitar o
desbloqueio de uma fechadura.

Para ativar essa fungéo deﬂnlr o tempo do golpe de inversdo
por meio do parédmetro .+

2. Golpe final: ao final do fecho a porta é ainda pilotada por
um breve tempo com plena poténcia parafacilitar o
acoplamento de uma fechadura. Para ativar essa fungéo
definir o tempo do golpe final por meio doparédmetro
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23.3 - SINALIZACAO SERVICE

O relé é activado quando a contagem dos ciclos definida pela
solicitagdo Service chega a & (capitulo 26.4): deste modo é
possivel ativar uma luz piloto.

23.4 - COMANDO DE ABERTURA

O relé é activado quando o motor é pilotado em abertura: deste
modo é possivel ativar motores secundarios ou dar sinalizagbes
sincronizadas com o0 movimento do motor principal.

23.5 - COMANDO DE FECHO

O relé é activado quando o motor é pilotado em fecho: deste
modo é possivel ativar motores secundarios ou dar sinalizagbes
sincronizadas com o0 movimento do motor principal.

23.6 - TESTE DAS SEGURANCAS

O relé é activado contemporaneamente ao relé dedicado ao
teste das fotocélulas: deste modo é possivel executar o teste
de funcionamento nos dispositivos que NAO usam a tens&o
de alimentagéo 24 Vac presente no terminal E5, por exemplo
dispositivos alimentados a 12 Vdc.

23.7 - CONTROLO DO FREIO ELECTRICO

O relé é activado para controlar o freio eléctrico do motor

(capitulo 9.1)

23.8 - CUSTOM
Essa fungéo é destinada principalmente para a conexao dos
dispositivos de sinalizagéo.

A programagéo desse parametro permite definir o estado do relé
de op¢des seleccionado nessas 5 situagdes:

porta fechada, central a espera de comando
porta em abertura

porta em fecho

porta aberta e contagem activa do tempo de
fecho automatico

porta aberta sem contagem do tempo de fecho
automatico

Para a programacao proceder como a seguir:

I e carregar em OK : 0 ecra visualiza

———c

2. Por meio das teclas T e { seleccionar o estado do relé nessa
situacéao:

. contacto relé aberto

contacto relé fechado

3. Premir a tecla OK para percorrer as 5 situacdes disponiveis e
seleccionar o estado do relé por meio das teclas Tel
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24 - INTERFACE ADI

A interface ADI (Additional Devices Interface), que equipa o
quadro eléctrico, permite ligar médulos opcionais da linha V2.

Consultar o catalogo da V2 ou a documentagao técnica para
ver quais os modulos opcionais com interface ADI que estao
disponiveis para este quadro eléctrico.

A ATENGAO: Para a instalagido dos médulos opcionais,
ler atentamente as instrucées que vém juntamente com
cada modulo.

Para alguns dispositivos € possivel configurar 0 modo de
interface

com a central, deve-se ainda habilitar a interface para garantir
que a central considere os sinais provenientes do aparelho ADI.

Consultar 0 menu de programagao i para habilitar a
interface ADI e acessar o menu de configuragao do dispositivo.

Quando o dispositivo estiver habilitado o ecré visualiza a escrita
#i7d no alto a direita:

Os dispositivos ADI utilizam o visor da central para executar
avisos
de alarme ou visualizar a configuragéo da central de comando:

e ALARME FOTOCELULA - 0 segmento no alto se acende: a
porta para e quando o alarme cessar, parte novamente em
abertura.

e ALARME BANDA - 0 segmento em baixo se acende: a porta
inverte o movimento por 3 segundos.

e ALARME STOP - 0 segmento em baixo se acende: a porta
para e ndo pode partir até que ndo cesse o alarme.

e SLAVE - quando se utiliza um médulo SYNCRO no lugar da
escrita i3 aparece =L.L! para indicar quando a central é
configurada como SLAVE

25 - ALIMENTACAO DO QUADRO

Terminadas as conexdes de todos os dispositivos pode-se
proceder com a conexao da alimentacéo da central de comando.

O quadro eléctrico deve ser alimentado por uma tensao de
230V - 50 Hz , protegido por um interruptor magnetotérmico
diferencial em conformidade com as normas da lei em vigor.

Ligar os cabos de alimentacéao aos bornes L € N do quadro
eléctrico HEAVY1.

Conectar o terra do equipamento eléctrico a um dos dois
terminais de terra G1 e G2.




26 - PROGRAMACAO

A programacao das fun¢des e dos tempos da central &
executada por meio dos menus de configuragdo, acessiveis e
exploraveis por meio das 3 teclas T , | e OK situadas no lado
do ecra da central.

4 )
. 7O
- k[
__ 14O

\ I [ JoverLOAD) /

e Carregando na tecla OK & possivel aceder aos menus de
programacao e a configuracdo de cada parémetro

e Carregando na tecla \) passa-se ao proximo item
e Carregando na tecla T retorna-se ao item anterior

A ATENCAO: Fora do menu de configuracio, as teclas
T | activam o motor na modalidade HOMEM presente.
Atecla T activa o comando ABRIR e a tecla | activa o
comando FECHAR.

A Esses comandos activam o motor sem considerar o
estado das segurancas.

26.1 - ACESSO AOS MENUS DE
PROGRAMACAO PRINCIPAIS

1. Manter carregada a tecla OK até que o ecrd mostre 0 menu
desejado

Programagéo dos parametros de funcionamento
(capitulo 26.5)

Contador de ciclos (capitulo 26.4)

Aprendizagem do curso (capitulo 26.3)

Carregamento dos parémetros de DEFAULT (capitulo

26.2)

2. Libertar a tecla OK: o ecrda mostra o primeiro item do
submenu ou as opcdes disponiveis para a fungao.

3. Por meio das teclas T 4 e OK seleccionar e modificar os
parametros necessarios

A ATENQAO: se nao for efectuada qualquer operacéao
por mais de 1 minuto a central sai da modalidade de
programacao sem salvar as definicoes e as modificacoes
efectuadas sao perdidas.
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26.2 - CARREGAMENTO DOS PARAMETROS
DE DEFAULT

Em caso de necessidade, é possivel retornar todos os
parémetros aos seus valores de DEFAULT (tabela pagina 125).

A ATENCAO: Esse procedimento comporta a perda de
todos os parametros personalizados.

1. Manter carregada a tecla OK até que o ecré mostre

2. Libertar a tecla OK: o ecrd mostra

i por meio das teclas T ¢

3. Para sair da funcéo seleccionar
e premir OK para confirmar

4. Para carregar os dados de DEFAULT seleccionar
i por meio das teclas T 4 e premir

OK.

Sucessivamente seleccionar =i
parémetros sao re-escritos com o seu valor de DEFAULT,
a central sai da programacao e o ecra mostra o painel de
controle

e premir OK: todos os

26.3 - APRENDIZAGEM DO CURSO

Essa funcao permite memorizar os limites do curso.

Os valores registrados séo Uteis para todos 0s parametros de
programacgao que se baseiam num percentual do curso.

1. Manter carregada a tecla OK até que o ecré mostre

2. Libertar a tecla OK: o ecré visualiza

3. Para sair da fungéo seleccionar Sair por meio das teclas T 4
e premir OK para confirmar

4. Para ativar o procedimento de aprendizagem do curso
seleccionar - por meio das teclas T e { e premir
a tecla OK

5. Manter carregada a tecla ) para abrir completamente a porta

6. Manter carregada a tecla J para fechar completamente a
porta

7. Carregar na tecla OK para memorizar o curso e sair da fungao
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26.4 - LEITURA DO CONTADOR DE CICLOS

A central HEAVY1 mantém a conta dos ciclos completados de
abertura da porta e, se for pedido, sinaliza a necessidade de
manutencado apds um numero prefixado de manobras.

Estao disponiveis dois contadores:

e Totalizador dos ciclos de abertura completados que néo pode
ser zerado (ol

e Contador a diminuir os ciclos que faltam para a proxima
intervencéo de manutencao (w# . Esse segundo
contador pode ser programado com o numero desejado de
ciclos.

1. Manter carregada a tecla OK até que o ecrd mostre &,

2. Libertar a tecla OK: o ecra mostra

L
|t

=0

3. Para ativar o pedido de manutencao seleccionar a funcéo

4. Definir o nimero de ciclos desejado (0 passo é de 250 ciclos)

5. Premir OK para confirmar: o ecra mostra o painel de controlo

Quando o contador : chegar a & a central activa o
pedido de manutencao que pode ser smallzado de dois modos:

1. Luz piloto: o reléde opc¢des REL2 fecha-se para ativar uma
luz piloto (capitulo 23)

2. Pré-lampejo: se nao for ligada uma luz piloto dedicada,
a central sinaliza o pedido de manutencao mediante um
pré-lampejo suplementar de 5 segundos no inicio de cada
ciclo de abertura

Para desativar a sinaliza¢do é necessario aceder ao menu do
contador
apods o0 qual sera pedida a manutencao.

Se for definido em & a fungéo de sinalizacéo do pedido de
manutencao é desabilitado e a sinalizag&o ndo sera mais
repetida.

A ATENCAO: as operacées de manutencio devem ser
executadas exclusivamente por pessoal qualificado

& e programar novamente o nimero de ciclos
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26.5 - PROGRAMACAO DOS PARAMETROS
DE FUNCIONAMENTO

1. Manter carregada a tecla OK até que o ecrd mostre ¥

2. Libertar a tecla OK, o ecra mostra:

e 0 primeiro parametro do menu de programagao:
e 0 valor actualmente definido (& #H).

e uma barra de rolagem Util para identificar a posicao do
parametro dentro do menu de programagao

* uma mensagem que descreve o parametro

H S— H

3. Para modificar o valor desse parametro carregar na tecla OK:
as flechas movem-se no valor

H p—— H

4. Seleccionar o valor desejado por meio das teclas Tel

5. Carregar na tecla OK para confirmar e sair do parametro.
O ecra mostra novamente:

H E—— H

6. Por meio das teclas T ¥ e OK seleccionar e modificar os
parametros necessarios: nas proximas paginas esta disponivel
umatabela com todos os parametros de programacao, os
valores seleccionaveis, os valores definidos por DEFAULT e
uma breve descricao da fungao.

NOTA: mantendo premidas as teclas T ou ¥ os itens do menu
de conﬂgura(;ao rolam rapidamente, até que seja visualizado o
item

A O dltimo item do menu 14k memoriza as modificagdes
efectuadas, sai do menu de programagao e retorna ao
funcionamento normal da central.

Para ndo perder a configuracdo é obrigatério sair da modalidade
de programacao através desse item do menu.

A ATENQAO: se nao for efectuada qualquer operacao
por mais de 1 minuto a central sai da modalidade de
programacao sem salvar as definicoes e as modificacoes
efectuadas sao perdidas.
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26.6 - TABELA DE PARAMETROS DE PROGRAMACAO

PARAMETRO | VALOR SUBMENU | DESCRICAO DEFAULT | CAPITULO MEMO

Modo de operacao 21

Standard

Homem Presente

Misto

Temporizador

Abertura parcial 17.2

Tempo pré-lampejo em abertura 13

Funcgéo desabilitada

Tempo pré-lampejo em fecho

Pré-lampejo em fecho igual a T.PRE

Poténcia motor em abertura

Poténcia motor em fecho

Velocidade normal em abertura

Velocidade normal em fecho

Velocidade reduzida em abertura

Velocidade reduzida em fecho

Tempo de golpe de inversao

Funcgéo desabilitada
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Sobretensdo de arranque em abertura 9

Sobretensio de arranque em fecho 9

Tempo golpe de inversao

Funcgéo desabilitada

Rampa de arranque em abertura

Rampa de arranque em fecho

Rampa desaceleracédo em abertura =

Rampa desaceleracdo em fecho

Intensidade freio em abertura

Intensidade freio em fecho

Curso lento em abertura

O QO O O O O o go

Curso lento em fecho

Velocidade movimentacdao manual 22

Start em abertura

A porta para e entra em pausa

A porta comeca a fechar-se imediatamente

A porta continua a abrir-se (0 comando €
ignorado)

Start em fecho 19

A porta péra e o ciclo é considerado
terminado

A porta reabre
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PARAMETRO | VALOR

SUBMENU | DESCRIGAO

Start em pausa

DEFAULT | CAPITULO

19

MEMO

A porta comega a fechar-se

O comando é ignorado

E recarregado o tempo de pausa

Tempo de pausa fecho automatico

21

Funcao desabilitada

Tempo de pausa apos transito

1

Funcéo desabilitada

Luzes de cortesia

23

Temporizador de comando

Sem funcao

Em movimento + temporizador

Funcéo canal radio AUX

20

Temporizador luzes

Bistable luzes

Monoestavel luzes

Forca homem presente

Bistable + timeout

Funciao saida 24V

14

Luz-piloto

Luz de sinalizagéo

Sem funcao

Luz de sinalizacdo em pausa

13

Durante a pausa a luz de sinalizacéo esta
apagada

Durante a pausa a luz de sinalizacéo esta
acesa

Configuracgao relé 1

23

Luzes de cortesia

Sem funcao

Custom

23

Contacto relé fechado durante a espera dos
comandos

Contacto relé fechado durante os testes e a
abertura

Contacto relé fechado durante o fecho

Contacto relé fechado durante a pausa

Contacto relé fechado quando a porta esta
aberta e o fecho automatico esta desabiliatado
(parametro L.kl

Teste 12Vdc

Comando albrir

Fechadura
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PARAMETRO | VALOR SUBMENU | DESCRIGAO DEFAULT | CAPITULO MEMO

Configuragao relé 2 23

Sem funcao

Custom 23

Contacto relé fechado durante a espera dos
comandos

Contacto relé fechado durante os testes e a
abertura

Contacto relé fechado durante o fecho

Contacto relé fechado durante a pausa

Contacto relé fechado quando a porta esta
aberta e o fecho automatico esta desabiliatado
(parémetro L.

Teste 12Vdc

Comando fechar

Sinalizagao Service

LLuzes de cortesia

Configuracgéo relé 3 23

Contacto relé fechado quando o motor esta a
funcionar

Luzes de cortesia

Sem funcao

Contacto relé aberto quando o motor esta a
funcionar

bl
o
)
=
c
)
Cc
m
(2]

Configuragao entrada 1 19

Ativar ciclo (contacto N.A)

Sem funcao

Fechar sempre (contacto N.A.)

Abrir sempre (contacto N.A.)

Stop (contacto N.C.)

Abertura parcial (contacto N.A)

Configuracao entrada 2 19

Abertura parcial (contacto N.A)

Ativar ciclo (contacto N.A)

Sem funcao

Fechar sempre (contacto N.A.)

Abrir sempre (contacto N.A.)

Stop (contacto N.C.)

Configuracao entrada 3 19

Sem funcao

Forca homem presente (contacto N.A.)

Stop (contacto N.C.)

Abertura parcial (contacto N.A)

Ativar ciclo (contacto N.A)
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PARAMETRO | VALOR

SUBMENU | DESCRIGAO

Funcao receptor

DEFAULT | CAPITULO

20

MEMO

Canal 1 = START
Canal 2 = START PARCIAL

Canal 1 = ABRIR
Canal 2 = FECHAR

Funcdo comando stop

19

Para depois continua

Fecha e péara

Abre e para

Para depois inverte

Funcao fotocélula 1

1A

Sem funcao

Funcao anti-arrastamento

Activa em fecho com funcionamento
mascarado

Activa abertura + fecho

Funcéo fotocélula 2

11

Activa abertura + fecho

Sem funcao

Funcéo anti-arrastamento

Activa em fecho com funcionamento
mascarado

Habilitacao test fotocélulas

Funcéo desabilitada

Funcdo banda sensivel 1

12.3

Sem funcao

Activa em abertura

Activa em abertura + fecho

Activa em fecho

Funcao banda sensivel 2

12.3

Sem funcao

Activa em abertura

Activa em abertura + fecho

Activa em fecho

Tipo de banda e teste funcional

12.3

Mecénico - nao teste

Resistivo

Optico com teste
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PARAMETRO | VALOR SUBMENU | DESCRIGAO DEFAULT | CAPITULO MEMO

Funcao entrada encoder/switch 17-18

Sem funcao

Reservado a utilizagdes futuras

Inicio desaceleracao

Posi¢cdes intermédias

Encoder 1 canal

Encoder 2 canais

Sensibilidade encoder 12.2

Detecgéo de obstaculos mediante encoder
desabilitado

12

Inversao para obstaculo em abertura

Paragem da porta

Fecho completo da porta

12

Inversao para obstaculo em fecho

Paragem da porta

Abertura completa da porta

12

Fecho apds obstaculo

Manual

Automatico (se habilitado por o parédmetro

Habilitacdo dispositivo ADI P4 24

S3INONLHOd

>

Interface ADI desabilitada

Interface ADI habilitada

Fecha depois de acender

Funcéo desabilitada

Quando for activada a alimentagéo a central
se prepara para fechar: o primeiro comando
de START iniciar o motor em fecho. Se estiver

activo o fecho automatico ( 1), inicia a
contagem do tempo de pausa e depois €
comandado fecho

Curso extra 16

A porta termina o0 seu curso mesmo se os fins
de curso nao foram activados

Saida do menu de programacao

Nao sai do menu de programacao

=l Sai do menu de programagao memorizando
os parametros definidos
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27 - ANOMALIAS DE FUNCIONAMENTO

Neste paragrafo, sdo enumeradas algumas anomalias de funcionamento que podem aparecer; é indicado a causa e 0 processo a seguir

para a resolucdo da mesma.

VISUALIZACAO

Led POWER LOGIC apagado

DESCRICAO

Alimentacéo da parte I6gica ausente

SOLUCAO

Verificar o fusivel F1

Led POWER MOTOR apagado

Alimentacao do inverter ausente

Verificar o fusivel F2

Led ERROR aceso

Inverter quebrado

Enviar a central para reparo

Led ATTENTION lampejante

Inverter em carga

A porta nao se move: Quando o led se apaga o inverter
esta pronto e a manobra pode iniciar

Led ATTENTION aceso

Stop de emergéncia activo

Desativar o botdo STOP entre os terminais T1 e T2.
Se néo estiver instalado um interruptor os dois terminais
devem ser ligados entre si

Led OVERLOAD aceso

Alimentag&o de acessorios 24V sobrecarga

1. Extrair o terminal H1 - H8: o led OVERLOAD se apaga
2. Eliminar a causa da sobrecarga (terminais E1-E3)
3. Conectar novamente o terminal e verificar se o

ledn&o se acende novamente

Pré-lampejo prolongado da
LUZ DE SINALIZACAO

Quando é dado um comando de start a luz
de sinalizacdo se acende imediatamente,
mas a porta demora a abrir: terminou a
contagem de ciclos definido para intervencao
de manutencao (Service)

Aceder ao menu dos contadores e redefinir o parametro

O ecra mostra k.

Erro de software

Enviar a central para reparo

O ecrad mostra k.

Inverter quebrado

Verificar se 0 motor esta conectado correctamente.
Se o erro persistir enviar a central para reparo

O ecra mostra

O teste de funcionamento das fotocélulas
faliu

1. Verificar se ndo existem obstaculos entre as fotocélulas

2. Verificar se as fotocélulas habilitadas pelo menu estao
efectivamente instaladas e a funcionar

3. Se sao usadas fotocelulas de tipo 2, assegurar-se de
que o item do menu + esta definido em 't i

4. Verificar as condi¢cdes anteriores, se 0 erro

rsistir,

O ecra mostra .

Erro de fim de curso

Verificar se os fins de curso estao conectados
correctamente e se os switchs de fim de curso se activam
com o movimento da porta

O ecra mostra

O teste de funcionamento das bandas de
seguranca faliu

1. Verificar se as bandas habilitadas pelo menu estao
efectivamente instaladas e a funcionar

2. Assegurar-se de que a central de controlo das bandas
esta conectada correctamente e a funcionar

O ecrda mostra i

Erro de comunicacdo com o inverter

Se 0 erro persistir enviar a central para reparo

O ecrd mostra EF

Erro de encoder

Verificar a conexao do encoder

O ecrda mostra i

Acesso ao menu de programacao bloqueado
por meio de CL1+

Inserir o médulo CL1+ com os quais foi bloqueada
a programagao no conector ADI: a central entra
automaticamente no menu de programagao

O ecra mostra

O teste de funcionamento das segurancas
conectadas a interface ADI faliu

Verificar se 0 médulo ADI esta conectado
Verificar se as segurancas conectadas com a interface ADI
estao conectadas correctamente e a funcionar

O ecra mostra k.

Super aguecimento do inverter

A sinalizagao aparece quando € interrompido 0 movimento

do motor para um super aquecimento do inverter que pilota
o motor e é repetida a cada comando de inicio até esfriar o

inverter

O ecrda mostra ii

Inverter em carga

Antes de iniciar 0 motor esperar que a sinalizagcdo se apague

O ecra mostra

Stop de emergéncia activo

Desativar o botao STOP entre os terminais T1 e T2.
Se néo estiver instalado um interruptor os dois terminais
devem ser ligados entre si
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DEUTSCH

1 - WICHTIGE HINWEISE

FUr technische Erklarungen oder Installationsprobleme kénnen
Sie sich an unser Kundendienst montags bis freitags von 8.30 bis
12.30 und von 12.30 bis 18.00 Uhr unter der Nummer
+39-0172.812411 wenden.

Die Firma V2 behalt sich das Recht vor, das Produkt ohne
vorherige Ankiindigungen abzuzndern; die Ubernahme
der Haftung fiir Schaden an Personen oder Sachen, die
auf einen unsachgemaBen Gebrauch oder eine fehlerhafte
Installation zuriickzufiihren sind, wird abgelehnt.

A Um die Steuerung fehlerfrei zu installieren und
programmieren zu kénnen, lesen Sie bitte diese
Bedienungsanleitung sehr aufmerksam durch.

Diese Bedienungsanleitung ist nur flr Fachtechniker, die auf
Installationen und Automationen von Toren spezialisiert sind.

Keine Information dieser Bedienungsanleitung ist fir den
Endbenutzer nitzlich.

Jede Programmierung und/oder jede Wartung sollte nur von
geschulten Technikern vorgenommen werden.

DIE AUTOMATISIERUNG MUSS IN UBEREINSTIMMUNG MIT
DEN GELTENDEN EUROPAISCHEN NORMEN ERFOLGEN:

EN 60204-1 (Sicherheit der Maschine elektrische Ausristungen
von Maschinen, Teil 1: allgemeine Anforderungen)
EN 12453 (Nutzungssicherheit kraftbetéatigter Tore Anforderungen)

Der Installateur muss eine Vorrichtung (z.B. thermomagn.
Schalter) anbringen, die die Trennung aller Pole des Gerats zum
Versorgungsnetz garantiert. Die Norm verlangt eine Trennung der
Kontakte von mindestens 3 mm an jedem Pol (EN 60335-1).

Die Steuerung muss in einem Gehause mit Schutzart IP44 oder
héher montiert werden. Fur den Anschluss von Rohren und
Schlauchen oder Kabeldurchgangen sind Verbindungen zu
verwenden, die dem Sicherungsgrad IP44 entsprechen

Wenn die Verbindungen an der Klemmleiste fertig sind, binden Sie
mit einer Kabelschelle die 230Volt fihrenden Leitungsdrahte neben
dem Klemmbrett zusammen. Mit einer separaten Kabelschelle
binden Sie die Drahte, die Niederspannung flhren, zusammen.
Diese Leitungen dienen der Verbindung zum Zubehdr. Sollte ein
Leitungsdraht sich zuféllig vom Klemmbrett I6sen, gibt es auf diese
Weise kein Risiko, dass die gefahrliche 230Volt Netzspannung mit
der Niedervoltspannung in Berthrung kommt.

Die Installation erfordert Kenntnisse auf den Gebieten der Elektrik
und Mechanik; sie darf ausschlieBlich von kompetentem Personal
durchgefihrt werden, welches berechtigt ist, eine vollstandige
Konformitatserklarung vom Typ A auszustellen (Maschinenrichtlinie
2006/42/CEE, Anlage lIA).

FUr automatisch betriebene Rolltore ist die Einhaltung der
folgenden Normen obligatorisch: EN 13241-1, EN 12453, und alle
eventuell geltenden, regionalen Vorschriften.

Auch die elektrische Anlage der Automatik muss den geltenden
Normen gentgen, und fachgerecht installiert werden.

Die Schubkraft des Torflugels muss mit Hilfe eines geeigneten
Instruments gemessen, und entsprechend den in Richtlinie
EN 12453 definierten Hochstwerten eingestellt werden.

Es wird empfohlen, in der Nahe der Automatik einen Notaus-
Schalter zu installieren (mit Anschluss an en Eingang T1-T2 der
Steuerkarte), so dass bei Gefahr ein unverzigliches Halten des
Tors bewirkt werden kann.

Verbinden Sie den Erdungsdraht der Antriebe mit der Erdleitung
der Zuleitung (die Steuerung ist mit zwei speziellen Klemmen G1
und G2 ausgestattet)

Das Gerat ist nicht flr die Verwendung durch Personen
(einschlieBlich Kinder) mit eingeschrankten physischen,
sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder mit fehlender
Erfahrung und Kenntnis geeignet, es sei denn sie werden
beaufsichtigt oder sind durch eine fUr ihre Sicherheit zustandige
Person mit der Verwendung des Gerats vertraut gemacht worden.
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EEE 2 - ENTSORGUNG

Auch die Entsorgung, wenn das Produkt nicht mehr
gebrauchsfahig ist, muss genau wie die Installation von
qualifiziertem Personal durchgefuhrt werden.

Dieses Produkt besteht aus unterschiedlichen Materialien: einige
sind wiederverwertbar, andere mussen entsorgt werden.
Informieren Sie sich Uber das Recycling- oder
Entsorgungssystem,

das von den geltenden Vorschriften in Inrem Land vorgesehen ist.

Achtung! - Einige Teile des Produkts kénnen
umweltverschmutzende oder gefahrliche Substanzen enthalten,
deren Freisetzung eine schadigenden Wirkung auf die Umwelt
und die Gesundheit des Menschen haben kdnnten.

Wie das seitliche Symbol anzeigt, darf dieses Produkt nicht mit
dem Hausmull beseitigt werden. Daher mussen zur Entsorgung
die Komponenten getrennt werden, wie von den landeseigenen
gesetzlichen Regelungen vorgesehen ist oder man Ubergibt das
Produkt beim Neukauf eines gleichwertigen Produkt dem Handler.

Achtung! - die drtlichen gesetzlichen Regelungen kénnen bei
einer gesetzeswidrigen Entsorgung diese Produkts schwere
Strafen vorseheno.

3 - EU KONFORMITATSERKLARUNG
V2 S.p.A. erklart, dass die HEAVY1 Produkte mit den
wesentlichen Voraussetzungen folgender Richtlinien konform sind:

e 2014/30/UE (EMC-Richtlinie)
e 2014/35/UE (Niederspannungsrichtlinie)
¢ Richtlinie RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, den 01/06/2020

Der Rechtsvertreter der V2 SPA
Sergio Biancheri

5/%,%&,

3 - TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

MODELLE HEAVY1 |HEAVY1-PB|HEAVY1-MB

Versorgung 230VAC - 50Hz

Maximale 1,5 KW

Motorbelastung

Max. Belastung des 20W

Zubehors mit 24V

Betriebstemperatur -20°C = +60°C

Schutzsicherungen F1 =T3156mA /F2 = F10A

Ausmale 200x172 400x300 400x300
x80 mm x165 mm x185 mm

Gewicht 1800 g 4500 g 87009

Schutzart - IP56 P66




5 - BESCHREIBUNG DER
STEUERZENTRALE

Die digitale Zentrale HEAVY1 ist ein innovatives Produkt der V2,
welches Sicherheit und Zuverlassigkeit fur die Automatisierung
von industrielle Sektionaltore.

Unter Einhaltung der européischen Bestimmungen hinsichtlich
der elektrischen Sicherheit und der elektromagnetischen
Kompatibilitat (EN 60335-1, EN 50081-1 und EN 50082-1)
zeichnet sie sich durch die vollstéandige elektrische Isolierung
des Niederspannungskreislaufs (einschlielich der Motoren) der
Netzspannung aus.

Weitere Charakteristiken

e Mehrsprachiges Programmierungsment mit Graphikdisplay mit
Auflésung 122x32 Pixel

e \ersorgung fUr 1 Dreiphasen-Motor 230V (Dreieckschaltung)

e FEingang fUr den Anschluss eines Encoders

e Stecker fur Modular-Funkempfanger MR

e \erwaltung von Start, FuBgéngerstart, Stopp durch Sender

e Drei programmierbare Relais-Ausgange, Lichter,
Elektroschlésser, Ampel, Elektrobremse oder Betriebstest
12Vdc

e Ausgang Blinker 230V (Blinker mit Intermittenz verwenden)

e Test der Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen und
Sicherheitsrippen ) vor dem Offnen

e Prazise Einstellung der Kraft und Geschwindigkeit wéahrend
des normalen Wegs und in den Verlangsamungsphasen

e Selbsterlernung des Wegs

e Erfassung von Hindernissen mit amperometrischem Sensor

e Betriebszyklen-Zahler mit Einstellung der Wartungshinweise

o Uberwachung des Status der Eingénge Uber Display

e ADI Stecker zum Anschluss der optionellen Module CL1+,
WES-ADI

6 - SPRACHWAHL

Die HEAVY1 Steuerzentrale zeigt auf dem Graphikdisplay
Meldungen zur Vereinfachung der Installationsphasen an.

Die voreingestellte Sprache ist ENGLISCH, man kann aber auch
eine andere Sprache auswahlen.

Um eine andere Sprache auszuwahlen, wie folgt vorgehen:
1. Steuerzentrale versorgen

2. Das Display zeigt die Firmware Version der Mikrocontroller an,
die Seriennummer und die Sprache:

3. Wird auf dem Display i { angezeigt OK driicken:
Auf dem Display erscheint eine andere Sprache

(z.B. 1
4. Die Taste OK freigeben: Die neue Sprache wurde eingestellt.

Um eine andere Sprache als ITALIENISCH zu laden, muss man
die Software V2+ mit dem Zubehor CL1+ verwenden:

1. Die Datei der ausgewahlten Datei auf die Vorrichtung CL1+ mit
der Software V2+ herunterladen

2. Die Steuerzentrale HEAVY1 von der Versorgung isolieren

3. Die Vorrichtung CL1+ in den ADI Stecker der Steuerzentrale
HEAVY1 einflgen

4. Die Steuerzentrale HEAVY1 versorgen: Die neue Sprache wird
heruntergeladen und automatisch eingestellt

5. Die Vorrichtung CL1+ herausnehmen
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7 - BEDIENTAFEL

Wird die Versorgung aktiviert, zeigt das Display in Folge die
folgenden Informationen an:

1. Firmware-Versione des Mikrocontrollers der Steuerzentrale
2. Firmware-Versione des Mikrocontrollers des Inverters

3. Seriennummer

4. Aktuell eingestellte Sprache

Im Folgenden wird die Bedientafel angezeigt:

L WRRTEM
OO s [

I3 F1I F2 C1 C2
i uin mm = o]

Die Bedientafel (in Standby) zeigt den Status der Kontakte
des Klemmenbretts und der Programmierungstasten an:

Eingang EING1

Eingang EING2

Eingang EING3

Eingang FOTOZELLE 1
Eingang FOTOZELLE 2
Eingang SICHERHEITSRIPPE 1
Eingang SICHERHEITSRIPPE 2

Das Kugelchen unter dem Kdurzel der Eingange zeigt den
Status der Eingange an:

e VOLLES Kugelchen: Kontakt geschlossen
e |EERES Kugelchen: Kontakt offen

i Im oberen Teil des Displays wird der Status der

i Automation angezeigt:

e Die Meldung (z. B WARTEN) zeigt den Status der
Steuerzentrale an

e Die Leiste unter der Meldung zeigt die Position der Tur
zum Endschalter an

¢ Das linke Kugelchen der Leiste zeigt den
SchlieB-Endschalter an

e Das rechte Klgelchen der Leiste zeigt den
Offnungs-Endschalter an

e Der linke Pfeil zeigt den Status der Vorrichtung an,
die an die Klemme H3 angeschlossen ist

e Der rechte Pfeil zeigt den Status der Vorrichtung an,
die an die Klemme H4 angeschlossen ist

Das Kugelchen des Endschalters und die Eingange H3
und H4 zeigen den Status des Eingangs an:

e VOLLER Pfeil / Kiigelchen: Kontakt geschlossen
e |EERER Pfeil / Klgelchen: Kontakt offen

In dem oben aufgeflhrten Beispiel, zeigt das Display an,
dass:

i-we  Der Kontakt der Eingange F1 - F2 geschlossen ist
B e Der Kontakt der Eingénge I1 - 12 - 13 - C1 - C2 offen ist

oo - Die Tur ist geschlossen und WARTET auf einen
BEFEHL
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8 - ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

OBERE PLATINE UNTERE PLATINE

A1 Abschirmung der Antenne MOTOR Motor
A2 Antenne U3 U2 Ul
Relais Option REL3 (16A - 250
ING1 - Konfigurierbarer Eingang zum Anschluss der eas Jpron ( V)
Vorrichtungen mit N.O Kontakt BRAKE
$1 Paramete B2-B1 DEFAULT =i~ (Kontakt geschlossen, wenn
DEFAULT = (ZyKlus aktiv) der Motor in Betrieb ist)
Relai ion REL2 (BA - 2
ING2 - Konfigurierbarer Eingang zum Anschluss der OUTPUT elais Option © ooV
Vorrichtungen mit N.O Kontakt Z6-Z5 | :
S2 I 7t (kein Betrieb)
Paramete
DEFAULT - (teilweise Offen) Relais Option REL1 (5A - 250V)
— - OUTPUT -
ING3 - Konfigurierbarer Eingang zum Anschluss der Z4-73 Parameter i
s traditionellen Vorrichtungen mit N.O Kontakt DEFAULT = I (Beleuchtung)
Parameter I i OUTPUT Blinker 230V - 40W
DEFAULT (kein Betrieb) 22-71
S4 Gemeinsam (-) N-L Netzversorgung 230V - 50Hz
Fotozelle 1. Kontakt N.Z. 1 Erdungsklemme zur Erdung der Anlage und des
S5 = G1- G2 | Motors
Parameter i
DEFAULT = (kein Betrieb)
Fotozelle 2. Kontakt N.Z.
— VERSCHIEDENES
S6 Parameter i .
DEFAULT i (Offnen + SchlieBen aktiv) F1 T315mA. Versorgungssicherung
Sicherheits-Kontaktleiste 1 F2 F10A. Inverter-Motor Sicherung
S7 Parameter {5 ADI ADI Schnittstelle
DEFAULT = L (kein Betrieb) RECEIVER | MR Empfangermodule
Sicherheits-Kontaktleiste 2 Zeigt eine Uberlastung an der 24 Vac Versorgung
OVERLOAD -
S8 des Zubehors an
DEFAULT = (kein Betrieb) POWER Meldet, dass die Steuerzentrale versorgt ist
S9 Gemeinsam (-) LOGIC
H1 Endschalter schlieBt. Kontakt N.Z. POWER Meldet, dass der Inverter, der den Motor steuert,
MOTOR versorgt ist
H2 Endschalter 6ffnet. Kontakt N.Z. .
GRUNES Led
- Encoder Kanal 1 Blinkt, wenn sich der Inverter, der den Motor
H3* - Schatter mittlere Position OK steuert, im Wartemodus befindet
Parameter EHIT Ee:cj_cgt?t, wenn sich der Motor in Bewegung
DEFAULT (kein Betrieb) clinde
GELBES Led
- Encoder Kanal 2
. " Blinkt, wenn die sich Versorgung des Inverters,
- Schalt ttlere Posit i .
H4* chafter iittiere Tostion ATTENTION der den Motor steuert, in der Ladephase befindet
Paramete Leuchtet, wenn das Notfal-STOPP aktiv ist
DEFAULT (kein Betrieb) ROTES Led
H5 Gemeinsam (-) ERROR Leuchtet, wenn ein Schaden an dem Inverter
- Kontrollleuchte TUr offen festgestelt wird
- Blinker 24Vdc
H6**
Parameter i
DEFAULT = . (Kontrollleuchte Tur offen)
H7 - Gemeinsame Kontrollleuchte Tur offen
- Gemeinsame Versorgung 12Vdc
H8 Versorgung 12Vdc
E1/E2 | Versorgung Zubehodr 24Vac
E3/ E4 | Gemeinsame Versorgung Zubehodr
E5 Versorgung TX Fotozelle (24Vac) fur Funktionstest
T1-T2 | NOT-AUS
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$1|52|S3|S4|S5|56(S7|S8(S9| |H1H2|H3H4|H5H6|H7H8| (E1|E2|E3|E4(E5| |T1|T1

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE OUTPUT|Z6|Z5|Z4|Z23|Z2|Z1 MAINS| N | L

* H3 - H4 : Der Encoder verwendet dieselben Klemmen der
Schalter der mittleren Positionen. Wird ein Encoder verwendet,
kann man die Schalter der mittleren Positionen nicht verwenden
und umgekehrt.

** H6 : Die Klemme H6 kann zum Anschluss einer Kontrollleuchte,
offene TUr oder eines Blinkers, 24Vdc, verwendet werden.

Den Parameter & 1i% je nach angeschlossener Vorrichtung
konfigurieren

A ACHTUNG: Die Installation der Steuerzentrale, der
Sicherheitsvorrichtungen und des Zubehérs, muss bei
abgetrennter Versorgung ausgefiihrt werden.

A ACHTUNG: die Erdung der elektrischen Anlage mit
der Klemme G1-G2 verbinden
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DEUTSCH

9 - MOTOR

Die HEAVY1 Steuerzentrale kann einen Dreiphasenmotor, 230V,
in Dreieckschaltung, steuern.

Die drei Phasen des Motors an die Klemmen U1 - U2 - U3
anschlieBen

A ACHTUNG: Fiihren Sie die Motorkabel im Innern
des Ferrit durch und wickeln Sie sie wie in der Abbildung
gezeigt auf.

A Die Erdung der Motoren an die Erdung des
Versorgungsnetzes anschlieBen (die HEAVY1 Steuerzentrale
verfugt Uber zwei Klemmen G1 und G2).

Uberprifen, dass der Motor in die vorgesehene Richtung dreht:

1. Die Steuerzentrale versorgen und die TUr bewegen, dazu den
manuellen Modus zur Bewegung aktivieren (Kapitel 22)

2. Dreht sich der Motor in die falsche Richtung, muss man den
Anschluss der Klemmmen umkehren.

3. Die Versorgung abtrennen

9.1 - ELEKTROBREMSE

Um zu verhindern, dass sich die Tur, bedingt durch das Gewicht,
bewegt, sind einige Motoren mit Elektrobremsen versehen, die
vor der Steuerung des Motors ausgehakt werden mussen.

Die Zentrale verflgt Uber ein Relais, das an die Kiemmen B1-B2

angeschlossen ist und fur diese Funktion verwendet werden kann.

Die erforderliche Spannung zur Aktivierung der Elektrobremse
unterscheidet sich je nach Motor; das Relais liefert

einen Trockenkontakt und muss an eine angemessene
Versorgungsspannung angeschlossen werden.

MOTOR

U3

U2 | uU1 B2|B1(BRAKE

VBRAKE

—oO
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Zur Nutzung dieser Funktion muss man den Parameter
L. einstellen, man kann dazu eine der beiden Modalitéten
auswahlen:

i i: Die Bremse wird versorgt, um ausgehakt zu werden,
wenn sich die Tur bewegen muss. Ist die Steuerzentrale
ausgeschaltet, ist der Motor blockiert.

i~ .4k Die Bremse wird versorgt, um die Tur zu blockieren,
wenn diese sich nicht bewegen soll. Ist die Steuerzentrale
ausgeschaltet, ist die Tur frei.

9.2 - FUNKTION DES MOTORS

Die Betriebsgeschwindigkeit des Motors kann je nach den
verschiedenen Phasen des Offnungszyklus eingestellt werden.

Jeder Tur-Offnungszyklus setzt sich aus 5 Phasen zusammen:

1. Anfahrrampe
Die Geschwindigkeit der TUr wird stufenweise von der
Mindestgeschwindigkeit (5Hz) erhdht, bis die normale
Geschwmd|gke|t erreicht W|ro| (der Wert in den Parametern

£ fur das Offnen und & (> fUr das SchlieBen eingestellt).

Die Zeit die man zum Erreichen der normalen Geschwindigkeit
beno’ugt hangt von der Lange der Anfahrrampe ab (Parameter
..+ fUr das Oﬁnen und LA 1L fUr das SchieBen).

Stellt man den Wert £ ein, erhalt man eine kurze Rampe und die
Beschleunigung wird maximal sein, stellt man 6 ein, erhalt man
eine l&ngere Rampe und die Beschleunigung ist minimal.

Wahrend dieser Phase kann die Leistung bis zu 30% gesteigert
werden, um einen héheren Anlauf ZU erhalten hierzu verwendet
man die MenUpunkte | g

2. Schlag und normale Geschwindigkeit

Nach Beenden der Anfahrrampe, bewegt sich die Tur
in der Gesohw ndlgkelt die in den Parametern =4
(Offnen) und ! .- (SchlieBen) eingestellt wurde, bis die
Verlangsamungsphase beginnt.

In dieser Phase wird der Motor zu 100% von der Leistung

gesteuert.

Die dem Motor gelieferte Leistung kann mit den Parametern
£ (Offnen) und F - (SchlieBen) gesenkt werden.

3. Verlangsamung

Wenn der Punkt des Beginns der Verlangsamung erreicht wird
(Kapitel 17) senkt die Steuerzentrale stufenweise die
Motorgeschwindigkeit, bis der in den Parametern .
und &, - (SchlieBen) eingestellte Wert erreicht wird

1 (Offnen)

4. Verlangsamungsrampe
Hat man den Endanschlag erreicht, wird die Geschwindigkeit
der Tur stufenweise auf Null gefuhrt. Die Dauer der

Verlangsamungsrampe kann mit den Parametern {

und L. {- (SchlieBen) eingestellt werden

: (Offnen)

5. Bremsen

Nahert sich die Motorgeschwindigkeit Null, sendet die
Steuerzentrale ein Bremskommando an die Motorphasen, um
sicherzustellen, dass der Motor tatsachlich anhalt.

Die Bremskraft kann mit den Parametern -

: (Offnen) und

L (SchlieBen) eingestellt werden
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PHASEN DES OFFNUNGS- SCHLIESSZYKLUS

OFFNUNGS- / SCHLIESSZYKLUS

(zu programmierende Parameter)

(zu programmierende Parameter)

1. Anfahrrampe

2. Schlag und normale Geschwindigkeit

3. Verlangsamung

4. \erlangsamungsrampe

5. Bremsen

10 - NOT-AUS

Um hdchste Sicherheit gewahrleisten zu kénnen, ist es PFLICHT
einen STOPP Schalter installieren, dessen Aktivierung zur

sofortigen Blockierung der Automation fuhrt.

E1

E2

E3

E4

E5 T1|T2

Der Schalter muss einen normalerweise geschlossenen Kontakt

haben, der sich bei Aktionierung 6ffnet.

ANMERKUNG: Die Klemmen T1 und T2 sind Uberbrickt, um
den Start der Automation zu ermdglichen, bevor der STOPP

Schalter angeschlossen wurde.

Die Kabel des STOPP Schalters zwischen die Klemmen T1 und

T2 der Steuerzentrale anschlieBen.

A ACHTUNG: Wird der STOPP Eingang nicht verwendet,
miissen die Klemmen T1 und T2 iiberbriickt
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DEUTSCH

11 - FOTOZELLEN

Die Steuerzentrale hat zwei Eingange fUr die Fotozellen (Kontakt
normalerweise geschlossen), diese kdnnen unabhéngig befahigt
werden und mit verschiedenen Funktionen verbunden werden:

Den N.G. Ausgang der Fotozelle 1 (FOT1) zwischen die Klemmen
S5 und S9 anschlieBen
Den N.G. Ausgang der Fotozelle 2 (FOT2) zwischen die Klemmen
S$6 und S9 anschlieBen

A ACHTUNG:

SchlieBt man mehrere Fotozellen an dieselbe Klemme an,
muss man eine Reihenschaltung ausfuihren: Alle Fotozellen
haben dieselbe Funktion.

e SchlieBt man keine Fotozelle an die Klemme S5 an, muss das
eingestellt werden.

e SchlieBt man kelne Fotozelle an die Klemme S$6 an, muss das

Ll eingestellt werden.

Unabhangig von der ausgewahlten Funktion, wird die Pausenzeit
neu geladen, wenn die Fotozelle wahrend der Pause emsohreltet
dazu wird der Wert verwendet, der in dem Parameter !
eingestellt ist.

Mbochte man das SchlieBen der Tur naoh der Durchfahrt

i emstellen

11.1 - FUNKTION DER FOTOZELLEN

Die Funktion der Fotozellen hangt von dem Wert ab, der fUr die

Parameter lundF = programmiert wurde.

FUNKTION

Fotozellen aktiv, bei Offnen und SchlieBen

Verdeckte Funktion

Mitnahmeschutz-Funktion

Kein Betrieb

Nach Wahl der Werte flr dle Parameter un , greift
man auf ein Sekundarmenu zu, in dem die Einstellung
des Offnungswegs-Prozentsatzes der Tur, mit der aktiven
Fotozelle, eingestellt wird.

ANMERKUNG: Mo6chte man die Fotozelle nur wahrend
des SchlieBens aktivieren, ist der Parameter § it
einzustellen

Im Folgenden wird das Verhalten der Tur, bei Unterbrechen
der Fotozelle beschrieben, abhangig von der Einstellung des
Parameters 1 oder = und der Posmon der Tlr.
Es wird angenommen, dass der Parameter i~  auf:
eingestellt wurde.

Auf der Abbildung A auf der nebenstehenden Seite, wird die
Aktivierung der Fotozelle dargestellt, wenn sich die Tur auf Gber
40% der Gesamthdhe befindet.

Die Abbildung B stellt dieselbe Situation dar, die Tur befindet
sich aber auf unter 40%.

Auf Abbildung C wird die Aktivierung der Fotozelle in dem
Moment dargestellt, in dem die Tur den Verdeckungsschalter der
Fotozelle, angeschlossen an die Klemmen H3-H5, bereits aktiviert
hat.
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1. Fotozellen aktiv, bei Offnen und SchlieBen -

e Wird die Fotozelle wahrend des SchlieBens der Tur
unterbrochen, kann es zu Folgenden Szenarlen kommen,
abhangig von dem Parameter .
Position der Tur:

- Im Fall A kommt es zu einem sofortigen Wiederdffnen der
Tar.

- Im Fall B wird die Ttrbewegung angehalten: Wird die
Fotozelle freigegeben, 6ffnet sie sich vollstandig.

 Wird die Fotozelle wahrend des Offnens der Tiir unterbrochen,
kann es zu FoI enden Szenarien kommen, abhangig von dem
Parameter i (z. B. 40%) und der Position der TUr:

- Im Fall A wird die Fotozelle ignoriert

- Im Fall B wird die Trbewegung angehalten: Wird die
Fotozelle freigegeben, wird die Offnungsbewegung
fortgesetzt.

e Wird die Fotozelle, bei geschlossener Tur, unterbrochen,
Werden dle Startsteuerungen abgelehnt (nur bei Einstellung
i = &1 wird die Fotozelle ignoriert und die
Staﬂsteuerungen werden akzeptiert).

¢ Wird die Fotozelle, bei offener Tur, unterbrochen, wird die
Pausenzeit erneut geladen und die SchlieBsteuerungen werden
abgelehnt.

2. Verdeckte Funktion - -.
Diese Funktion kann bei Stofftoren nitzlich sein, die sich
wéhrend des SchlieBens aufbldhen und den Strahl der Fotozelle
unterbrechen kodnnten.

A Man muss einen Switch sofort Uber der Fotozelle installieren

und den N.C.”Kontakt zwischen die Klemmen H3 und H5
anschlieBen. Offnet sich der Kontakt, wird die Fotozelle ignoriert.

. oder

ANMERKUNG: Den Parameter 1 auf ]

FC.RA konfigurieren

Die Funktion der TUr ist analog zu dem Punkt 1, wird der Strahl
der Fotozelle aber wahrend des SchlieBens unterbrochen und die
TUr hat bereits den Switch aktiviert, der zwischen den Klemmen
H3-H5 angeschlossen ist (Fall C), wird die Fotozelle ignoriert und
die Tur setzt den SchlieBweg fort.

3. Mitnahmeschutz-Funktion - ¥
Das Eingreifen der Fotozelle wahrend der ersten Tr-
Offnungsphase, zeigt die Maglichkeit an, dass sich der Bediener
unvorhergesehener Weise verhakt hat.

Diese Funktion verhindert, dass der Bediener von der in
Bewegung befindlichen Tur, angehoben wird.

Die Funktion der TUr ist analog zu dem Punkt 1, wird aber der

Strahl der Fotozelle in der ersten Offnungsphase oder in der

letzten SchlieBphase unterbrochen (Fall B), halt die Turbewegung

an.

Um die Bewegung fortzusetzen, muss man folgendermafen

vorgehen:

1. Den Strahl der Fotozelle freigeben

2. Den Not-Aus-Taster dricken, angeschlossen zwischen den
Klemmen T1-T2 und wieder ruckstellen

3. Einen Startbefehl senden

ANMERKUNG: Wird kein Not-Aus-Taster installiert, dann ist die
Verwendung dieser Funktion nicht zu empfehlen




11.2 - VERSORGUNG DER FOTOZELLEN VERSORGUNG 12VDC

U.ND FUNK..TION.STEST Die Gleichstromversorgung ist zwischen den Klemmen H8 (+)
Die Fotozellen kénnen mit 24 Vac (FIG.1) oder 12 Vdc (FIG.2) und H7 (-) méglich.

versorgt werden.

ACHTUNG: Um den Test ausfUhren zu k&nnen, muss man eines

Unabhéangig von der ausgewahlten Funktion, kdnnen die der Optionsrelais verwenden:

Fotozellen vor jeder Bewegung getestet werden.

Um den Test der Fotozellen zu beféhigen:___musg___man die e REL1: Die Versorgung des Senders zwischen die Klemmen

[Tjgximale Dauer de§ Tests im Pgrameter L4 1 eingeben: wird Z3 (+) und H7 () anschlieBen und die Klemme H8 mit der
FLI eingegeben, wird der test nicht ausgeflinrt. Klemme Z4 verbinden; den Parameter Fizl.1 auf TE=ST
instellen.

VERSORGUNG 24VAC ensteten
Die Versorgung der Empfanger der Fotozellen zwischen die e REL2: Die Versor ; ;

: : gung des Senders zwischen die Klemmen
K!emmen E1und E3 (CQM) anschlieBen. i , Z6 (+) und H7 (-) anschlieBen und die Klemme H8 mit der
Die Versorgung der Empfanger der Fotozellen zwischen die Klemme Z5 verbinden: den Parameter HEL = auf TEST
Klemmen E5 und E3 (COM) anschlieBen. einstellen. ' S T

ANMERKUNG: Um den Anschluss zu erleichtern, sind die
Klemmen zur Wechselstromversorgung doppelt
(E1=E2 / E3=E4)

ACHTUNG: Um den Test auszufihren, muss die Versorgung
des Senders der Fotozellen an die Klemmen E5 und E3 (COM)
angeschlossen sein.

$1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9 E1|E2|E3|E4|E5
A A

FOT2

' Y

AT RX X

o
AA =
-
7
o)
B :
Parameter FiiT1 & DEFAULT = [l (kein Betrieb)
Parameter F T = DEFAULT = &
(Offnen + SchlieBen aktiv)
Bl
40% FIG. 2 12Vdc
: A
v S1(S2|S3|S4(S5(S6|S7|S8(S9 H7HS8

A A
FoT FoT2 26|25|24|23|22|Z21

' >

RX
X

—

-]
A

40%
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DEUTSCH

12 - ERFASSEN VON HINDERNISSEN
(AMPEROMETRISCHER SENSOR,

ENCODER, SICHERHEITSRIPPE)

Das Vorhandensein eines Hindernisses, das die Bewegung der
TUr verhindert, kann auf zwei Weisen erfasst werden:

1. Amperometrischer Sensor
2. Encoder
3. Sicherheitsrippen

Unabhéangig von dem Geréat das das Hindernis erfasst hat, hangt

dle Reaktlon der Steuerzentrale von dem, fUr den Parameter

L .1 eingestellten Wert fir Hindernisse bei Offnen und §

flr Hindernisse be SchheBen ab:

e st der Wert &£, wird die Tur angehalten

e Liegt der Wert zwischen .5 und #.5" kehrt die Tur die
eingestellte z |t Iang die Bewegung um

e |st der Wert . schlieBt oder offnet sich die Tur vollstandig

A Nach Erkennen eines Hindernisses wahrend der
SchlieBbewegung, 6ffnet sich die Tiir wieder; das Verhalten
der Steuerzentrale hangt von verschiedenen Parametern
ab, mit der folgenden Prioritat:

1. Wurde die Uhr-Modalitat aktiviert (| L), wird
das Zahlen der Pausendauer zum automatischen SchlleBen
automatisch aktiviert.

2. Solite die Tur anhalten, ohne zurickzusetzen (& i
oder sollte das Schlieen nach Erkennen elnes Hmdernlsses
manuell ausgefinhrt werden (1. , wird das Zahlen
der Pausenzeit des automatischen SchlieBens NICHT aktiviert
und die Tur nimmt die Bewegung nach einem folgenden
Startbefehl wieder auf

3. Ist das SchlieBen nach Erkennen eine Hindernisses
automatisch (i ), verhalt sich d|e
Steuerzentrale gemaB den Parametem N i

12.1 - AMPEROMETRISCHER SENSOR

Ein unerwarteter Anstieg des Stromverbrauchs durch den Motor,
wird als Vorhandensein eines Hindernisses, interpretiert.

Diese Funktion ist automatisch und erfordert keiner Einstellungen.

12.2 - ENCODER

Die Steuerzentrale erfasst das Vorhandensein eines Hindernisses,
wenn der Encoder das Drehen des Motors bei einer
Geschwindigkeit meldet, die unter der eingestellten liegt

(Kapitel 18).

D Empfindlichkeit des Encoders muss mit dem Parameter

- eingestellt werden: Je héher der eingestellte Wert,

desto reaktionsfahiger ist die Steuerzentrale auf kleine
Geschwindigkeitsminderungen. Soll der Encoder keine
Hindernisse erfassen, den Wert auf & einstellen.

12.3 - SICHERHEITSRIPPEN

Die Steuerzentrale erfasst das Vorhandensein eines Hindernisses,
wenn die Sicherheitsrippe gedrickt wird.

Die Steuerzentrale verflgt Uber zwei Sicherheitsrippen-Eingange,
die unabhangig befahigt werden und mit verschiedenen
Funktionsarten verbunden werden kénnen.

Die Leiste 1 (COS1) zwischen die Klemmen S7 und S9
anschlieBen und den Parameter {1 konfigurieren, um den
Eingang zu aktivieren

Die Leiste 2 (COS2) zwischen die Klemmen S8 und S9
anschlieBen und den Parameter i.. konfigurieren, um den
Eingang zu aktivieren
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e Stellt man i ein, wird der Eingriff der Sicherheitsrippe nur
nach dem Offnen erfasst und die Steuerzentrale verhalt sich je
nach Einstellungen des Parameters

e Stellt man -k ein, wird der Eingriff der Sicherheitsrippe nur
nach dem SchlieBen erfasst und die Steuerzentrale verhalt sich
je nach Einstellungen des Parameters {17 i

* Stellt man #iLar { ein, wird der Eingriff der Sicherheitsrippe
wahrend des Offnens und des SchlieBens erfasst:

- Wahrend des Offnens verhalt sich die Steuerzentrale e
nach Einstellungen des Parameters {17 &4, wéahrend des
SchlieBens, wird die TUr angehalten

- Wahrend des SchlieBens verhalt sich die Steuerzentrale je
nach Einstellungen des Parameters ! [, wahrend des
SchlieBens, wird die Tur angehalten

A ACHTUNG:

SchlieBt man keine Kontaktleiste an die Klemme S7 an, muss
der Parameter eingestellt werden.

e SchlieBt man keine Sich rheltsrlp e an die Klemme S8 an,
muss der Parameter L

$1(S2|S3|S4|S5(S6|57|S8|S9

N
H

2

(@)

ﬁ ‘

(%]

N

|

= DEFAULT

Parameter £, | (kein Betrigb)

Parameter £, 5> DEFAULT = [4{ (kein Betrieb)

Die Steuerzentrale kann mit verschiedenen Sicherheitsrippen-
Modellen funktionieren; je nach Art der verwendeten
Sicherheitsrippe, muss man den Parameter | orrekt einstellen

ANMERKUNG: Man kann an den beiden Eingadngen COS1 und
COS2 keine unterschiedlichen Sicherheitsrippen verwenden.

a. Mechanische Sicherheitsrippen mit normalerweise
geschlossenem Kontakt
Den Parameter 2i1." {1 einstellen: vor den
Bewegungen wird kein Taste ausgefiihrt.

b. Optische Kontaktleiste
Den Parameter {1, TE auf den Wert 1111} einstellen:
Vor jeder Bewegung wird ein Funktionstest ausgefuhrt, der
dem der Fotozellen entspricht.
Soll der Test nicht ausgefihrt werden, i4ii einstellen.
Die Versorgung der optischen Sicherheitsrippen anschlieBen,
dabei den Anleitungen aus Kapitel 11.2 folgen.

c. Sicherheitsrippen aus ohmschem Gummi
Den Parameter i auf den Wert einstellen:
Die Steuerzentrale wartet auf die Messung einer Impedenz
von 8,2 kohm, sie versetzt sich sowohl bei niedriger Impedenz
(gedrlckte Sicherheitsrippe), als auch bei hoher Impedenz
(unterbrochener Draht) in den Alarmzustand, der Test muss
also nicht vor den Bewegungen ausgefuhrt werden.

A ACHTUNG: SchlieBt man mehrere Sicherheitsrippen an
dieselbe Klemme an, mussen diese in Reihe geschaltet werden,
mit Ausnahme der ohmschen Sicherheitsrippen, die parallel
geschaltet werden mussen.




13 - BLINKER

Die Steuerzentrale HEAVY1 hat zwei Ausgange zur Verwaltung
des Blinkers:

1. Klemmen Z1 und Z2 flr einen Blinker 230V - 40W mit interner
Intermittenz

2. Klemmen H6 (+) und H7 (-) flr Blinker 24Vdc - 3W.
Vervvendet man emen Blinker 24V muss man den Parameter
£1 auf den Wert i einstellen (DEFAULT = iilL..).

ANMERKUNG: Werden diese Klemmen flr diese Funktion
nverwendet, kann man keine Kontrollleuchte, offene TUr,
verwenden (warning light)

H1|H2H3H4H5|H6|H7H8

OUTPUT|Z6|25|24|23|Z22|Z1

o>Q)<o

24Vdc - 3W

230V - 40W

Der Qormale Betrieb des Blinkers sieht die Aktivierung wahrend
der Offnungs- und SchlieBphasen der Tur vor.
Weitere zur Verfigung stehende Optionen:

e Blinker in Pause aktlv Man muss den Wert Sl flir den
Parameter

e Vorblinken: Der Blinker wird vor Beginn der Offnungs- und
S hli Bphase aktiviert, die Dauer ist Uber den Parameter

e \orblinken bei SchlieBen: Das Blinklicht wird vor Beginn der
SchlieBphase aktiviert, die Dauer unterscheidet sich von der
Dauer bei Offnen. Die Dauer ist iber den Parameter '}
einstellbar
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14 - KONTROLLLEUCHTE
OFFENE TUR

Die Steuerzentrale verflgt Uber einen Ausgang 24Vdc - 3W, zum
Anschluss einer Kontrollleuchte (warning light).

Die Kontrollleuchte offene Tur, zeigt in Echtzeit den Status der Tur

an, die Art des Blinkens, zeigt die vier méglichen Bedingungen an.

- TUR STEHT (GESCHLOSSEN): Das Licht ist aus

- TUR IN PAUSENPHASE (OFFEN): Das Licht leuchtet
TUR IN OFFNUNG: Das Licht blinkt langsam (2Hz)

- TUR IN SCHLIESSPHASE: Das Licht blinkt schnell (4Hz)

Die Kabel der Kontrollleuchte an die Klemmen H6 (+) und H7 (-)
anschlieBen

ANMERKUNG: Werden diese Klemmen flr diese Funktion
verwendet, kann man keinen Blinker 24Vdc verwenden

H1|H2H3H4H5|H6|H7H8
24Vdc - 3W
Parameter SR & DEFAULT =iiLL.. (Kontrollleuchte offene
Tar)

15 - EXTERNE ANTENNE

Um die maximale Funkreichweite zu garantieren, wird die
Vwerwendung einer externen Antenne empfohlen.

Die Abschirmung der Antenne an die Klemme A1 anschlie3en
und den warmen Pol an die Klemme A2.

A1A2

HOS1n3d
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16 - ENDSCHALTER

Zur korrekten Funktion der Steuerzentrale muss man zwei
Endschalter mit normalerweise geschlossenem Kontakt
anschlieBen, die den Lauf der Tir bei Offnen und SchlieBen
eingrenzen.

Den Endschalter des Offnens (FCA) zwischen die Klemmen
H2 und H5 anschlieBen.

Den Endschalter bei SchlieBen (FCC) zwischen die Klemmen
H1 und H5 anschlieBen.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

Die Position der Endanschlage wird wahrend des Lernens des
Wegs gespeichert und wéhrend des normalen Betriebs der der
TUr wartet die Steuerzentrale auf die Erfassung der Endschalter in
bestimmten Positionen.

A Sollte in einigen Fallen die TUr nicht die notwendige Position
zur Aktivierung des Endschalters erreichen, kann man eine
zusétzliche Zeit einstellen, in dem man den Parameter T
konfiguriert: Sollte der Endschalter nicht einschreiten, fahrt die
Tur, die eingestellte Zeit lang, mit der Bewegung fort.

17 - MITTLERE POSITIONEN

Einige der Funktionen der Steuerzentrale werden an den mittleren
Positionen der TUr aktiviert.

Die mittleren Positionen konnen auf zwei Weisen erfasst werden:

e Zusétzliche Schalter die an die Kiemmen H3 und H4
angeschlossen sind

e Programmierung einiger Parameter, die auf einem Prozentsatz
des gesamten Wegs basieren

17.1 - SCHALTER

Der Eingriff der zusétzlichen Schalter kann die folgenden
Vorgange steuern:

1. Beginn der Verlangsamung

e Wahrend der Offnungsphase beginnt die Verlangsamung bei
Offnen des Kontakts zwischen den Klemmen H4 und H5 (den
Parameter einstellen).

e \Wahrend der SchlieBphase beginnt die Verlangsamung bei
Offnen des Kontakts ZW|schen den Klemmen H3 und H5
(den Parameter £ einstellen).

ANMERKUNG: Der Parameter 1. sieht die Einstellung
einer maximalen Zeitspanne vor, innerhalb derer der
Endschalter eingreifen muss. Nach Ablauf der eingestellten
Zeit, bleibt die TUr stehen.

Stellt man 4t ein, wird der Weg, bis zum Erreichen des
Endschalters weitergefuhrt.

2. Position der teilweisen C')ffnung

Die teilweise Offnung wird beendet, wenn der Kontakt
zwischen den Klemmen H4 und H5 gedffnet wird (den
Parameter auf i 1 einstellen).

H1H2H3

I
N

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

RS
>

3. Maskierter Betrieb der Fotozelle

Ist die Fotozelle befahigt und sind die Parameter {11 i oder
= aufl ; eingestellt, dann wird sie ignoriert, wenn
der Kontakt zwischen den Klemmen H3 und H5 offen |st (den

Parameter auf §
einstellen)
H1H2|H3H4|H5H6{H7|H8| |E1|E2|E3|E4E5
A A
Parameter § = DEFAULT = il (kein Betrieb)
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17.2 - PARAMETER (WEG PROZENTSATZ)

Einige Parameter des Programmierungsments basieren auf einen
Prozentsatz des Gesamtwegs der TUr.

A ACHTUNG: Zur Verwendung dieses Parameters muss man
das Lernverfahren des Wegs ausfuhren.

Je nach Konfiguration dieser Parameter, kdnnen die folgenden
Operationen ausgefihrt werden:

1. Beginn der Verlangsamung

o Wahrend der Offnung, beginnt die Verlangsamung, wenn die
Tur den Endteil des Wegs erreicht: dieser Endteil, wird durch
einen Prozentsatz des Gesamtwegs bestimmt und wird Uber
den Parameter £ eingestellt

e Wahrend des SchlieBens, beginnt die Verlangsamung, wenn
die TUr den Endteil des Wegs erreicht: dieser Endteil, wird
durch einen Prozentsatz des Gesamtwegs bestimmt und wird
Uber den Parameter - L. eingestellt

2. Position der teilweisen Offnung
Das te|Iwe|se Offnen endet, wenn die Tir, den im Parameter
h ‘I eingestellten Prozentsatz des Wegs, Uberschreitet

18 - ENCODER

Die Position der TUr kann prazisier erkannt werden, wenn an dem
Motor ein Inkremental-Encoder installiert wird.

A ACHTUNG: zur Verwendung dieser Funktion, muss
man den Lernvorgang des Wegs (Kapitel 26.3) ausfiihren

ANMERKUNG: Der Encoder verwendet dieselben Klemmen der
Schalter der mittleren Positionen. Wird ein Encoder verwendet,
kann man die Schalter der mittleren Positionen nicht verwenden.

Man kann zwei verschiedenen Encoder-Typologien verwenden:

e Encoder mit zwei Kanalen: Die Richtung der Bewegung der
Tur wird durch den Encoder angegeben.
- Die beiden Kanéle an die Klemmen H3 und H4 anschlieBen
(die Anordnung des Anschlusses ist nicht wichtig)
- Den Nullleiter an der Klemme H5 anschlieBen
- Das MenU iz 1 auf B2 einstellen.

e Encoder mit einem Kanal: Die Richtung der Bewegung wird
durch den Befehl der Steuerzentrale an den Inverter bestimmt.
- Den Kanal des Encoders an die Klemme H4 anschlieBen
- Den Nullleiter an der Klemme H5 anschlieBen
- Das Menu 1 aufk i einstellen.

Wird der Encoder mit 24Vac versorgt, die Versorgung an die
Klemmen E1 und E3 anschlieBen.

Wird der Encoder mit 12 Vdc versorgt, die Versorgung an die
Klemmen H7 (-) und H8 (+) anschlieBen.

* ANMERKUNG: Hat der Encoder einen einzigen Draht des
negativen Leiters der Versorgung und des Nullleiters der
Ausgange, die Klemme H5 mit dem Negativleiter der Versorgung
verbinden (Klemme H7 oder eine der Klemmen E1-E3)
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H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5
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2C

H1H2H3

H5H6|H7|H8| (E1|E2|E3|E4|E5

12Vdc

H1H2H3

I
H

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

»
»

?lllllll
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ENCODER |[€—é—

1C

H1H2H3

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

Parameter }

>
>

12Vdc

=> DEFAULT = {1 (kein Betrieb)
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19 - STEUERMODALITAT UBER
KLEMMENBRETT

Zur Steuerung der TUr Uber externe Vorrichtungen, muss man
Vorrichtungen mit normalerweise offenem Kontakt zwischen die
Klemmen S1-S4, S2-S4 oder S3-S4 ansohlleBen und fur Jede
d|e gewlinschte Funktion Uber die Parameter |

l einstellen.

Zur Verfligung stehende Funktionen:

e Start (einzustellender Wert i
Diese Funktion entspricht einer allgememen
Aktivierungssteuerung und steuert die folgenden Operationen:

- Ist die Tr geschlossen, beginnt ein Offnungszyklus

- Wann sich die Tur Offnet, hangt von der Einstellung des
Parameters =T .4

. Nicht aktive Steuerung
Die TUr 6ffnet sich sofort

: Die Tur bleibt stehen (bei Aktivierung des
automatischen SchlieBens beginnt das Zéhlen der
Pausenzeit)

- Ist die Tur offen und das Zahlen der Pausenzeit nicht aktiv
ist, beginnt das SchlieBen

- Ist die Tur offen und das Zahlen der Pausenzeit aktiv,
hangt das von dem Menu = H ab:

: Nicht aktive Steuerung
I: Beginn des SchlieBens
: Laden des Z&helns der Pausenzeit

- Wann sich die Tur schlieBt, hdngt von dem Men(
ab:

: Die TUr 6ffnet sich

: Die TUr halt an und der Zyklus wird als beendet
angesehen

- Halt die Tur durch eine Stopp-Steuerung oder nach
Erfassung eines Hindernisses an, 1asst eine Start-Steuerung
die Tur wieder in dieselbe Rlchtung wie vor dem Hall,
starten. Ist der Parameter = i eingestellt,
startet die TUr in der entgegengesetzten Richtung.

- Hat die TUr einen teilweisen Offnungszyklus begonnen, wird
die vollstandige Offnung gesteuert

¢ Teilweiser Start (einzustellender Wert &1 i)
Diese Funk_tion entspricht einer allgemeinen Steuerung zur
teilweisen Offnung und steuert die folgenden Operationen:

- Ist die Tur geschlossen, beginnt ein teilweiser
Offnungszyklus: Die TUr &ffnet sich nur, bei dem Prozentsatz
des Wegs der im Parameter I .#F eingestellt ist, oder
wenn der Kontakt gedffnet ist, der an der Klemme H4
angeschlossen ist (Parameter einstellen)

Hat man den Zyklus begonnen, hat man die Funktionen die
in der Steuerung : aufgefuhrt sind.

- Hat die Tur einen normalen Offnungszyklus begonnen,
hat diese Steuerung keinen Wirkung.
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o Offnet immer (einzustellender Wert -

¢ SchlieBt immer (einzustellender Wert £}

e Kraft Person anwesend (einzustellender Wert i

e Stopp (einzustellender Wert :
Diese Funktion entspricht einer Stoo-Steuerung (Halt): Dies ist
der einzige Fall in dem die angeschlossene Vorrichtung, mit
einem normalerweise geschlossenen Kontakt funktioniert;
kann zum Halt der Tur verwendet werden und um sie in einer
Position zu blockieren.

D Funktion der STOP Steuerung hangt von dem, fir dem
: * Parameter, eingestellten Wert ab:

Die TUr bleibt in der Position stehen in der sie sich
befmdet ist der Kontakt nicht gedffnet, hat die Steuerung
keine Wirkung. Wird der Kontakt wieder geschlossen, lasst
ein eventueller Start-Befehl die TUr in der Richtung starten,
die vor dem Halt bestand.

IF4LIE: Die Tur bleibt in der Position stehen in der sie

sich befindet, ist der Kontakt nicht gedffnet, hat die
Steuerung keine Wirkung. Wird der Kontakt wieder
geschlossen, 1asst ein eventueller Start-Befehl die TUr in der

entgegengesetzten Richtung starten.

Die TUr unterbricht die eventuelle Bewegung und
offnet ishc vollstandig.

Sollte eine aktive Sicherheitsvorrichtung bei dem Offnen
die Bewegung verhindern, bleibt die Tur stehen, bis die
Sicherheitsvorrichtung deaktiviert wurde, danach 6ffnet sie
sich. Dann bleibt die TUr in der offenen Position blockiert,
bis der STOP Kontakt wieder geschlossen wird.

HILE Die Tar unterbricht nicht augenblicklich die
Bewegung bei Halt wird wird das SchlieBen gesteuert.
Sollte eine Sicherheitsvorrichtung das Wiederdffnen
hervorrufen, wird dieses ausgefiihrt, danach wird wieder
das SchlieBen gesteuert.

Ist die TUr geschlossen, bleibt diese in dieser Position
blockiert, bis der Kontakt STOP geschlossen wird.

)

Steuert immer das Offnen, unabhangig von der Position der
Tur; ist die TUr bereits offen, hat die Steuerung keine Wirkung.

ANMERKUNG: Diese Steuerung steht nicht fir den Eingang
j zur Verfigung.

Steuert immer das SchlieBen: Ist die Tur bere|ts geschlossen,
hat die Steuerung keine Wirkung.

ANMERKUNG: Diese Steuerung steht nicht fir den Eingang
] zur Verflgung.

FEm)
Diese Steuerung steht nur an dem Eingang ING3 zur
Verflgung: Wenn der Kontakt geschlossen ist, funktioniert die
Steuerzentrale in der Modalitét, Person anwesend.




20 - FUNKSTEUERUNG

Die Steuerzentrale HEAVY1 ist fUr einen Empfanger der Serie
MR vorbereitet. Der Empfanger verfugt Uber 4 Kanéle, die mit
den Tasten der Fernbedienung verbunden werden k&nnen; mit
folgenden Funktionen:

¢ Die Kandle 1 und 2 aktivieren den Offnungszyklus, gemani
Parameter :

": Der Kanal 1 entspricht dem Befehl START und der
Kanal 2 dem Befehl TEILSTART

17 Der Kanal 1 entspricht dem Befehl OFFNEN und der
Kanal 2 dem Befehl SCHLIESSEN

e Kanal 3 entspricht dem Befehl STOPP

e Kanal 4 funktioniert gemaR der Einstellungen in Parameter |

il monostabil. Der Kontakt eines Optionsrelais (REL1-2-
) emgestellt als Beleuchtung, wird geschlossen gehalten,
solange der Kanal aktiv ist.

: bistabil. Der Kontakt eines Optionsrelais (REL1-2-3),
eingestellt als Beleuchtung, wird bei jeder Aktivierung des
Kanals, umgewandelt.

TIF: Timer. Der Kontakt eines Optionsrelais (REL1-2-3),
eingestellt als Beleuchtung, wird, die eingestellte Zeit lang,
geschlossen gehalten. Wird der Kanal erneut aktiviert, beginnt
die Zeitzéhlung von neuem.

" Timeout. Der Kontakt eines Optionsrelais (REL1-2-3),
eingestellt als Beleuchtung, wird, die eingestellte Zeit lang,
geschlossen gehalten. Wird der Kanal erneut aktiviert, wird der
Kontakt des Relais gedffnet.

7 Kraft Person anwesend. Bei jeder Aktivierung des
Kanals, schaltet die Steuerzentrale zwischen dem eingestellten
Modus und dem Modus Person anwesend um.
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21 - FUNKTIONSMODUS

Der Funktionsmodus der Befehle hangt von den Einstellungen
des Parameters I

e Impulsmodus (
Ein Befehl fGhrt zum vollstandlgen Offnen der Tr.
Die Bewegung endet, wenn der Endschalter einschreitet,
wenn ein anderer Befehl empfangen wird oder wenn eine
Sicherheitsvorrichtung einschreitet. Ist das automatische
SchlieBen befahigt, schlieBt sich die Tur nach einer
eingesteliten Pausenzeit (Parameter i..

e Zeitmodus
Diese Funktion ermdglicht d|e Ze|tsohaltung der Offnung
der Tur, Uber eine externe Uhr. Die Funktion ist analog
mit des Modus die Pausen-Zeitzahlung wird aber
unterbrochen, wenn der Kontakt der Vorrichtung geschlossen
|st d|e an einem Eingang angeschlossen ist, der als = i

= oder konfiguriert wurde.

Zur Verwendung dieser Funktion, muss das automatische

SchlieBen aktiviert worden sein (Parameter ..

e Modus Person anwesend (
Der Befehl muss wahrend der Bewegung der TUr aktiv
gehalten werden, wird der Befehl unterbrochen, bleibt die Ttr
augenblicklich stehen. In diesem Modus startet der Befehl
START abwechselnd das Offnen und das SchlieBen.

e Gemischter Modus ( )
Die Offnungsbewegungen werden, impulsartig befphlen und
die zum SchlieBen, in dem Modus, Person anwesend.
Bewegt sich die TUr in dem Modus, Person anwesend,
wird bei Elnschreiten einer Sicherheitsvorrichtung, die Tur
angehalten; die Bewegung der Tur kann nicht umgekehrt
werden, wie in dem normalen Modus mdglich.
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22 - AUSSERGEWOHNLICHE
FUNKTIONSMODEN

Die Steuerzentrale HEAVY1 verfligt Uber einige auBergewodhnliche
Funktionsmoden, die nur in besonderen Fallen zum Einsatz
kommen.

Forcierter Person anwesend Modus

Der Modus Person anwesend kann zeitweise, mit dem Befehl an
der Klemme 83, forciert werden: Ist der Kontakt geschlossen,
wird der Modus aktiviert (der Parameter IiHii F =
eingestellt sein).

Person anwesend Modus im Notfall

Dieser Betriebsmodus kann verwendet werden, um das Tor im
Modus “Person anwesend” auch dann zu verwenden in speziellen
Fallen wie der Installations-/Wartungsphase oder einer eventuellen
Stérung der Fotozellen, Rippen, Endanschlags oder Encoder.

Um die Funktion zu aktivieren, ist es notwendig, den Befehl
START 3 Mal zu driicken (die Befehle missen mindestens

1 Sekunde dauern; die Pause zwischen den Befehlen muss
mindestens 1 Sekunde dauern).

>1" >1" >1"

Der vierte Befehl START aktiviert das Tor im Modus MENSCH
VORHANDEN; um das Tor zu bewegen muss der Befehl START
wahrend der ganzen Dauer der Bewegung (Zeit T) gedrlckt
gehalten werden. Die Funktion deaktiviert sich automatisch zehn
Sekunden nach Inaktivitat des Tors.

A ACHTUNG: Wahrend der Bewegung im Notfallmodus,
wird die als beschadigt angesehene Sicherheitsvorrichtung, nicht
berlcksichtigt: Jede Aktivierung wird ignoriert

Manuelle Bewegung
Wahrend der Installation oder der Wartung, kann man die Tur mit
den Tasten T und { neben dem Display bewegen.

Der Funktion befindet sich immer im Person anwesend Modus:
Mit T 6ffnet man und mit 4 schlieBt man die Tir.

Die Geschwindigkeit der Tur wird durch den Wert bestimmt, der
in dem Parameter i eingestellt wird.

A ACHTUNG: Die Sicherheitsvorrichtungen werden
ignoriert (mit Ausnahme des Not-Aus STOPPs), das
heiBt der Bediener muss sicherstellen, dass sich keine
Hindernisse auf dem Lauf der Tiir befinden.

Wahrend der manuellen Bewegung, zeigt das Display
einige Informationen zu der Funktion des Inverters an:
Versorgungsspanung, Strom an Motor und Temperatur des
Drivers.

ANMERKUNG: Man kann diese Informationen, ohne die TUr
zu bewegen, lesen, in dem man eine dieser Tasten, T oder ~L,
schnell driickt.

Der manuelle Bewegmodus bleibt 1 Minute lang aktiv, danach
kehrt die Steuerzentrale in die manuelle Funktion zurlck.

Um augenblicklich auf die normale Funktion zurlickzukehren, die
Taste OK 1 Sekunde lang driicken.
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23 - AUSGANG OPTIONSRELAIS

Die Steuerzentrale verflgt Uber dreo relais-Ausgange mit

trockenem, normalerweise offenem Kontakt, konﬂgunerbar mit
verschiedenen Funktionen, Gber die Paramete
und F

Die Ausgange REL1 und REL2 sind fur die allgemeine Nutzung
vorgesehen (Maximalstrom 5A bei 250V) der Ausgang REL3 ist
fUr die Steuerung der Elektrobremse des Motors vorgesehen
(Maximalstrom 16A bei 250V).

In dieser Seite findet man die zur Verflgung stehenden
Funktionen und den emzustellenden Wert fUr die Parameter

FUNKTION WERT
Schloss .

Offnungsbefehl .

Schliessbefehl .
Servicemeldungen o

Kontrolle der .
Elektrobremse

Test der o B
Sicherheitsvorrichtungen

Custom o N
Beleuchtung . . .

De Vorrichtung die von dem Ausgang REL1 kontrolliert wird, an
die Klemmen Z4 und Z3 anschlieen
De Vorrichtung die von dem Ausgang REL2 kontrolliert wird, an
die Klemmen Z6 und Z5 anschlieen
De Vorrichtung die von dem Ausgang REL3 kontrolliert wird, an
die Klemmen B2 und B1 anschlie3en

A Die Ausgange der Relais funktionieren wie einfache
Schalter und liefern keine Versorgung.

Die Versorgung der Vorrichtung VsuppLy kann von der
Steuerzentrale ider von der Linie erhalten werden.

Verwendet man die Versorgung 24 Vac oder 12 Vdc,
sicherstellen, dass der erforderliche Strom, mit dem der
Steuerzentrale kompatibel ist.

OUTPUT|Z6|Z5

N
i

Z23|22|21

VSUPPLY( REL2
«

REL1
VSUPPLY(

1 = DEFAULT =1

Paramete (Beleuchtung)

= DEFAULT

1 (kein Betrieb)

23.1 - BELEUCHTUNG

Die Beleuchtung kann in den folgenden Moden funktionieren:

. Timer durch Befehl

Die Lichter schalten sich ein, wenn das Offnen befohlen wird
und ble|ben die eingestellte Zeit lang eingeschaltet.

Den Wert T.L.LIL in dem Parameter | auswahlen und die
gewdlnschte Ze|t einstellen.

. In Bewegung + Timer

Die Beleuchtung wird eingeschaltet, wenn das Offnen befohlen
wird; bleibt die TUr stehen (offen oder geschlossen), bleiben die
Lichter die emgestellte Zeit lang eingeschaltet.

Den Wert {21i2L. in dem Parameter i.. auswahlen und die
gewUlnschte Zeit einstellen.

. Timer durch Befehl AUX

Die Beleuchtung wird mit einer Fernbedienung aktiviert,
gespeichert auf dem Kanal 4 des Empfangers MR und bleibt
die eingestellte Zelt Iang eingeschaltet. Den Wert i
dem Parameter #4L.1 auswahlen und die gewtinschte Zeit
einstellen.

. Monostabile Beleuchtung

Die Beleuchtung wird mit einer Fernbedienung aktiviert,
gespeichert auf dem Kanal 4 des Empfangers MR und
bleibt wahrend der gesamten Dauer der Befehlstbertragung
eingeschaltet.

Den Wert |

im Parameter L1+ auswahlen

. Bistabile Beleuchtung

Die Beleuchtung wird mit einer Fernbedienung aktiviert,
gespeichert auf dem Kanal 4 des Empfangers MR: Ein erster
Befehl schaltet die Beleuchtung an, ein zweiter Befehl schaltet
die aus. Den Wert § i im Parameter ; auswahlen

. Bistabil + Timeout

Die Beleuchtung wird mit einer Fernbedienung aktiviert,
gespeichert auf dem Kanal 4 des Empfangers MR und

pbleibt die eingestellte Zeit lang eingeschaltet. Eine zweite
Ubertragung vor Ablauf der Zeit, schaltet die Beleuchtung aus.
Den Wert TLHE “i.E+ auswahlen und die
gewunschte Ze|t einstellen.

23.2 - SCHLOSS

Bei Beginn jeder Offnungsbewegung wird das Relais drei
Sekunden lang geschlossen.

Die Funktion des Elektroschlosses kann durch die folgenden
Funktionen unterstitzt werden:

1.

RiickstoB: Bevor das Offnen der Tir beginnt, wird kurz das
SchlieBen gesteuert, um das Entriegeln des Schlosses zu
erleichtern. Um diese Funktion zu erleichtern, die Dauer des
RiickstoBes mit dem Parameter 7 4 einstellen.

. EndstoB: Am Ende des SchlieBens, wird die Tur noch kurz bei

voller Leistung gesteuert, um das Einrlicken eines Schlosses
zu erleichtern. Um diese Funtkion einzustellen, muss man die
Zeit des EndstoBes mit dem Parameter 7.1 einstellen
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23.3 - SERVICEMELDUNGEN

Das Relais wird aktiviert, wenn das Zahlen, der fUr die
Serviceanfrage eingestellten, Zyklen O erreicht (Kapitel 26.4): Auf
diese Weise kann man eine Kontrollleuchte aktivieren.

23.4 - OFFNUNGSBEFEHL

Das Relais wird aktiviert, wenn der Motor in Offnung gesteuert
wird: Auf diese Weise kann man die Sekundarmotoren aktivieren
oder Meldungen geben, die mit der Bewegung des Hauptmotors
synchronisiert ist.

23.5 - SCHLIESSBEFEHL

Das Relais wird aktiviert, wenn der Motor in SchlieBung gesteuert
wird: Auf diese Weise kann man die Sekundarmotoren aktivieren
oder Meldungen geben, die mit der Bewegung des Hauptmotors
synchronisiert ist.

23.6 - TEST DER
SICHERHEITSVORRICHTUNGEN

Das Relais wird gleichzeitig mit dem Relais des Tests der Fotozelle
aktiviert: Auf diese Weise kann man den Funktionstest an den
Vorrichtungen ausfiihren, die NICHT die Versorgungsspannung
24 Vac der Klemme E5 verwenden, zum Beispiel Vorrichtungen
die mit 12 Vdc versorgt werden.

23.7 - KONTROLLE DER ELEKTROBREMSE

Das Relais wird zur Kontrolle der Elektrobremse des Ofens
aktiviert (Kapitel 9.1)

23.8 - CUSTOM
Diese Funktion dient im Wesentlichen zur Verbindung von
Ampelvorrichtungen.

Die Programmierung dieses Parameters ermoglicht die Definition
des Zustands des Optionenrelais, ausgewahlt in diesen 5
Situati

TUr geschlossen, Steuerzentrale wartet auf Befehl
Tur 6ffnet sich

Tur schlieBt sich

Tur offen und aktive Z&hlung der Zeit des
automatischen SchlieBens

TUr offen, ohne Z&hlung der Zeit des
automatischen SchlieBens

Zur Programmierung wie folgt vorgehen:

1. Den Wert LT auswéhlen und OK driicken:
Auf dem Display erscheint

- H

H -

2. Mit den Tasten h und i den Status des Relais in dieser Situation
auswahlen:

i1 Kontakt Relais offen

. Kontakt Relais geschlossen

3. Die Taste OK drlicken, um die 5 zur Verflgung stehenden
Situationen zu durchlaufen und den Status des Relais mit den
Tasten T und 4 auswahlen
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24 - SCHNITTSTELLE ADI

Die Steuereinheit ist mit einer Schnittstelle ADI (Additional
Devices Interface) ausgestattet, die den Anschluss an eine Reihe
optionaler Module der Linie V2 ermdglicht.

Konsultieren Sie den Katalog V2, um zu sehen, welche optionalen
Module mit Schnittstelle ADI fUr diese Steuerzentrale erhaltlich
sind.

A ACHTUNG: Vor der Installation von
Zusatzkomponenten bitte sorgfiltig die den einzelnen
Modulen beigelegten Anleitungen lesen.

Einige Vorrichtungen kénnen so konfiguriert werden, dass sie
Schnittstellen mit der Steuerung bilden; ferner ist es notwendig,
die Schnittstelle zu aktivieren, damit die Steuerung auf die von
der ADI Vorrichtung kommenden Meldungen reagieren kann.

Programmiermeni i. ufrufen, um die ADI Schnittstelle
zu aktivieren und um Zugang zum Konfigurationsmenu der
Vorrichtung zu erhalten.

Ist das Gerat aktiviert, zeigt das Display, oben rechts, die Schrift
Adi an:

b} = um

Die ADI-Vorrichtungen verwenden das Display der Zentrale, um
Alarme zu melden oder die Konfiguration der Steuerzentrale zu
veranschaulichen:

e FOTOZELLENALARM - Das obere Segment leuchtet auf:
I?ie TUr héalt an, wenn der Alarm eingestellt wird, wird die
Offnung weitergefiihrt.

e SICHERHEITSRIPPEN-ALARM - Das untere Segment leuchtet
auf: Die Tur kehrt 3 Sekunden lang die Bewegung um.

e STOPPALARM - Das untere Segment leuchtet auf:
Die Tur bleibt stehen und kann erst wieder nach Einstellen des
Alarms neu starten.

e SLAVE - Benutzt man das Modul SYNCRO an Stelle der Schrift
Fdi erscheint =LY um anzuzeigen, wenn die Steuerzentrale
als SLAVE konfiguriert ist

25 - STROMVERSORGUNG

Nach Beenden der Anschlisse aller Vorrichtungen, kann man mit
dem Versorgungsanschluss der Steuerzentrale beginnen.

Die Steuerung ist mit 230V - 50Hz zu versorgen, und
entsprechend den gesetzlichen Auflagen mit einem
magnetothermischen Differentialschalter zu sichern.

Das Stromversorgungskabel an die Klemmen L und N der
Steuerung anschlieBen.

Die Erdung der Elektroanlage an eine der Beiden
Erdungsklemmen G1 und G2 anschlieBen.




26 - PROGRAMMIERUNG

Die Programmierung der Funktionen und der Zeiten der
Steuerzentrale wird in dem Konfigurationsment ausgefuhrt,
auf das man mit den 3 Tasten T , 4 und OK zugreifen und
dies durchsuchen kann; zu finden neben dem Display der
Steuerzentrale.

4 )
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e Durch Druck der Taste OK kann man auf die
Programmierungsments und auf die Konfiguration der
einzelnen Parameter zugreifen

e Driickt man die Taste { geht man auf den nachsten Punkt
dber

e Driickt man die Taste T kehrt man zu dem vorhergehenden
Punkt zurtick

A ACHTUNG: AuBerhalb des Konfigurationsmeniis,
aktivieren die Tasten T | den Motor in der Modalitit
PERSON anwesend.

Die Taste T aktiviert den Befehl OFFNEN und die Taste |
aktiviert den Befehl SCHLIESSEN.

A Diese Befehle aktivieren den Motor, ohne den
Sicherheitszustand zu beriicksichtigen.

26.1 - ZUGRIFF AUF DIE )
HAUPT-PROGRAMMIERUNGSMENUS

1. Die Taste OK gedrUckt halten, bis auf dem Display das
gewinschte MenU angezeigt wird.

Programmierung der Funktionsparameter
(Kapitel 26.5)

Zyklenzahler (Kapitel 26.4)

Lernen des Laufs (Kapitel 26.3)

Laden der DEFAULT Parameter (Kapitel 26.2)

2. Die Taste OK freigeben: Das Display zeigt den ersten Punkt
des UntermenUs an oder die, fur die Funktionen, zur Verfigung
stehenden Optionen.

3. Mithilfe der Tasten T { und OK die notwendigen Parameter
auswahlen und andern.

A ACHTUNG: Fiihrt man 1 Minute lang keinen

Vorgang aus, verlasst die Steuerzentrale den
Programmierungsmodus, ohne die Einstellungen
zuspeichern, die ausgefiihrten Anderungen gehen verloren.
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26.2 - LADEN DER DEFAULT-PARAMETER

Bei Notwendigkeit, kann man alle Parameter auf den DEFAULT-
Wert rlickstellen (Tabelle Seite 151).

A ACHTUNG: Dieser Vorgang fiihrt zum Verlust aller
individuell gestalteten Parameter.

1. Die Taste OK gedrtickt halten, bis auf dem Display .
angezeigt wird.

2. Die Taste OK freigeben: Auf dem Display erscheint

4. Zum Laden der DEFAULT Daten,
Tasten T J« auswahlen und OK drucken
Danach -1 auswahlen und OK drlicken: Alle Parameter
werden mit ihren DEFAULT Werten neu geschrieben, die
Steuerzentrale verlasst die Programmierung und das Display
zeigt die Bedientafel an.

26.3 - LERNEN DES SCHALGS

Diese Funktion ermdglicht das Speichern der Laufoegrenzung.
Die registrierten Werte sind flr all die Programmierungs-
Parameter nutzlich, die auf eine, Prozentsatz des laufs basieren.

1. Die Taste OK gedrtickt halten, bis auf dem Display
angezeigt wird.

2. Die Taste OK freigeben: Auf dem Display erscheint

3. Zum Verlassen der Funktion, -
auswahlen und OK zur Bestéatigung drlcken.

4. Zur Inbetriebnahme des Lern-Verfahrens des Laufs, ..

mit den Tasten T und ¥ auswahlen und die Taste OK drucken.

5. Um die Tur vollstandig zu 6ffnen, die Taste T gedriickt halten.

6. Um die TUr vollstdndig zu schlieBen, die Taste \) gedruckt
halten.

7. Zur Speicherung des Laus und um die Funktion zu verlassen,
die Taste OK drticken.
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DEUTSCH

26.4 - LESEN DES ZYKLENZAHLERS

Die Steuerzentrale HEAVY1 zé&hlt die volistandigen Offnungszyklen
der TUr und meldet, wenn gefordert, nach einer vorbestimmten
Anzahl von Bewegungen, die Notwendigkeit der Wartung.

Es stehen zwei Zahler zur Verflgung:

e Nicht zu nullender Totahsator der vollstandigen
Offnungszyklen (

e Rlckwartszahler der Zyklen bis zum néchsten
Wartungseingriff ( i :
Der zweite Zahler kann mi der gewUnschten Zyklenanzahl
programmiert werden.

1. Die Taste OK gedrlckt halten, bis auf dem Display L8471
angezeigt wird.

2. Die Taste OK freigeben: Auf dem Display erscheint

3. Zur Aktivierung der Wartungsanfrage, die = funktion

auswahlen und OK drtcken.
4. Die gewlnschte Zyklenanzahl einstellen (Step mit 250 Zyklen)

5. Zur Bestatigung OK drlicken: Der Display zeigt die Bedientafel
an

Erreicht der & - -Zahler i, aktiviert die Steuerzentrale die
Wartungsanfrage, die auf zwei verschiedene Weisen gemeldet
werden kann:

1. Kontrollleuchte: Das Optionenrelais REL2 schlieBt sich, um
eine Kontrollleuchte zu aktivieren (Kapitel 23)

2. Vorblinken: Wird keine entsprechende Kontrollleuchte
angeschlossen, meldet die Steuerzentrale die Wartungsanfrage
Uber ein 5 Sekunden dauerndes Vorblinken, zu Beginn jedes
Offnungszyklus.

Zur DeaktMerung der Meldung, muss man auf das MenU des
A -Zahlers zugreifen und erneut die Zyklusanzahl
programm|eren nach der die Wartung gefordert wird.

Stellt man & ein, ist die Meldungsfunktion der Wartungsanfrage
deaktiviert und die Meldung wird nicht mehr wiederholt.

A ACHTUNG: Wartungsarbeiten diirfen ausschlieBlich
von Fachpersonal ausgefiihrt werden.
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26.5 - PROGRAMMIERUNG DER
FUNKTIONSPARAMETER

1. Die Taste OK gedrtckt halten, bis auf dem Display F
angezeigt wird.

2. Lasst man die Taste OK los, zeigt das Display folgende Punkte
an:
e Der erste Parameter des Programmlerungsmenus
e Der aktuell eingestellte Wert (=
e Fine nutzliche Laufleiste, zur Ident|f|2|erung der Position
des Parameters in dem Programmierungsmeni
¢ Eine Meldung die den Parameter beschreibt

3. Zur Verénderung des Werts dieses Parameters, die Taste OK
dricken: Die Pfeile setzen sich auf den Wert

4. Den gewunschten Wert mithilfe der Tasten T und ¥ auswahlen

5. Die Taste OK drlicken, um zu bestétigen und den Parameter
zu verlassen. Das Display wird erneut angezeigt:

H E—— H

6. Mithilfe der Tasten T { und OK die notwendigen Parameter
auswahlen und andern.: In den nachsten Seiten steht eine
Tabelle zur Verflgung, mit allen Programmierungsparametern,
den auswahlbaren Werten, den eingestellten DEFAULT Werten
und eine kurze Beschreibung der Funktion.

ANMERKUNG: Halt man die Tasten T oder 4 gedriickt, werden
die Punkte des Konfigurationsmentis schnell durchlaufen, bis der
Punkt F . angezeigt wird

A Der letzte MenUpunkt speichert die ausgefihrten
Anderungen, verlasst das Programmierungsmenu und kehrt zur
normalen Funktion der Steuerzentrale zurlck.

Um die eigene Konfiguration nicht zu verlieren, ist man
verpflichtet, die Programmierungsmodalitat Gber diesen
MenUpunkt zu verlassen.

A ACHTUNG: Fiihrt man 1 Minute lang keinen

Vorgang aus, verlasst die Steuerzentrale den
Programmierungsmodus, ohne die Einstellungen
zuspeichern, die ausgefiihrten Anderungen gehen verloren.




26.6 - TABELLE DER PROGRAMMIERUNGSPARAMETER

PARAMETER | WERT

SUBMENU | BESCHREIBUNG

Funktionsmodus

DEFAULT

KAPITEL

21

MEMO

Standard

Person anwesend

Gemischt

Zeit

PartiellerOffnung

17.2

Vorabblinkzeit beim Offnen

13

Deaktivierte Funktion

Vorabblinkzeit beim SchlieBen

Vorblinkzeit beim Blinken gleich T.PRE

Leistung Motor beim Offnen

Leistung Motor beim SchlieBen

Normale Geschwindigkeit beim Offnen

Normale Geschwindigkeit beim SchlieBen

Verlangsamte Geschwindigkeit beim
Offnen

O o o go go

Verlangsamte Geschwindigkeit beim
SchlieBen

RiickstoBzeit

23.2

Deaktivierte Funktion

Sonderspannung bei Anlauf im Offnen

Sonderspannung bei Anlauf im SchlieBen

EndstoBzeit

Deaktivierte Funktion

Anfahrrampe beim Offnen

Anfahrrampe beim SchlieBen

Verlangsamungsrampe beim Offnen

Verlangsamungsrampe beim SchlieBen

Bremsdruck beim Offnen

Bremsdruck beim SchlieBen

Verlangsamter Schlag beim Offnen

Verlangsamter Schlag beim SchlieBen

O QO O O O O g go

Geschwindigkeit bei manueller Bewegung

22

Start bei Offnen

Die TUr bleibt stehen und geht in die Pause Uber

Die Tur beginnt augenblicklich sich zu schlieBen

Die Tur 6ffnet sich weiter (der Befehl wird
ignoriert)

Start bei SchlieBen

19

Die TUr héalt an und der Zyklus wird als beendet
angesehen

Die TUr 6ffnet sich erneut
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PARAMETER | WERT

SUBMENU | BESCHREIBUNG

Start in Pause

DEFAULT

KAPITEL

19

Die Tur beginnt augenblicklich sich wieder zu
schlieBen

Befehl wird ignoriert

Die Pausenzeit wird geladen

Pausenzeit vor AutoschlieBen

21

Deaktivierte Funktion

Pausenzeit nach dem Durchgang

11

Deaktivierte Funktion

Beleuchtung

23

Timer nach Befehl

Kein Betrieb

In Bewegung + Timer

Funktion Funkkanal AUX

20

Licht Timer

Bistabil Licht

Monostabil Licht

Kraft Person anwesend

Bistabil + Timeout

Funktion Ausgang Lichter 24V

14

Kontrollleuchte TUr offen

Blinker

Kein Betrieb

Blinker in Pause

13

Wéhrend der Pause ist der Blinker ausgeschaltet

Wéhrend der Pause ist der Blinker eingeschaltet

Konfiguration Relais 1

23

Beleuchtung

Kein Betrieb

Custom

23

Relaiskontakt geschlossen wéhrend des
Wartens auf Befehle

Kontakt Relais geschlossen wéhrend der Tests
und des Offnens

Kontakt Relais geschlossen wéhrend des
SchlieBens

Kontakt Relais geschlossen wéhrend der Pause

Kontakt Relais geschlossen, wenn die TUr offen
ist und das automatische SchlieBen deaktiviert
ist (Parameter

Test 12Vdc

Befehl 6ffnen

Schloss
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PARAMETER | WERT SUBMENU | BESCHREIBUNG DEFAULT | KAPITEL MEMO

Konfiguration Relais 2 23

Kein Betrieb

Custom 23

Relaiskontakt geschlossen wahrend des
Wartens auf Befehle

Kontakt Relais geschlossen wahrend der Tests
und des Offnens

Kontakt Relais geschlossen wahrend des
SchlieBens

Kontakt Relais geschlossen wahrend der
Pause

Kontakt Relais geschlossen, wenn die Tur
offen ist und das automatische SchlieBen
deaktiviert ist (Parameter i

Test 12Vdc

Befehl schlieBen

Servicemeldungen

Beleuchtung

Konfiguration Relais 3 23

Kontakt Relais geschlossen, wenn der Motor
in Betrieb ist

Beleuchtung

Kein Betrieb

Kontakt Relais offen, wenn der Motor in
Betrieb ist

Konfiguration Eingang 1 19

Zyklusaktiv. (Kontakt N.O)

Kein Betrieb

HOS1n3d

Immer schlieBen (Kontakt N.O.)

Immer 6ffnen (Kontakt N.O.)

Stopp (contatto N.G.)

Teildffnung (Kontakt N.O)

Konfiguration Eingang 2 19

Teiléffnung (Kontakt N.O)

Zyklusaktiv. (Kontakt N.O)

Kein Betrieb

Immer schlieBen (Kontakt N.O.)

Immer 6ffnen (Kontakt N.O.)

Stopp (contatto N.G.)

Konfiguration Eingang 3 19

Kein Betrieb

Kraft Person anwesend (N.O. contact)

Stopp (N.G. contact)

Teiléffnung (Kontakt N.O)

Zyklusaktiv. (Kontakt N.O)
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PARAMETER | WERT

SUBMENU | BESCHREIBUNG

Funktion Empfanger

DEFAULT

KAPITEL

20

Kanal 1 = START
Kanal 2 = TEILSTART

Kanal 1 = OFFNEN
Kanal 2 = SCHLIESSEN

Stop-Befehl Funktion

19

Halten dann Fortfahren

SchlieBen und blockieren

Offnen und blockieren

Halten dann umkehren

Funktion Fotozelle 1

1A

Kein Betrieb

Mitnahmeschutz-Funktion

Aktiv im SchlieBen mit maskierter Funktion

Offnen + SchlieBen aktiv

Funktion Fotozelle 2

11

Offnen + SchlieBen aktiv

Kein Betrieb

Mitnahmeschutz-Funktion

Aktiv im SchlieBen mit maskierter Funktion

Aktivierung des Fotozellentests

Deaktivierte Funktion

Funktion Sicherheitsrippe 1

12.3

Kein Betrieb

Aktiv bei Offnen

Offnen + SchlieBen aktiv

Aktiv im SchlieBen

Funktion Sicherheitsrippe 2

12.3

Kein Betrieb

Aktiv bei Offnen

Offnen + SchlieBen aktiv

Aktiv im SchlieBen

Sicherheitsrippen-Modell und Betriebstest

12.3

Mechanisch - Kein Test

Ohmsch

Optisch mit Test
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PARAMETER | WERT SUBMENU | BESCHREIBUNG DEFAULT | KAPITEL MEMO

17-18

Funktion Eingang Encoder / Schalter

Kein Betrieb

For future uses

Start Verlangsamung

Zwischenposition

Encoder 1 Kanal

Encoder 2 Kanéle

Empfindlichkeit Encoder 12.2

Erfassung Hindernisse durch deaktivierten
Encoder

12

Umkehrung durch Hindernis bei Offnen

Halt der Tur

Vollstédndiges SchlieBen der TUur

12

Umkehrung durch Hindernis bei SchlieBen

Halt der TUr

Volistandiges Offnen der Tir

12

SchlieBen nach einem Hindernis

Manuell

Automatisch (falls befahigt durch Parameter

1)
Aktivierung der ADI Vorrichtung MO 24

ADI Schnittstelle deaktiviert

Schnittstelle ADI aktiviert

WiederschlieBen bei Einschalten =l

Deaktivierte Funktion
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Wenn die Versorgung aktiviert wird, bereitet
sich die Steuerzentrale auf das SchlieBen
vor: Der erste START Befehl, startet den
Motor im SchlieBen. Ist das automatische
SchlieBen aktiv (. ), neginnt das Zahlen

der Pausenzeit und danach wird das SchlieRen
befohlen

16

Extralauf

Die Tur beendet den Schlag, auch wenn die
die Endschalter nicht aktiviert wurden

Verlassen Programmierungsmenii

Verlasst nicht das Programmierungsment

=l Verlasst das Programmierungsment und
speichert die eingestellten Parameter
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27 - FUNKTIONSSTORUNGEN

In vorliegendem Abschnitt werden einige Funktionsstorungen, deren Ursache und die mogliche Behebung beschrieben.

ANZEIGE

aus

Led POWER LOGIC

BESCHREIBUNG

Versorgung der Logik fehlt

LOSUNG

Die Sicherung F1 kontrollieren

aus

Led POWERMOTOR

Versorgung des Inverters fehlt

Die Sicherung F2 kontrollieren

Led ERROR an

Inverter beschéadigt

Die Steuerzentrale zur Reparatur schicken

Led ATTENTION
blinkt

Inverter ladt

Die Tur bewegt sich nicht: Schaltet sich das Led aus, ist der Inverter bereit und
die Bewegung kann starten

Led ATTENTION an

Not-Aus aktiv

Die STOPP-Taste zwischen den Klemmen T1 und T2 deaktivieren. Wurde kein
Schalter installiert, missen die beiden Kliemmen Uberbriickt werden

Led OVERLOAD an

Versorgung Zubehdr 24V Uberlastet

1. Klemmenbrett herausziehen H1 - H8: Das Led OVERLOAD schaltet sich aus
2. Die Ursache fiir die Uberlastung beseitigen
(Klemmen E1-E3)
3. Das Klemmenbrett wieder einstecken und Uberprtifen, dass das Led sich
nicht wieder einschaltet

Verlangertes
Vorblinken des
BLINKERS

Wird ein Startbefehl gegeben, schaltet
sich der Blinker sofort ein, die Tur
verzégert aber das Offnen: Das Zahlen der
eingestellten Zyklen zur AusfUhrung der
Wartungsarbeiten (Service) ist abgelaufen

Auf das Menu der Zahler zugreifen und den Parameter Service neu einstellen

Das Display zeigt
i an

Software Fehler

Die Steuerzentrale zur Reparatur schicken

Inverter beschéadigt

Uberpriifen, dass der Motor sachgeméB angeschlossen wurde. Sollte der
fehler weiterhin auftreten, die Steuerzentrale reparieren lassen

Der Funktionstest der Fotozellen ist
fehlgeschlagen

1. Uberprifen, dass sich keine Hindernisse zwischen den Fotozellen befinden

2. Uberpriifen, dass die tber das Menii aktivierten Fotozellen, effektiv installiert
wurden und funktionstuchtig sind

3. Sollten Fotozellen des Typs 2 verwendet werden, sicherstellen dass der
MenUpunkt ¥ auf i { eingestellt ist

4. Die vorherigen Bedingungen Uberprtfen, sollte der Fehler weiterhin

)

Das Display zeigt
3 an

Fehler Endschalter

bestehen, die Testzeit erndhen (Parameter i~ |
Uberpriifen, dass die Endschalter korrekt angeschlossen wurden und dass
sich die Endschalter, bei Bewegung der Tur, aktivieren

Das Display zeigt
1 an

Der Funktionstest der Sicherheitsrippen ist
fehlgeschlagen

1. Uberpriifen, dass die Uber das Men(i aktivierten Sicherheitsrippen, effektiv
installiert wurden und funktionsttichtig sind

2. Sicherstellen, dass die Steuerzentrale zur Kontrolle der Sicherheitsrippen
korrekt angeschlossen wurde und funktionstichtig ist

Das Display zeigt

Kommunikationsfehler mit Inverter

Sollte der fehler weiterhin auftreten, die Steuerzentrale reparieren lassen

Encoder Fehler

Den Anschluss des Encoders Uberprifen

Zugriff auf das Programmierungsmenu
blockiert tber CL1+

Das Modul CL1+ in den ADI Stecker einflgen, mit dem die Programmierung
blockiert wurde: Die Steuerzentrale geht automatisch auf das
Programmierungsment PRG Uber

play zeigt
fan

Der Fuktionstest der an die ADI Schnittstelle
angeschlossenen Sicherheitsvorrichtungen ist
fehlgeschlagen

Uberpriifen, dass das ADI Modul angeschlossen ist Uberpriifen, dass die
Sicherheitsvorrichtungen, korrekt an die ADI Schnittstelle angeschlossen und
funktionstichtig sind

Uberhitzung Inverter

Die Meldung erscheint, wenn die Bewegung des Motors durch Uberhitzung
des Inverters unterbrochen wird, der den Motor steuert und wird bei jedem
Startbefehl solange wiederholt, bis der Inverter abgekuhlt ist

Inverter ladt

Vor dem Start des Motors warten, dass sich die Meldung ausschaltet

Not-Aus aktiv

Die STOPP-Taste zwischen den Klemmen T1 und T2 deaktivieren. Wurde kein
Schalter installiert, missen die beiden Klemmen Uberbrickt werden
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NEDERLANDS

1 - BELANGRIJKE WAARSCHUWINGEN

Voor technische ophelderingen of installatieproblemen beschikt
V2 SPA over een assistentiedienst voor klanten die actief is
tijdens kantooruren TEL. (+32) 93 80 40 20.

V2 SPA behoudt zich het recht voor om zonder voorgaande
kennisgeving eventuele wijzigingen aan het product aan te
brengen; het wijst bovendien elke vorm van aansprakelijkheid
af voor persoonlijk letsel of materiéle schade wegens een
oneigenlijk gebruik of een foutieve installatie.

A Lees met aandacht de volgende handleiding met
instructies voordat u tot de installatie overgaat.

e Deze handleiding met instructies is uitsluitend bestemd voor
technisch personeel dat gekwalificeerd is op het gebied van
installaties van automatische systemen.

* |n deze handleiding staat geen informatie die interessant of nuttig
kan zijn voor de eindgebruiker.

¢ Alle werkzaamheden met betrekking tot het onderhoud of
de programmering moet uitsluitend uitgevoerd worden door
gekwalificeerd personeel.

DE AUTOMATISERING DIENT GEREALISEERD TE WORDEN
IN OVEREENSTEMMING MET DE HEERSENDE EUROPESE

NORMEN:

EN 60204-1 (Veiligheid van de machines, de elektrische uitrusting
van de machines, deel 1, algemene regels)

EN 12453 (Veiligheid bij het gebruik van geautomatiseerde

afsluitingen, vereisten)

¢ De installateur moet voor de installatie van een inrichting zorgen (bv.
thermomagnetische schakelaar) die de afscheiding van alle polen van
het systeem van het voedingsnet verzekert.
De norm vereist een scheiding van de contacten van minstens 3 mm in
elke pool (EN 60335-1).

e De stuurcentrale moet in een behuizing gemonteerd worden met
beschermingsgraad IP44 of hoger

e Voor de verbinding van stijve en buigzame leidingen of
kabeldoorgangen gebruikt u verbindingen die conform zijn aan
beschermingsklasse IP44 of hoger

e Ziin de aansluitingen op het kiemmenbord eenmaal tot stand
gebracht dan moeten de bandjes aangebracht worden op zowel de
betreffende geleiderdraden van de netspanning in de nabijheid van
het klemmenbord als op de geleiderdraden voor de aansluitingen op
de externe delen (accessoires). Op deze wijze zal bij het per ongeluk
losraken van een geleiderdraad voorkomen worden dat de delen met
netspanning in aanraking komen met de delen met een zeer lage
veiligheidsspanning.

e De installatie vereist bekwaamheden op elektrisch en mechanisch
gebied en mag alleen door gekwalificeerd personeel uitgevoerd
worden dat in staat is een verklaring van overeenkomst van type A af
te geven over de volledige installatie
(Machinerichtlijn 2006/42/CEE, bijlage IIA).

e Menis verplicht zich aan de volgende normen inzake
geautomatiseerde afsluitingen voor voertuigen te houden: EN 13241-1,
EN 12458, en eventuele nationale voorschriften.

e Qok de elektrische installatie voor de automatisering moet voldoen aan
de heersende normen en uitgevoerd zijn volgens de regels van het vak.

e De instelling van de duwkracht van het hek moet gemeten worden
met een daarvoor bestemd instrument in afgesteld worden in
overeenstemming met de maximum waarden die toegelaten worden
door de norm EN 12458.

e Het wordt geadviseerd gebruik te maken van een noodstopknop die
geinstalleerd wordt in de nabijheid van de automatisering (aangesloten
op de T1-T2 ingang van de besturingskaart) zodat het mogelijk is het
hek onmiddellijk te stoppen in geval van gevaar

e Sluit de aardedraad van de motoren aan op de aardeinstallatie van de
voedingsspanning. (de sturing heeft twee specifiecke klemmen G1 en G2)

e Het apparaat is niet bedoeld voor gebruik door personen (inclusief
kinderen) met verminderde lichamelijke, zintuiglijke of geestelijke
vermogens, of met gebrek aan ervaring en kennis, tenzij ze onder
toezicht staan of zijn geinstrueerd over het gebruik van het apparaat,
door een persoon die verantwoordelijk is voor hun veiligheid

s 2 - VUILVERWERKING

Net als bij de installatie moeten de ontmantelings werkzaamheden
aan het eind van het leven van het product door vakmensen
worden verricht. Dit product bestaat uit verschillende materialen:
sommige kunnen worden gerecycled, andere moeten worden
afgedankt.

Win informatie in over de recyclage- of afvoersystemen
voorzien door de wettelijke regels, die in uw land voor deze
productcategorie gelden.

Let op! - Sommige delen van het product kunnen vervuilende
of gevaarlijke stoffen bevatten, die als ze in het milieu worden
achtergelaten schadelijke effecten op het milieu en de gezond
kunnen hebben.

Zoals door het symbool aan de zijkant wordt aangeduid, is het
verboden dit product bij het huishoudelijk afval weg te gooien.
Zamel de afval dus gescheiden in, volgens de wettelijke regels die
in uw land gelden, of lever het product bij aankoop van een nieuw
gelijkwaardig product bij de dealer in.

Let op! — de lokaal geldende wettelijke regels kunnen zware
sancties opleggen als dit product verkeerd wordt afgedankt.

3 - EU VERKLARING VAN
OVEREENKOMST

V2 SPA verklaart dat de HEAVY1 producten voldoen aan de
essentiéle vereisten die door de volgende richtlijnen bepaald zijn:

e 2014/30/UE (Richtlijn EMC)
e 2014/35/UE (Richtlijn laagspanning)
¢ Richtlijn RoHS-3 2015/863/EU

Racconigi, 01/06/2020

De rechtsgeldig vertegenwoordiger van V2 SPA
Sergio Biancheri
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3 - TECHNISCHE KENMERKEN

MODEL HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Voeding 230VAC - 50Hz

Max. belasting 1,5 KW

motoren

Max. belasting 20 W

accessoires 24V

Werktemperatuur -20°C =+ +60°C

Zekering F1 =T315mA /F2 = F10A

Afmetingen 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Gewicht 1800 g 4500 g 8700 g

Bescherming - IP56 IP66




5 - BESCHRIJVING VAN DE
STUURCENTRALE

De digitale stuurcentrale HEAVY1 is een innovatief product
van V2, dat veiligheid en betrouwbaarheid garandeert bij de
automatisering voor industriéle sectionele.

Met inachtneming van de Europese voorschriften inzake de
elektrische veiligheid en de elektromagnetische compatibiliteit
(EN 60335-1, EN 50081-1 en EN 50082-1) wordt het product
gekenmerkt door de volledige elektrische isolatie tussen het
digitale circuit en het vermogenscircuit.

Andere kenmerken:

e Meertalig menu voor programmering dankzij een grafische
display 122x32 pixel

e \oeding voor 1 driefase motor 230V (driehoekaansiluiting)

® |ngang voor de aansluiting van een encoder

e Connector voor modulaire radio-ontvanger MR

e Beheer van start, voetganger start, stop via de zender

¢ Drie programmeerbare relaisuitgangen zoals lichten, elektrisch
slot, stoplicht, electrorem of werkingstest 12Vdc

e Uitgang knipperlicht 230V (knipperlichten intermitterend
gebruiken)

e Test van de veiligheidsvoorzieningen (fotocellen en
veiligheidslijsten) voor elke opening

¢ Nauwkeurige afstelling van de kracht en snelheid tijdens de
normale slag en vertragingsfase

e Aanleerfunctie van de loop

e Obstakelherkenning via amperometrische sensor

e Operationele cyclusteller met programmeerbare
onderhoudsmelding

e Controle van de staat van de ingangen via display

e ADI connector voor aansluiting van de optionele module
CL1+, WES-ADI

6 - TAALKEUZE

De HEAYVY1 besturingseenheid kan dankzij de grafische display
berichten weergeven om de installatie te vereenvoudigen.
ENGLISH is de ingestelde taal maar men kan ook een andere taal
kiezen.

Ga voor de taalkeuze als volgt tewerk:
1. Voed de besturingseenheid

2. De display toont de firmware versies van de microcontrollers,
het serienummer en de taal: Ei4iEL.I5H

3. Houd de OK-toets ingedrukt terwijl de display
weergeeft: op de display verschijnt een alternatieve taal
(ov. } )

4. Laat de OK-toets los: De nieuwe taal is ingesteld.

Om een nieuwe taal in de plaats van ITALIANO te laden, moet de
software V2+ met CL1+ worden gebruikt:

1. Laad het bestand van de gekozen taal op de CL1+ via de
software V2+

2. Ontkoppel de voeding van de HEAVY1 besturingseenheid

3. Voeg de CL1+ in de ADI connector van de HEAVY1
besturingseenheid

4. Voed de HEAVY1 besturingseenheid: de nieuwe taal wordt
gedownload en automatisch ingesteld

5. Verwijder de CL1+
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7 - BESTURINGSPANEEL

Als de voeding wordt geactiveerd, visualiseert de display

achtereenvolgens de volgende informatie:

1. Firmware versie van de microcontroller van de
besturingseenheid

2. Firmware versie van de microcontroller van de inverter

3. Serienummer

4. Ingestelde taal

Vervolgens wordt het besturingspaneel weergegeven:

| WACHTEM
OO s [

I3 F1I F2 C1 C2
- L = = o]

Het besturingspaneel (in stand-by) duidt de fysische
staat van de contacten op het klemmenbord en van de
programmeringstoetsen aan:

Ingang ING1

Ingang ING2

Ingang ING3

Ingang FOTOCEL 1

Ingang FOTOCEL 2

Ingang VEILIGHEIDSLIJST 1
Ingang VEILIGHEIDSLIJST 2

Het bolletje onder de symbolen van de ingangen duidt de
staat van de ingang aan:

e \/OL bolletje: contact gesloten
e | EEG bolletje: contact open

De staat van de automatisering wordt bovenaan de

display weergegeven:

e Het bericht (bv. ATTESA) duidt de staat van de
besturingseenheid aan

e De balk onder het bericht duidt de stand van de deur
aan t.0.v. de eindschakelaars

e Het linkse bolletje op de balk duidt de eindschakelaar
van de sluiting aan

e Het rechtse bolletje op de blak duidt de eindschakelaar
van de opening aan

e De linkse pijl duidt de staat van de inrichting,
aangesloten op de klem H3 aan

e De rechtse pijl duidt de staat van de inrichting,
aangesloten op de klem H4 aan

Het bolletje van de eindschakelaars en de pijlen van de
ingangen H3 en H4 duiden de staat van de ingang aan:

e Pijl/bolletje VOL: contact gesloten
e Pijl/bolletje LEEG: contact open

i In het bovenstaande voorbeeld duidt de display aan dat:
: i..e Het contact van de ingangen F1 - F2 gesloten is
— e Het contact van de ingangen 11 - 12 - 13 - C1 - C2

H open is

— - De deur gesloten is en WACHT op een bevel
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8 - ELEKTRISCHE AANSLUITINGEN

BOVENSTE KAART

ONDERSTE KAART
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A1 Afscherming antenne MOTOR Motor
A2 Antenne U3 U2 Ul
Relai ties REL3 (16A - 250
ING1 - configureerbare ingang voor het aansluiten Fais opTes ( V)
van apparaten met NO contact BRAKE
$1 Paramete B2-B1 DEFAULT =+ (gesloten contact als de
DEFAULT = (activeert cyclus) motor draai)
) ) ) ) Relais opties REL2 (5A - 250V)
' - configureerbare ingang voor het aansluiten OUTPUT
2 van apparaten met NO contact 26-25 !
Paramete .1 (geen functie)
DEFAULT ~. (gedeeltelijke opening) Relais opties REL1 (5A - 250V)
OUTPUT -
ING3 - configureerbare ingang voor het aansluiten Z4-723 Parameter
s3 van traditionele apparaten met NO contact. DEFAULT = I (verlichting)
Paramete OUTPUT Knipperlicht 230V - 40W
DEFAULT (geen functie) 22-Z1
S4 Gemeenschappelijke (-) N-L Netvoeding 230 V - 50 Hz
Fotocel 1. NC Contact. il Aardklem voor verbinding van de aardaansluiting
S5 - = G1- G2 | van de installatie met de motor
Parameter i
DEFAULT = (geen functie)
S6 Parameter F- ) '
DEFAULT | (Opening + sluiting) F1 T315mA. Zekering voeding
Veiligheidslijst 1 F2 F10A. Zekering inverter-motor
s7 Parameter {151 ADI ADl-interface
DEFAULT (geen functie) RECEIVER | MR Modules ontvangers
Veiligheidslijst 2 Meldt een overbelasting op de voeding 24Vac
OVERLOAD .
S8 Parameter [l van de accessoires
DEFAULT (geen functie) POWER Meldt dat de besturingseenheid is gevoed
S9 Gemeenschappelijke (-) LOGIC
H1 Eindschakelaar in sluitingsfase. NC contact POWER Meldt dat de inverter die de motor stuurt is
MOTOR gevoed
H2 Eindschakelaar in openingsfase. NC contact
GROENE Led
- Encoder kanaal 1 oK Knippert als de inverter die de motor stuurt
H3* - Schakelaar tussenpositie wacht
Paramete Vast aan als de motor draait
DEFAULT (geen functie) GELE Led
~ Encoder kanaal 2 ATTENTION mfoﬁesrttuﬂft22:%‘2?'[;%;’2?:‘3 inverter die de
Her  |ochakelaar tussenpositie Vast aan als de NOODSTOP actief is
Paramete
. RODE Led
DEFAULT (geen functie) ERROR Vast aan als een storing van de inverter wordt
H5 Gemeenschappelijke (-) waargenomen
- Controlelamp deur open
- Knipperlicht 24Vdc
H6** —
Parameter .
DEFAULT = . (controlelamp deur open)
H7 - Gemeenschappelijke controlelamp deur open
- Gemeenschappelijke voeding 12Vdc
H8 Voeding 12Vdc
E1/E2 | Voeding accessoires 24Vac
E3 / E4 | Gemeenschappelijke voeding accessoires 24Vac
E5 Voeding TX fotocellen (24Vac) voor Werkingstest
T1-T2 | NoodSTOP




* H3 - H4 : de encoder gebruikt dezelfde klemmmen als de
schakelaars voor de tussenposities. Als een encoder wordt
gebruikt, kunnen de schakelaars voor de tussenposities niet
worden gebruikt en omgekeerd.

** H6 : de klem HB6 kan worden gebruikt voor de aansluiting van
een controlelamp voor deur open of een knipperlicht van 24Vdc.
De parameter = 1f op basis van de aangesloten inrichting
configureren

2\ LET 0P: Do instaliatie van de besturingseenheid,
de veiligheidsvoorzieningen en de accessoires moet met
afgesloten voeding worden uitgevoerd.

A LET OP: sluit de aarde van het elektrisch systeem aan
op de klem G1-G2
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~
9 - MOTOR 9.2 - WERKING VAN DE MOTOR
De besturingseenheid HEAVY1 kan een driefase motor van 230V De motorsnelheid kan worden ingesteld met verschillende
sturen in driehoekaansluiting. waarden afhankelijk van de verschillende fasen van de
openingscyclus.
Sluit de drie fases van de motor aan met de U1 - U2 - U3
klemmen. Elke openingscyclus van de deur bestaat uit 5 fases:
A LET OP: leg de kabels van de motor aan de binnenkant 1D Verllcr)]o% van ge (\j/ersnelllng oideliik d
van de ferriet en rol ze op zoals weergegeven in de afbeelding e snelheid van de deur neemt geleidelij toe van de
minimumsnelheid (5Hz) naar de normale snelheid (waarde
ingesteld in de parameters i+ voor het openen 5
het sluiten).
De tijd die nodig is om de normale snelheid te bereiken wordt
bepaald door de duur van het verloop van de versnelling
(parameters i1 voor het openen en &L voor het sluiten).
Door de waarde &} in te stellen verkrijgt men een kort verloop van
de versnelling, dus een maximale acceleratie.
Door de waarde E: in te stellen verkrijgt men een lang verloop van
A ) ) N de versnelling, dus een minimale acceleratie.
Sluit de aardgeleider van de motors aan met de aardaansluiting
van het vo.edmgsnet (de HEAVY1 besturingseenheid is voorzien Tudens deze fase kan men voor meer aanloop, via de menu’s
van twee hiervoor bestemde kiemmen G1 en G2). i . 4, het vermogen tot 30% doen toenemen.
Controleer of de motor in de correcte richting draait:
1. Voed de besturingseenheid en beweeg de deur door activering 2. Slag op normale snelheid
van de manuele werkmodus (hoofdstuk 22) Na het verloop van de versnelllng zaI de deur zich op de snelheld
2. Keer de aansluiting van de twee klemmen om als de ingesteld in de parameters LEL..#4 (voor opening) en
verplaatsrichting verkeerd is (voor sluiting) bewegen tot de vertragingsfase begint.
. Schakel ing uit . .
3. Schakel de voeding ui In dit stadium wordt de motor 100% door het vermogen
gestuurd.
Het vermogen dat aan de motor wordt geleverd kan middels
9.1 - ELECTROREM de parameters 1T .5 (voor opening) en L. (voor sluiting)
Om er zeker van te zijn dat de deur onder het gewicht niet verminderd worden.
beweegt zijn sommige motors voorzien van een electrorem die
moet ontkoppeld worden alvorens de motor te sturen.
De besturi heid | i lai loten met 3. Vertraging
de kles urlngsBe1eréze ' d 'S voor(zjlen \fn et.en kre als, agnges%ehk?we Wanneer het punt wordt bereikt waarin de vertraging begint,
De emmen di ) d 16 voor dezel U?C ' atn Wotr en gebrulit. (hoofdstuk 17) zal de besturingseenheid geleidelijk de
© sp;g ning |etno i '? 'S otm © Zeo lrorernt”n de a(,; |yerer:< | motorsnelheid vermlnderen tot de waarde wordt bere|kt ingesteld
verschilt van motor tol motor en dus Jevert de relals enkel een in de parameters & i (voor opening) en i, - (voor sluiting).
droogcontact en moet hij met de geschikte voedingsspanning
worden aangesloten.
Om deze functie te benutten, moet de parameter REL3 worden 4. Verloop van de versnelling ,
ingesteld. Kies tussen twee werkmodusn: Als de elndsqhakelaar wordt bereikt, wordt de snelheid van de
1. F d dt bekrachtiod K d J deur geleidelijk op nul gebracht.
. War-mee.r dee rdegL]JrWrggett beele’/ae(g;;etr:g om ontkoppeld te worden De duur van vertraglngsverloop kan worden ingesteld via de
: arameters i 1 (voor opening) en i -+ (voor sluitin
Als de besturingseenheid uit is, is de motor geblokkeerd. P pening) ( 9
2. F : de rem wordt bekrachtig om de deur te blokkeren
wanneer ze moet stilstaan. Als de besturingseenheid uit is, is 5. Remmen
de deur vrij. Wanneer de motorsnelheid nul wordt, stuurt de besturingseenheid
een rembevel naar de motorfases om er zeker van te zijn dat de
motor inderdaad stopt.
MOTOR| U3 | U2 | U1 B2/B1|BRAKE De remintensiteit kan via de parameters 4 (voor opening) en
F - (voor sluiting) worden ingesteld.
VBRAKE
—O
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FASES VAN DE OPENING (te programmeren parameters) SLUITING (te programmeren parameters)
OPENING-/SLUITINGCYCLUS
1. Verloop van de versnelling
2. Slag op normale snelheid
3. Vertraging
4. \erloop van de versnelling
5. Remmen

10 - NOODSTOP

Voor extra veiligheid is het VERPLICHT om een STOP-schakelaar E1/E2|E3|E4|E5 T1T2
te installeren, die bij inschakeling een onmiddellijke blokkade van
de automatie zal veroorzaken.

De schakelaar moet voorzien zijn van een NC contact, dat bij
inschakeling open gaat.
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OPMERKING: de klemmen T1 en T2 zijn met elkaar verbonden,
om het starten van de automatie mogelijk maken, voordat de

STOP schakelaar wordt aangesloten. &I ..............
Verbind de draden van de STOP schakelaar tussen de klemmen
T1 en T2 van de besturingseenheid.

A LET OP: als de STOP ingang niet wordt gebruikt,
moeten de T1 en T2 klemmen overbrugd worden.
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11 - FOTOCELLEN

De besturingseenheid heeft twee ingangen voor de fotocellen
(contact normaal gesloten) die apart kunnen worden geactiveerd
en met verschillende functies geassocieerd:

Sluit de NC uitgang van de fotocel 1 (FOT1) aan tussen de
klemmen S5 en S9
Sluit de NC uitgang van de fotocel 2 (FOT2) aan tussen de
klemmen S6 en S9

A LET OP:

Als meerdere fotocellen op dezelfde klem worden aangesloten,
moet dit in serie gebeuren: alle fotocellen zullen dezelfde
functie hebben.

tocel Wordt aangesloten met de klem S5,
1 op 41 worden ingesteld .
e Als geen enkele fotocel wordt aangesloten met de klem S6,

moet het menu = op M1 worden ingesteld.

e Als geen enkele
moet het menu F

Als de fotocellen tijdens de pauze ingrijpen, onafhankelijk van de
gekozen functie, start opnieuw de pauzetud vvaarbu de waarde
wordt gebruikt, ingesteld in de parameter ..}
Indien men na doorgang het slwten van de deur Wenst te
~H.TH een waarde kleiner

De pauzetijd zal opnieuw star’ten en de waarde §
gebruiken.

11.1 - WERKING VAN DE FOTOCELLEN

De werking van de fotocellen |s afhankeluk van de waarde die
voor de parameters I = wordt geprogrammeerd.

FUNCTIE WAARDE

Fotocel geactiveerd in openings- en sluitstand

Gemaskeerde werking

Anti-sleepfunctie

Geen functie

en FiiT# krijgt men toegang tot een secundair .5 . F menu,
waarmee het percentage van de opening van de deur waarop de
fotocel is geactiveerd kan worden ingesteld.

OPMERKING: als men de fotocel alleen in sluiting wil
inschakelen de parameter =& instellen

Hieronder wordt het gedrag van de deur beschreven, wanneer
de fotocel wordt onderbroken op grond van de instelling van de
iti n de deur. We gaan

Op afbeelding A op de pagina hiernaast wordt het activeren van
de fotocel afgebeeld, terwijl de deur zich op meer dan 40% van
de totale hoogte bevindt.

Op afbeelding B wordt dezelfde situatie afgebeeld, maar met de
deur op minder dan 40%.

Op afbeelding C wordt het activeren van de fotocel afgebeeld,
wanneer de deur reeds de schakelaar voor het maskeren van de
fotocel heeft ingeschakeld, die is aangesloten op de klemmen
H3-H5.
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1. Fotocel geactiveerd in openings- en sluitstand - ¢

e Tijdens het sluiten van de deur, als de fotocel wordt
onderbroken, kunnen zich de volgende scenario’s voordoen
op grond van de configuratie van de parameter & i~ (bv.
40%) en de positie van de deur:

- In geval A wordt de deur onmiddellijk opnieuw geopend
- In geval B wordt de deur gesloten: wanneer de fotocel
wordt losgelaten wordt het volledig opnieuw geopend.

¢ Tijdens het openen van de deur, als de fotocel wordt
onderbroken, kunnen zich de volgende scenario’s voordoen
op grond van de configuratie van de parameter .4 -
40%) en de positie van de deur:
- In geval A wordt de fotocel genegeerd
- In geval B wordt de deur gesloten: wanneer de fotocel
wordt losgelaten wordt het openen hervat.

e Bij gesloten deur, indien de fotocel wordt onderbroken, worden
de commando S voor het opstarten geweigerd (alleen door het
instellen &1 wordt de fotocel genegeerd en worden
de commando’s voor het opstarten geaccepteerd).

e Bij geopende deur, indien de fotocel wordt onderbroken, wordt
de pauzetijd geladen, en de commando’s voor sluiten worden
geweigerd.

2. Gemaskeerde werking - |
Deze functie kan helpen bij stoffen deuren, die tijdens het sluiten
door opzwelling de bundel van de fotocel kunnen onderbreken.

A Het is noodzakelijlk om meteen een schakelaar boven de
fotocel te plaatsen en het N.C. contact tussen de klemmen H3 en
H5 aan te sluiten. Wanneer het contact wordt geopend wordt de

fotocel genegeerd.

OPMERKING: conﬂgureer de parameter §

De werking van de deur is vergelijkbaar met punt 1, maar als de
fotocel tijdens het sluiten wordt onderbroken, wanneer de deur
de schakelaar, aangesloten tussen de klemmen H3-H5 (geval C)
al heeft ingeschakeld, wordt de fotocel genegeerd en de deur
vervolgt zijn gang in sluiting.

3. Anti-sleepfunctie - }
Het in werking treden van de fotocel tijdens het eerste deel van de
opening van de deur geeft aan dat de operator mogelijk ongewild
vast is blijven zitten.

Deze functie wordt gebruikt om te voorkomen dat de operator
door de bewegende deur wordt opgetild.

De werking van de deur is vergelijkbaar met punt 1, maar

wanneer de fotocel wordt onderbroken tijdens het eerste deel van

de opening of het laatste deel van de sluiting (geval B) stopt de

deur.

Om het opnieuw te laten starten moeten de volgende handelingen

worden uitgevoerd:

1. De fotocel loslaten

2. Op de noodstop drukken, die is aangesloten tussen de
klemmen T1-T2, en deze opnieuw instellen

3. Een startcommando verzenden

OPMERKING: Als de knop voor de noodstop niet wordt
geinstalleerd wordt het gebruik van deze functie afgeraden




11.2 - VOEDING FOTOCELLEN EN LOEDG VDC ek
e -voeding IS bescnikbaar tussen ae kKiemmen
WERKINGSTEST H8 (+) en H7 (-).

De fotocellen kunnen met 24Vac (FIG.1) of 12 Vdc (FIG.2) worden LET OP: Voor het uitvoeren van de test moet één van de relais

gevoed. opties worden gebruikt:

De fotocellen kunnen voor elke beweging getest worden, e REL1: verbind de voeding van de zender tussen de klemmen
onafhankelijk van de gekozen functie. Z3 (+) en H7 (- ) en verblnd de klem H8 met de klem Z4; stel
Om de test van de fotocellen te activeren, moet de maximale duur de parameter FEL.1 op TEST in.

van(;jtq test lnlge parg[n detetr i“ti"i', if" .\t/vorden;angedwd: als it  REL2: verbind de voeding van de zender tussen de klemmen
wordtingesteld, wordt e test niet urigevoerd. Z5 (+) en H7( ) n verblnd e klem H8 met de klem Z6; stel
VOEDING 24Vac

Verbind de voeding van de ontvangers van de fotocellen tussen
de klemmen E1 en E3 (COM).

Verbind de voeding van de zenders van de fotocellen tussen de
klemmen E5 en E3 (COM).

OPMERKING: om de aansluiting te vereenvoudigen zijn de
klemmen voor de AC-voeding dubbel (E1 =E2 / E3 = E4)

LET OP: Om de test te kunnen uitvoeren, moet de voeding van

de zender van de fotocellen met de klemmen E5 en E3 (COM)
aangesloten zijn

$1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9 E1|E2|E3|E4|E5
A A

FOT2

' Y

40% |

AA

Parameter FiT1 & DEFAULT =i (geen functie)
4
Parameter F 1T = DEFAULT = &FiH (opening + sluiting) §
2
2
LN A 2
40% FIG. 2 12Vdc
: A
v S$1(S2|S3|S4|S5(S6|S7|S8|S9 H7H8

A A

FoT FoT2 26|25|24|23|22|Z21
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12 - OBSTAKELDETECTIE
(AMPEROMETRISCHE SENSOR, ENCODER,

VEILIGHEIDSLIJSTEN)

De aanwezigheid van een obstakel, dat de verplaatsing van de
deur belet, kan op verschillende wijzen worden gedetecteerd:

1. Amperometrische sensor
2. Encoder
3. Veiligheidslijst

De reactie van de besturin seenhe|d is afhankelijk van de waarde,
ingesteld in de parameter £, voor obstakels tijdens de
openingsfase, en i , Voor obstakels tijdens de sluitingsfase,
onafhankelijk van de inrichting die het obstakel detecteert.

o Als de waarde EL.E1" is, wordt de deur gestopt

e Als de waarde is begrepen tussen & i wordt voor
de ingestelde tijd de verplaatsing van de deur omgekeerd.

e Als de waarde 1.1 is, gaat de deur volledig toe of open.

A Na het waarnemen van een obstakel tijdens het
sluiten gaat de deur opnieuw open en het gedrag van de
centrale hangt af van de verschillende parameters, met de
volgende prioriteit:

1. Als de klokmodus is ingeschakeld ( {ii. ) wordt
de telling van de pauzetijd voor de automa’usohe sluiting
ingeschakeld

2. Als de deur wordt gestopt zonder achteruit te gaan

of indien de sluiting na het obstakel handmatig
), wordt de telling van de pauzetijd voor de
automatische sluiting NIET ingeschakeld en de deur hervat de
beweging met het volgende startcommando

het obstakel automatisch is
i ) zal de centrale zich gedragen volgens de
instelling van de parameter L.

12.1 - AMPEROMETRISCHE SENSOR
Als de motor onverwacht meer stroom gebruikt, wordt de
aanwezigheid van een obstakel beschouwd.

Deze functie is automatisch en vergt geen instellingen.

12.2 - ENCODER

De besturingseenheid neemt de aanwezigheid van een obstakel
waar als de encoder meldt dat de motor op een lagere snelheid
draait dan de ingestelde (hoofdstuk 18)

De gevoeligheid van de encoder moet via de parameter
worden ingesteld: hoe hoger de waarde, hoe reactiever de
besturingseenheid t.0.v. kleine snelheidsminderingen. Indien men
niet wenst dat de encoder obstakels waarneemt, moet k¥ worden
ingesteld.

12.3 - VEILIGHEIDSLIJSTEN

De besturingseenheid neemt de aanwezigheid van een obstakel
waar door de druk tegen een veiligheidslijst.

De besturingseenheid heeft twee ingangen voor de
veiligheidslijsten die apart kunnen worden geactiveerd en met
verschillende functies geassocieerd.

De druklijst 1 (COS1) aansluiten tussen de klemmen S7 en S9 en
de parameter L.:LizL configureren om de input in te schakelen
De druklijst 2 (COS2) aansluiten tussen de klemmen S8 en 89 en
de parameter L. configureren om de input in te schakelen
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i~ wordt ingesteld, zal de ingreep van de veiligheidslijst
enkel tijdens de opening waargenomen worden en de
besturmgseenheld gedraagt zich volgens de instellingen van de
parameter Li =]

e Als i wordt ingesteld, zal de ingreep van de veiligheidslijst
enkel tijdens de sluiting waargenomen worden en de
besturingseenheid gedraagt zich volgens de instellingen van de
parameter {157 .0

i wordt ingesteld, zal de ingreep van de veiligheidslijst

tijdens de opening en sluiting waargenomen worden:

- tijdens de opening gedraagt de besturmgseenheld zich
volgens de instellingen van de parameter [T .#4, terwijl
tijldens de sluiting de deur wordt gestopt

- tijdens de sluiting gedraagt de besturmgseenheld zich
volgens de instellingen van de parameter Lz 1L, terwijl
tijldens de opening de deur wordt gestopt

A LET OP:

¢ Als geen enkele veiligheidslijst wordt aangesloten met de klem
S7, moet het menu L. op 4} worden ingesteld.

¢ Als geen enkele veiligheidslijst wordt aangesloten met de klem
S8, moet het menu i1 op MII worden ingesteld.

$1|S2|S3

w
B
wn
Ul
wn
[=)]
(%]
~N
wv
o]

S9

I_I

I

Parameter & > DEFAULT

! (geen functie)

Parameter i, = DEFAULT = il (geen functie)

De besturingseenheid kan met verschillende soorten
veiligheidslijsten werken; naargelang het type gebruikte
veiligheidslijst moet de parameter &.. correct worden ingesteld

OPMERKING het is niet mogelijk op de twee ingangen
' verschillende soorten veiligheidslijsten te gebruiken

a. Mechanische velllgheldslljsten met NG contact
Stel de parameter (1. TE op de waarde 4L} in: er wordt geen
enkel test wtgevoerd voor de verplaatsingen.

b. Optische veiligheidslijsten
Stel de parameter | - op de waarde in: voor elke
verplaatsing wordt een werkingstest uitgevoerd analoog met
die van de fotocellen. {41 instellen als men niet wenst dat de
test wordt uitgevoerd.
Verbind de voeding van de optische veiligheidslijsten door de
indicaties te volgen, vermeld in het hoofdstuk 11.2

c. Ve|I|ghe|dsI|jsten met weerstandrubber
Stel de parameter L1 TE .
besturingseenheid verwacht een |mpedant|e van 8,2 kohm
te meten en zowel bij een lage impendantie (veiligheidslijst
ingedrukt) als bij een hoge impedantie (draad onderbroken) zal
een alarmtoestand optreden. Het is dus niet noodzakelijk om
voor de verplaatsingen een test uit te voeren.

A LET OP: Als meerdere veiligheidslijsten op dezelfde klem
worden aangesloten, moet dit in serie gebeuren, behalve in het
geval van weerstand veiligheidslijsten die parallel moeten worden
aangesloten.




13 - KNIPPERLICHT

De besturingseenheid HEAVY1 heeft twee uitgangen voor het
beheer van het knipperlicht:

1. Klemmen Z1 en Z2 voor een knipperlicht van 230V - 40W
intern intermitteren

2. Klemmen H6 (+) en H7 (-) voor een knipperlicht van
24Vdc - 3W. Voor het gebruik van een knlpperllcht van 24V
moet de parameter = + waarde worden
ingesteld (DEFAULT =

OPMERKING: als de klemmen voor deze functie worden
gebruikt, zal geen controlelamp voor deur open kunnen
worden aangesloten (waarschuwingslicht)

H1H2H3H4|H5H6|H7H8

OUTPUT|Z6|25|24|23|Z22|Z1

o>Q)<o

24Vdc - 3W

230V - 40W

De normale werking van het knipperlicht voorziet een activering
tijdens de opening en sluiting van de deur.

De andere beschikbare opties zijn:

¢ Knipperlicht actief in pauze: voor de parameter L. .51 moet

de waarde %1 worden ingesteld

e Voorknipperen: het knipperlicht wordt ingeschakeld voor het
openen en sluiten begint, de tijd kan via de parameter
worden ingesteld

e \oorknipperen bij sluiten: het knipperlicht wordt ingeschakeld
voor het sluiten begint, de tij d versch||t t.0.v. de opening.
De tijd kan via de parameter T.F i worden ingesteld

14 - CONTROLELAMP DEUR OPEN

De besturingseenheid heeft een uitgang van 24Vdc - 3W warmee
een controlelamp kan worden aangesloten (waarschuwingslicht)

De controlelamp voor deur open duidt in realtime de staat van
de deur aan. Naargelang het knipperen worden de vier mogelijke
toestanden aangeduid.

- DEUR STIL (GESLOTEN): het licht is uit

- DEUR IN PAUZE (OPEN): het licht brandt vast

- DEUR IN OPENINGSFASE: het licht knippert traag (2Hz)
- DEUR IN SLUITINGSFASE: het licht knippert snel (4Hz)

Verbind de draden van de controlelamp met de klemmen
H6 (+) en H7 (-)

OPMERKING: als de klemmen voor deze functie worden
gebruikt, zal geen knipperlicht 24Vdc kunnen worden
aangesloten.

H1|H2H3{H4H5|H6|H7H8

24Vdc - 3W

3 & DEFAULT =1L

Parameter (controlelamp deur open)

15 - EXTERNE ANTENNE

Voor een maximaal bereik adviseren we het gebruik van de
externe antenne.

Verbind de afscherming van de antenne met de klem A1 en de
warme pool met de klem A2.
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16 - EINDLOOP

Voor de correcte werking van de besturingseenheid moeten
twee eindschakelaars met normaal gesloten contact aangesloten
worden die de loop van de deur bij openen en sluiten zullen
begrenzen.

Verbind de eindschakelaar van de openingsfase (FCA) tussen de
klemmen H2 en H5.

Verbind de eindschakelaar van de sluitingsfase (FCC) tussen de
klemmen H1 en H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

De stand van de eindschakelaars wordt tijdens de
aanleerprocedure van de loop vastgelegd en tijdens de normale
werking van de deur verwacht de besturingseenheid de
eindschakelaars in bepaalde posities waar te nemen.

A Als in sommige situaties de deur de nuttige positie niet
bereikt om de eindschakelaar te activeren, is het mogeh

een extra tijd te programmeren door de parameter i
configureren: als de eindschakelaar niet ingrijpt, zal de deur verder
bewegen tot de ingestelde tijd vervalt.

17 - TUSSENPOSITIES

Sommige functies van de besturingseenheid worden in de
tussenposities van de deur geactiveerd.

De tussenposities kunnen o twee wijzen waargenomen worden:
e Extra schakelaars verbonden met de klemmen H3 en H4

e Programmering van enkele parameters die zich baseren op
een procent van de totale loop

17.1 - SCHAKELAAR

De extra schakelaars kunnen het volgende bevelen:
1. Het begin van de vertraging

e Tijdens de openingsfase begint de vertraging als het contact
tussen de klemmen H4 en H5 open gaat (de parameter

op EIT
e Tijdens de sluitingsfase begint de vertraging als het cont

tussen de klemmen H3 en H5 open gaat (de parameter
op ¥ “t configureren).

OPMERKING: in de parameter i moet een maximumtijd
worden ingesteld waarbinnen de eindschakelaar moet ingrijpen
na het begin van de vertraging. Na verval van de ingestelde tijd zal
de deur sluiten.

Als {4i1 wordt ingesteld, zal de loop vervolgen tot de
eindschakelaar wordt bereikt.

2. Positie gedeeltelijke opening

De gedeeltelijke opening eindigt wanneer het co
de klemmen H4 en H5 open gat (de parameter
i 1 configureren).

tussen

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4E5

3. Gemaskerde werking van de fotocel

Als de fotocel is |ngesohakeld oloor het instellen van de

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4 E5

Parameter E[4i1 & DEFAULT = 4 (geen functie)
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17.2 - PARAMETERS (LOOPPROCENT)
H1H2|H3H4|H5H6{H7|H8| |[E1|E2|E3|E4E5
Sommige parameters van het menu voor programmering baseren A A A
zich op een procent van de totale loop van de deur. = e .
A LET OP: om deze parameters te gebruiken, moet de ..®
aanleerprocedure van de loop worden uitgevoerd. H
Op grond van de instelling van deze parameters kan het volgende ENCODER (—‘—
bevolen worden: 2C 24Vac

1. Het begin van de vertraging

e Tijdens de openingsfase begint de vertraging wanneer de deur

in de eindrit is: dit laatste deel wordt bepaald door een procent H1H2H3H4H5HelH7IHS! [E11E2(E3|E4|ES
van de totale loop en wordt ingesteld via de parameter

e Tijdens de sluitingsfase begint de vertraging wanneer de deur
in de eindrit is: dit laatste deel wordt bepaald door een procent
van de totale loop en wordt ingesteld via de parameter i+ L

2. Positie gedeeltelijke opening

12Vdc

De gedeseltelijke opening eindigt wanneer de deur het procent
van de loop overschrijdt, ingesteld via de parameter -

18 - ENCODER

" . H1H2H3H4H5H6|H7|H8| (E1|E2|E3|E4|E5
De positie van de deur kan nauwkeuriger worden bepaald als op
de motor een incrementele enocder wordt geinstalleerd. A A
A LET OP: het aanleren van de loop is vereist (hoofdstuk
26.3) om deze functie te gebruiken [ @
OPMERKING: de encoder gebruikt dezelfde klemmen als de ENCODER  ——
schakelaars voor de tussenposities. Als een encoder wordt 1 24Vac
gebruikt, kunnen de schakelaars voor de tussenposities niet C
worden gebruikt.
Twee types encoders kunnen worden gebrwk‘[ H1/H2/H3H4/H5/H6/H7/HS8!| |E1/E2|E3|E4|E5

e Encoder met twee kanalen: de richting van de beweging
van de deur wordt door de encoder zelf aangeduid.
- Verbind de twee kanalen op de klemmen H3 en H4 (de
volgorde is niet van belang)
- Verbind de gemeel chappeluke (common) op de klem H5
- Stel het menu iinop

>
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e Encoder met een kanaal: de richting van de beweging wordt
bepaald door het bevel dat door de besturingseenheid aan de
inverter wordt gegeven.

- Sluit het kanaal van de encoder op de klem H4 aan
- Verbind de gemeensohappeluke (Common) op de klem H5
- Stel het menu 1in op .

12Vdc

= DEFAULT = [il (geen functie)

Parameter &

Als de encoder op 24Vac wordt gevoed, moet de voeding op de
klemmen E1 en E3 worden aangesloten

Als de encoder op 12Vdc wordt gevoed, moet de voeding op de
klemmen H7 (-) en H8 (+) worden aangesloten.

* OPMERKING: als de encoder slechts een enkele kabel heeft
voor negatief (van de voeding) en gemeenschappelijk (van de
uitgangen), moet de klem H5 met negatief (van de voeding)
worden aangesloten (klem H7 of een van de klemmen E1-ES3)
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19 - INSTRUCTIES VANUIT HET
KLEMMENBORD

Om de deur via externe inrichtingen te sturen, moeten de
inrichtingen met een normaal open contact tussen de klemmen
S1-S4, S2-S4 of S3-S4 worden aangesloten en moet voor
elkeen de gewenste functie via de parameters

i worden ingesteld.

De beschikbare functies zijn:

e Start (in te stellen waarde : )
Deze functie is een algemeen activeringsbevel en beveelt het
volgende:

- Wanneer de deur is gesloten, begint een openingscyclus

- Wanneer de deur aan het opengaan is, naargelang de
|n telling van de parameter : :

commando niet actief

de deur sluit onmiddellijk

: de deur stopt (als de automatische sluiting is

geactiveerd, begint de telling van de pauzetijd)

- Wanneer de deur open is en de telling van de pauzetijd
niet actief is, begint de sluiting

- Wanneer de deur open is en de telhng van de pauzetiid is
actief, naargelang het menu

commando niet actief

i: de sluiting start

: de pauzetijd start opnieuw

- Wanneer de deur aan het sluiten is, naargelang het menu

: de deur gaat open
: de deur stopt en de cyclus wordt als voltooid
beschouwd

- Wanneer de deur tengevolge van een stopbevel of de
waarneming van een obstakel stopt, zal een startbevel de
deur opnieuw starten, in dezelfde richting die voor de
stilstand werd belopen. Als de parameter =T {1 op

s ingesteld, zal de deur in de tegenovergestelde

richting vertrekken.

- Tijdens een gedeeltelijke openingscyclus van de deur,
wordt een volledige opening bevolen

e Gedeeltelijke start (waarde in te stellen in
Deze functie is een bevel voor gedeeltelijke opening en
beveelt het volgende:

- Wanneer de deur is gesloten, begint een gedeeltelijke
openingscyclus: de deur beloopt enkel het procent
ingesteld in de parameter i i of opent zich tot het
contact verbonden met de klem H4 open gaat (parameter

ingesteld op i i

Zodra de cyclus is gestart, stemmen de functies overeen met
die vermeld voor het commando =

- Tijdens een normale openingscyclus, heeft dit bevel geen
gevolg.
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¢ Stop (in te stellen waarde )
Deze functie is een stopbevel (stilstand): dit is de enige situatie
waarin de aangesloten inrichting moet werken met een
normaal gesloten contact; het kan gebruikt worden om de
deur te stoppen en ze in een stand te blokkeren.

De werking van het STOP bevel is afhankeluk van de waarde
ingesteld voor de parameter :

de deur stopt in de stand waarin ze zich bevindt
en tot het contact open is, heeft geen enkel commando
een gevolg. Zodra het contact sluit, zal een eventueel
startbevel de deur opnieuw starten in dezelfde richting die
voor het stoppen werd belopen.

de deur stopt in de stand waarin ze zich bevindt

en tot het contact open is, heeft geen enkel commando
een gevolg. Zodra het contact sluit, zal een eventueel
startbevel de deur opnieuw starten in de tegenovergestelde
richting.

iz, de deur onderbreekt de eventuele beweging en
opent zich volledig.

Als een actieve veiligheid tijdens het openen de beweging
belet, blijft de deur staan tot de veiligheid inactief wordt en
gaat vervolgens open. De deur blijft dus geblokkeerd in
openingsstand tot het STOP contact sluit.

i: de deur onderbreekt niet dadelijk de beweging
maar wanneer ze stopt, wordt de sluiting bevolen.

Als een veiligheid de opening veroorzaakt, voert de deur
de opening uit en wordt vervolgens opnieuw de sluiting
bevolen.

Wanneer de deur is gesloten, blijfft ze in deze stand
geblokkeerd tot het STOP contact weer sluit.

e Steeds openen (waarde in te stellen in
Dit beveelt steeds de opening, onafhankelijk van de positie
van de deur; als de deur reeds open is, heeft dit geen enkel
gevolg.

OPMERKING: Dit commando is niet beschikbaar voor de
ingang ING3.

¢ Steeds sluiten (in te stellen waarde iHIi}
Dit beveelt steeds de sluiting: als de deur reeds is gesloten,
heeft dit geen enkel gevolg.
OPMERKING: Dit commando is niet beschikbaar voor de
ingang ING3.

¢ Dodeman aanwezig (in te stellen waarde }
Dit commando is enkel beschikbaar op de ingang i
wanneer het contact is gesloten, werkt de besturlngseenheld
in dodeman aanwezig.




20 - INSTRUCTIES VIA RADIO

De besturingseenheid HEAVY1 is toegerust voor de aansluiting
van een ontvanger van de reeks MR. De ontvanger beschikt over
4 kanalen die met de toetsen van de afstandsbediening kunnen
worden geassocieerd en de volgende functies kunnen hebben:

e De kanalen 1 en 2 activeren de openingscyclus volgens de
instelling van de parameter i

" het kanaal 1 stemt overeen met het START bevel en
het kanaal 2 met GEDEELTELIUKE START

{: het kanaal 1 stemt overeen met het OPEN bevel en
het kanaal 2 met SLUITEN

e Het kanaal 3 stemt overeen met het : bevel

e Het kanaal 4 werkt volgens de instellingen van de parameter

i monostabiel. Het contact van een optierelais (REL1-2-
3),

ingesteld als verlichting wordt gesloten gehouden tot het
kanaal actief is.

: bistabiel. Het contact van een optierelais (REL1-2-
3), ingesteld als verlichting wordt omgeschakeld telkens het
kanaal actief wordt.

i: timer. Het contact van een optierelais (REL1-2-3),
ingesteld als verlichting wordt gesloten gehouden voor de
ingestelde tijd. Als het kanaal opnieuw wordt geactiveerd,
wordt de tijdtelling opnieuw geinitialiseerd.

f " time-out. Het contact van een optierelais (REL1-2-
3), ingesteld als verlichting wordt gesloten gehouden voor
de ingestelde tijd. Als het kanaal opnieuw wordt geactiveerd,
wordt het contact van de relais geopend.

k= dodeman aanwezig. Bij elke activering van het kanaal,
schakelt de besturingseenheid om tussen de ingestelde
werkmodus en de dodeman modus.
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21 - WERKMODUS

De werkmodus van de commando’s is afhankelijk van de
instellingen in de parameter

¢ Impuls modus ("
Een bevel veroorzaakt de volled|ge opening van de deur.
Het manoeuvre eindigt wanneer de eindschakelaar ingrijpt,
wanneer een ander bevel wordt ontvangen of wanneer een
veiligheid ingrijpt. Als de automatische sluiting is geactiveerd
zal de deur na de ingestelde pauzetijd sluiten (parameter L.

¢ Horloge modus ("
Via deze functie kan de openmg van de deur via een externe
horloge getimed worden.
De werking stemt overeen met de modus & 1 #44 maar de
telling van de pauzetijd wordt onderbroken tot het contact van
de aangesloten inrichting gesloten blijft, geconfigureerd op een
ingang als k&
Om deze functie te qebrwken is het noodzakeUk de

e Dodeman modus (i
Het commando moet aotlef bluven tijldens de volledige
beweging van de deur; wanneer het commando wordt
onderbroken, stopt de deur onmiddellijk. In deze modus, zal
het Start bevel afwisselend de opening en de sluiting starten.

¢ Gemengde modus ( )
De openingsmanoeuvres Worden met pulsen bevolen en de
sluitingsmanoeuvres in dodeman modus. Wanneer de deur in
de dodeman modus beweegt en een deurveiligheid ingrijpt, zal
ze stoppen; het is niet mogelijk de beweging van de deur om
te keren, zoals bij de normale werking gebeurt.

SANV143d3aN
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22 - UITZONDERLIJKE WERKMODUS

De besturingseenheid HEAVY1 beschikt over enkele uitzonderlijke
werkmodusn, enkel te gebruiken in bijzondere situaties.

Geforceerde dodeman modus

De dodeman modus kan tijdelijk geforceerd worden middels een
commando op de klem 83: wanneer het contact is gesloten,
wordt de modus geactiveerd (de parameter moet worden
ingesteld op i ).

Dodeman modus noodtoestand

Deze werkwijze kan gebruikt worden om het hek met de modus
Hold to Run te bewegen dit is nuttig in speciale gevallen, zoals
in de fase van installatie/onderhoud of een eventuele slechte
werking van de fotocellen, lijsten, eindschakelaar of de encoder.

Om de functie te activeren dient 3 keer een START-commando te
worden verzonden (de commando’s dienen minstens 1 seconde
te duren; de pauze tussen de commando’s moet ten minste 1
seconde duren).

>1" >1" >1"

Het vierde START-commando activeert de poort in de modus
MENS AANWEZIG; verplaats de poort door het START-
commando gedurende de hele manoeuvre (tijd T) ingedrukt te
houden.

De functie wordt automatisch gedeactiveerd als de poort 10
seconden lang niet wordt gebruikt.

A LET OP: tijdens de noodverplaatsing, wordt geen rekening
gehouden met de gestoord beschouwde veiligheid. elke activiteit
van de veiligheid zal genegeerd worden.
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Manuele verplaatsing
Tijdens de installatie of het onderhoud kan de deur via de toetsen
d en T, naast de display, verplaatst worden

De werking is steeds in dodeman modus:
T doet de deur open en d doet ze dicht.
De snelheid van de deur wordt bepaald door de waarde,
ingesteld in de parameter

A LET OP: Alle veiligheden worden genegeerd (behalve
nood STOP). De bediener moet dus controleren of er geen
obstakels aanwezig zijn op het traject van de deur.

Tijdens de manuele verplaatsing geeft de display informatie
weer betreffende de werking van de inverter: voedingsspanning,
motorstroom en temperatuur van de driver.

OPMERKING: Deze informatie kan gelezen worden, zonder de
deur te bewegen, via een snelle druk op een van de toetsen,

Tof d.

De manuele verplaatsing blijft 1 minuut actief.

De besturingseenheid keert vervolgens terug naar de normale
werking.

Druk 1 seconde op de toets OK om onmiddellijk naar de normale
werking terug te keren.




23 - RELAISUITGANG OPTIES

De besturingseenheid beschikt over drie relaisuitgangen met droog
contact, normaal open, die via de parameters REL1 , REL2 en
REL3 met verschillende functies kunnen geconfigureerd worden.

De uitgangen REL1 en REL2 zijn voor algemeen gebruik (max.
stroom 5A op 250V) terwijl de uitgang REL3 voornamelijk is
bestemd voor de besturing van de electrorem van de motor
(max. stroom 16A op 250V).

In onderstaande tabel worden de beschikbare functles endei |n
te stellen waarden voor de parameters i 5
gegeven

FUNCTIE

Slot °

Open commando o

Sluit commando o

Onderhoud signaleringen o =
Controle van de .
electrorem

Test van de veiligheden o o

Custom N N i
Verlichting R R .

Sluit de inrichting, gestuurd door de uitgang REL1 met de
klemmen Z4 en Z3 aan.
Sluit de inrichting, gestuurd door de uitgang REL2 met de
klemmen Z6 en Z5 aan.
Sluit de inrichting, gestuurd door de uitgang REL3 met de
klemmen B2 en B1 aan.

A De uitgangen van de relais werken als gewone
schakelaars en leveren geen voeding.

De voeding van de inrichting VsuppLy kan van de
besturingseenheid of van de lijn genomen worden.

Als de voeding van de accessoires 24Vac of 12 Vdc
wordt gebruikt, moet men controleren of de vereiste
stroom overeenstemt met de stroom geleverd door de
besturingseenheid.

OUTPUT|Z6|Z5

N
S
N
w

22|21

REL2

VSUPPLY(
g *

VSUPPLY(

1 & DEFAULT =

Parameter I (verlichting)

Parameter & & DEFAULT = [4{1 (geen functie)
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23.1 - VERLICHTING

De verlichting kan op de volgende wijze werken;

1. Timer voor commando

De lichten gaan aan wanneer de opening wordt bevolen en
blijven aan tijdens de mgestelde tijd.

Kies de waarde ~in de parameter |
gewenste tijd in.

I enstel de

2. In beweging + timer

De lichten gaan aan wanneer de opening wordt bevolen;
wanneer de deur stopt (open of dicht) blijven de lichten nog
aan tijdens de mgestelde tijd.

Kies de waarde L-Ii:L. in de parameter
gewenste tijd in.

' en stel de

3. Timer voor commando AUX
De lichten worden via een afstandsbediening geactiveerd,
vastgelegd op het kanaal 4 van de ontvanger MR en blijven
aan tijdens de ingestelde tijd. Kies de waarde T 1 i
parameter en stel de gewenste tijd in.

4. Monostabiel lichten
De lichten worden via een afstandsbediening geactiveerd,
vastgelegd op het kanaal 4 van de ontvanger MR en blijven
aan tijdens de duur van de verzending van het commando.
Kies de waarde in de parameter #1.1=

5. Bistabiel lichten
De lichten worden via een afstandsbediening geactiveerd,
vastgelegd op het kanaal 4 van de ontvanger MR: een eerste
commando schakelt de lichten in, een tweede commando
schakelt ze uit.
Kies de waarde

i in de parameter

6. Bistabiel + time-out
De lichten worden via een afstandsbediening geactiveerd,
vastgelegd op het kanaal 4 van de ontvanger MR en blijven
aan tijdens de ingestelde tijd. Een tweede verzending voor de
tijd is verlopen, doet de lichten uitgaan. Kies de waarde TiLiT
in de parameter L en stel de gewenste tijd in.

23.2 - SLOT

De relais wordt drie seconden gesloten telkens een
openingsmanoeuvre begint.

De werking van het electroslot kan met de volgende functies
ondersteund worden:

1. Slotbijstand: alvorens een opening te starten, wordt de deur
een korte tijd in de sluiting gestuurd om de ontgrendeling van
het slot te vereenvoudigen.

Om deze functi activeren, moet de tijd van de drukstoot via
de parameter T .+ worden ingesteld.

2. Aandrukken bij einde sluiting: na het sluiten wordt de
deur nog een korte tijd op vol vermogen gestuurd om het
vastspringen van het slot te vergemakkelijken. Om deze functie
te activeren, moet de tijd van de sluitingstoot via de parameter
| - worden ingesteld
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23.3 - ONDERHOUD SIGNALERINGEN

De relais wordt geactiveerd wanneer de cyclustelling, ingesteld
voor onderhoudverzoek, op £ komt te staan (hoofdstuk 26.4):
op deze wijze kan een controlelamp ingeschakeld worden.

23.4 - OPEN COMMANDO

De relais wordt geactiveerd wanneer de motor in in openingsfase
wordt gestuurd: op deze wijze kunnen secundaire motors
geactiveerd worden of kunnen signaleringen gegeven worden,
gesynchroniseerd met het draaien van de voornaamste motor.

23.5 - SLUIT COMMANDO

De relais wordt geactiveerd wanneer de motor in de sluiting
wordt gestuurd: op deze wijze kunnen secundaire motors
geactiveerd worden of kunnen signaleringen gegeven worden,
gesynchroniseerd met het draaien van de voornaamste motor.

23.6 - TEST VAN DE VEILIGHEDEN

De relais wordt gelijktijdig met de relais bestemd voor de test van
de fotocellen geactiveerd: op deze wijze kan de werkingstest
worden uitgevoerd op inrichtingen die de voedingsspanning

24 Vac, aanwezig op de klem E5, NIET gebruiken zoals bv. de
inrichtingen gevoed met 12 Vdc.

23.7 - CONTROLE VAN DE ELECTROREM

De relais wordt ingeschakeld om de electrorem van de motor te
controleren (hoofdstuk 9.1)

23.8 - CUSTOM
Deze functie is voornamelijk bestemd voor de aansluiting van
verkeerslichten.

Via de programmering van deze parameter kan de staat van de
opt|ere|a|s worden bepaald, gekozen in deze 5 situaties:

deur gesloten, besturingseenheid wacht op bevel
deur in openingsfase:

deur in sluitingsfase

deur open en telling van de automatische

sluitingstijd actief
deur open zonder telling van de automatische
sluitingstijd

Ga voor de programmering als volgt te werk:

1. Kies de waarde ! " en druk op OK : de display visualiseert

———c

2. Viade toets T en { de staat van de relais in deze situatie
kiezen:

relais contact open

relais contact gesloten:

3. Druk op de toets OK om de 5 beschikbare situaties te scrollen
en kies de staat van de relais via de toetsen T en 4
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24 - INTERFACE ADI

De stuurcentrale is uitgerust met een ADI (Additional Devices
Interface) die de aansluiting van een serie optionele modules van
de V2 productenlijn mogelijk maakt.

Raadpleeg de V2 catalogus of de technische documentatie om
te zien welke optionele modules met ADI voor deze stuurcentrale

beschikbaar zijn.

A LET OP: voor de installatie van de optionele modules
dient men de instructies die bij de afzonderlijke modules
gevoegdd zijn, met aandacht te lezen

Voor enkele toestellen is het mogeliik om de modus te
configureren waarmee ze met de centrale communiceren.
Bovendien is het nodig om de interface in te schakelen zodat
de centrale rekening houdt met de signaleringen die van het
ADltoestel afkomstig zijn.

Raadpleeg het programmeermenu I om de ADl-interface in
te schakelen en toegang te krijgen tot het configuratiemenu van
het toestel.

Als de inrichting actief is, geeft de display rechtsboven de tekst

De ADI-toestellen gebruiken de display van de centrale om
alarmsignaleringen te bewerkstelligen of de configuratie van de
commandocentrale te visualiseren.

e ALARM FOTOCEL - het bovenste segment gaat aan: de deur
stopt wanneer het alarm voorbij is en start opnieuw in opening.

e ALARM VEILIGHEIDSLIJST - het onderste segment gaat aan;
de deur keert de verplaatsing 3 seconden om.

e ALARM STOP - het onderste segment gaat aan: de deur stopt
en kan het opnieuw starten tot het alarm voorbij is.

e SLAVE - wanneer een module SYNCRO Wordt gebruikt,
verschijnt i.p.v. de tekst &, de tekst mi.LE om aan te duiden
wanneer de besturmgseenheld als SLAVE is geconfigureerd

25 - VOEDING

Na de aansluiting van alle inrichtingen kan de voeding van de
besturingseenheid aangesloten worden.

De stuurcentrale moet gevoed worden door een elektrische lijn
bij 230V-50Hz, die beveiligd wordt door een thermomagnetische
differentiaalschakelaar die in overeenstermming is met de
wettelijke normen.

Sluit de voedingskabels aan op klemmetjes L en N van de
stuurcentrale.

Sluit de aardkabel van de elektrische installatie aan met een van
de twee aardklemmen G1 of G2.




26 - PROGRAMERING

De programmering van de functies en tijden van de
besturingseenheid wordt via de instellingsmenu’s uitgevoerd,
toegankelijk via de 3 toetsen T, | en OK naast de display van de
besturingseenheid.

4 )

. 7O
- k[
__ 14O

\ I [ JoverLoAD) /

e Door op de toets OK te drukken, gaat men naar de menu’s
voor programmering en instelling van de afzonderlijke
parameters.

 Door op de toets ¥ te drukken, gaat men naar de volgende
item

e Door op de toets T te drukken, gaar men naar de vorige item

A LET OP: Buiten het instellingsmenu, activeren de
toetsen 4 en T de motor in de DODEMAN modus.

De toets T activeert het OPEN commando en de toets {
het SLUIT commando.

A Deze commando’s schakelen de motor in zonder de
staat van de veiligheden te beschouwen.

26.1 - TOEGANG TOT DE VOORNAAMSTE
MENU’S VOOR PROGRAMMERING

1. Houd de toets OK ingedrukt tot op de display het gewenste
menu verschijnt

Programmering van de werkingsparameters
(hoofdstuk 26.5)

Cyclusteller (hoofdstuk 26.4)

Aanleren van de loop (hoofdstuk 26.3)

Laden van de DEFAULT parameters (hoofdstuk 26.2)

2. OK-toets loslaten: de display geeft de eerste item van het
submenu weer of de beschikbare opties voor de werking.

3. Via de toetsen ¥, T en OK de nodige parameters kiezen en
wijzigen

A LET OP: als langer dan 1 minuut geen handeling
wordt uitgevoerd, zal de besturingseenheid de
programmeringsmodus verlaten zonder de instellingen op
te slaan en dus gaan de uitgevoerde wijzigingen verloren.

26.2 - LADEN VAN DE DEFAULT
PARAMETERS

Als het nodig is, kunnen alle parameters op de DEFAULT waarde
teruggebracht worden (tabel pag. 177).

A LET OP: Deze procedure houdt het verlies van alle
gewijzigde parameters in.

1. Houd de toets OK ingedrukt tot op de display het gewenste
verschijnt

2. OK-toets loslaten: de display visualiseert

3. Om de functie te verlaten, 1 Kiezen via de toetsen
T en { en op OK drukken om te bevestigen

4. Om de DEFAULT gegevens te laden, |
kiezen via de toetsen h enien op OK drukken om te
bevestigen.

Kies vervolgen ..} en druk op OK: alle parameters worden
herschreven met hun DEFAULT waarde, de centrale verlaat de
programmering en de display visualiseert het besturingpaneel

26.3 - AANLEREN VAN DE LOOP

Via deze functie kunnen de grenzen van de loop vastgelegd
worden. De geregistreerde waarden zijn nuttig voor alle
programmeringsparameters die zich baseren op een procent van
de loop.

1. Houd de toets OK ingedrukt tot op de displa verschijnt

2. OK-toets loslaten: de display visualiseert

3. Om de functie te verlaten, 1 kiezen via de toetsen
T en | en op OK drukken om te bevestigen

4. Omde aanleerprooedure van de loop te starten, moet via de
toetsen T en { & i gekozen worden.
Druk vervolgens op de OK toets.

5. Houd de toets T ingedrukt om de deur volledig te openen
6. Houd de toets ¥ ingedrukt om de deur volledig te sluiten

7. Druk op de toets OK om de loop vast te leggen en de functie
te verlaten
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26.4 - LEZEN VAN DE CYCLUSTELLER

De besturingseenheid HEAVY1 telt de voltooide openingscycli van
de deur en signaleert na een aantal voorbepaalde manoeuvres
dat onderhoud is vereist.

Twee teller zijn beschikbaar:

. Houd de toets OK ingedrukt tot op de display .

. Kies de service functie en druk op OK om het §

Niet resetbare teller van de voltooide openingscycli ( %

Teller die bepaalt hoeveel cycli ontbreken voor het volgende
onderhoud (£} Lich)

De tweede teller kan met het gewenst aantal cycli
geprogrammeerd worden.

" verschijnt

. OK-toets loslaten: de display visualiseert

te activeren.

. Stel het gewenste aantal cycli in ( de step bestaat uit 250 cycli)

5. Druk op OK om te bevestigen: de display visualiseert het

Wanneer de |,

controlepaneel

i steller op &i komt te staan, activeert

de besturingseenheid het onderhoudsverzoek dat op twee wijzen
kan worden gemeld:

1.

Waarschuwingslamp: de optierelais REL2 sluit om een
waarschuwingslamp te activeren (hoofdstuk 23)

. Voorknipperen: als geen speciale waarschuwingslamp wordt

aangesloten, zal de besturingseenheid het onderhoudsverzoek
melden door bij aanvang van elke openingscyclus extra
5 seconden te knipperen

Om deze signalering te deactiveren, moet men naar het menu

van de i

Lifi steller gaan en opnieuw het aantal cycli

programmeren waarna het onderhoud zal worden vereist.

Als &1 wordt ingesteld, is de signaleringsfunctie van het
onderhoudsverzoek gedeactiveerd en wordt de signalering niet
meer herhaald.

A LET OP: de onderhoudswerkzaamheden mogen enkel
door bevoegd personeel uitgevoerd worden.

26.5 - PROGRAMMERING VAN DE
WERKINGSPARAMETERS

1. Houd de toets OK ingedrukt tot op de display iz verschijnt

2. Laat de toets OK los, de display visualiseert:
e de eerste parameter van het menu voor programmering:

¢ de actueel ingestelde waarde (=7 #4i4)
e een schuifbalk, nuttig om de positie van de parameter in
het menu voor programmering te zoeken.

e een bericht dat de parameter beschrijft

|
=
.'
Tl

3. Druk op de toets OK om de waarde van deze parameter te
wijzigen: de pijlen verplaatsen zich op de waarde

—

ot
[
)
r
Tul

—

4. Kies via de toetsen T en ¥ de gewenste waarde

5. Druk op de toets OK om te bevestigen en de parameter te
verlaten. De display visualiseert opnieuw:

H E—— H

6. Via de toetsen ¥, T en OK de nodige parameters kiezen en
wijzigen op de volgende pagina’s is een tabel aanwezig met
alle programmeringsparameters, de kiesbare waarden, de
ingestelde DEFAULT waarden en een korte beschrijving van de
functie.

OPMERKING: Door de toetsen T of 4 ingedrukt te houden,
worden de items in het instellingsmenu snel gescrold tot de item
- wordt weergegeven.

A De laatste item van het menu FI4E legt de uitgevoerde
wijzigingen vast, het menu wordt verlaten en de normale werking
van de besturingseenheid wordt hervat.

Om de instellingen niet te verliezen, moet men via deze item van
het menu de programmeringsmodus verlaten.

A LET OP: als langer dan 1 minuut geen handeling
wordt uitgevoerd, zal de besturingseenheid de
programmeringsmodus verlaten zonder de instellingen op
te slaan en dus gaan de uitgevoerde wijzigingen verloren.

-176 -




26.6 - TABEL PROGRAMMERINGSPARAMETERS

PARAMETER | WAARDE SUBMENU | BESCHRIJVING DEFAULT | HOOFDSTUK | MEMO

Werkmodus 21

Standaard

Dodeman

Gemengd

Timer

Gedeeltelijke opening 17.2

Vé6r-knipper tijd bij opening 13

Functie gedeactiveerd

Va46r-knippertijd bij sluiten 13

Voorknipperen bij sluiten overeenkomstig met
T.PRE

Motorvermogen tijdens openingsfase

Motorvermogen tijdens afsluitfase

Normale snelheid tijdens het openen

Normale snelheid tijdens het sluiten

Vertraagde snelheid tijdens het openen

Vertraagde snelheid tijdens het sluiten I

Tijd slotbijstand O 2

Functie gedeactiveerd

Max. vermogen bij start opening 9

Overspanning bij opstart van 9
sluitbeweging

Tijd aandrukken bij einde sluiting 23.2

Functie gedeactiveerd

Verloop versnelling bij het openen

Opstartverloop bij het sluiten

Vertragingsverloop tijdens het openen

Vertragingsverloop tijdens het sluiten

Remkracht tijdens het openen
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Remkracht tijdens het sluiten

Vertraagde opening

O O O O O o go go

Vertraagde sluiting

Snelheid in handbediening

Starten tijdens de openingsfase

De deur sluit en gaat in pauze

De deur sluit zich onmiddellijk

De deur blijft opengaan (het commando wordt
genegeerd)

Start tijdens sluitingsfase 19

De deur stopt en de cyclus wordt als voltooid
beschouwd

De deur gaat open
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PARAMETER | WAARDE

SUBMENU | BESCHRIJVING

Start tijdens pauze

DEFAULT

HOOFDSTUK

19

De deur begint te sluiten

Het commando wordt genegeerd

De pauzetijd start opnieuw

Pauzetijd automatisch sluiten

21

Functie gedeactiveerd

Pauzetijd na doorgang

11

Functie gedeactiveerd

Verlichting

23

Timer voor commando

Geen functie

In beweging + timer

AUX radiokanaal functie

20

Verlichting timer

Bistabiel licht

Monostabiel licht

Dodeman aanwezig.

Bistabiel + timeout

24V uitgang functie lichten

14

Waarschuwingslicht deur open

Knipperlicht

Geen functie

Knipperlicht in pauze

13

Tijdens de pauze is het knipperlicht uit

Tijdens de pauze is het knipperlicht aan

Relais 1 instelling

23

Verlichting

Geen functie

Custom

23

Relaiscontact gesloten tijdens wachten
commando’s

Relaiscontact gesloten tijdens test en opening

Relaiscontact gesloten tijdens sluitingsfase

Relaiscontact gesloten tijdens pauze

Relaiscontact gesloten wanneer de deur open
is en de automatische sluiting gedeactiveerd is
(parameter L.

Test 12 Vce

Open commando

Slot
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PARAMETER | WAARDE SUBMENU | BESCHRIJVING DEFAULT | HOOFDSTUK | MEMO

Relais 2 instelling 23

Geen functie

Custom 23

Relaiscontact gesloten tijdens wachten
commando’s

Relaiscontact gesloten tijdens test en opening

Relaiscontact gesloten tijdens sluitingsfase

Relaiscontact gesloten tijdens pauze

Relaiscontact gesloten wanneer de deur open
is en de automatische sluiting gedeactiveerd is
(parameter CH.AU)

Test 12 Vce

Sluit commando

Onderhoud signaleringen

Verlichting

Relais 3 instelling 23

Relaiscontact gesloten als de motor draait

Verlichting

Geen functie

Relaiscontact open als de motor draait

Instelling ingang 1 19

Activeert cyclus (NO contact)

Geen functie

Sluit steeds (NO contact)

Opent steeds (NO contact)

Stop (NC contact)

Gedeeltelijke open (NO contact)

Instelling ingang 2 19

Gedeeltelijke open (NO contact)

Activeert cyclus (NO contact)

Geen functie
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Sluit steeds (NO contact)

Opent steeds (NO contact)

Stop (NC contact)

Instelling ingang 3 19

Geen functie

Dodeman aanwezig (NO contact)

Stop (NC contact)

Gedeeltelijke open (NO contact)

Activeert cyclus (NO contact)
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PARAMETER | WAARDE

SUBMENU | BESCHRIJVING

Ontvanger modus

DEFAULT

HOOFDSTUK

20

MEMO

Kanaal 1 = START
Kanaal 2 = GEDEELTELIJKE START

Kanaal 1 = OPEN
Kanaal 2 = SLUIT

Stop commando modus

19

Stop en hervatten

Sluiten en dan blok

Openen en dan blok

Stop en dan omkeren

Fotocel 1 modus

11

Geen functie

Anti-sleepfunctie

Sluiting met gemaskerde werking

Opening + sluiting

Fotocel 2 modus

11

Opening + sluiting

Geen functie

Anti-sleepfunctie

Sluiting met gemaskerde werking

Fotocel test geactiveerd

Functie gedeactiveerd

Veiligheidslijst 1 modus

12.3

Geen functie

Actief in opening

Openen + sluiten

Sluiten

Veiligheidslijst 2 modus

12.3

Geen functie

Actief in opening

Openen + sluiten

Sluiten

Lijsttype & testen

12.3

Mechanisch - geen test

Resistief

Optisch met test
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PARAMETER | WAARDE

SUBMENU | BESCHRIJVING

Encoder geactiveerd

DEFAULT

HOOFDSTUK

17-18

MEMO

Geen functie

For future uses

Het begin van de vertraging

Tussenposities

1-kanaals encoder

2-kanaals encoder

Encoder gevoeligheid

12.2

Detectie obstakels via gedeactiveerde encoder

Omkeren bij obstakel tijdens openen

12

Stilstand deur

Volledig sluiten van de deur

Omkeren bij obstakel tijdens sluiten

12

Stilstand deur

\olledig openen van de deur

Sluiten na obstakel

12

Handmatig

Automatisch (indien geactiveerd door middel
van de parameter i, i

ADI apparaat inschakelen

24

ADI communicatie gedeactiveerd

ADI communicatie geactiveerd

Sluiten bij inschakeling

Functie gedeactiveerd

Als de voeding wordt ingeschakeld, bereidt
de besturingseenheid zich voor op het sluiten:
het eerste START commando start de motor
in sluitingsfase. Als het automatische sluiten
is geactiveerd (CH.AU), begint de telling van
de pauzetijd en wordt vervolgens het sluiten
bevolen.

Finale extra tijd

16

De deur eindigt haar loop ook al werden de
eindschakelaars niet geactiveerd

Verlaat programmeringsmenu

Verlaat het programmeringsmenu niet

Verlaat programmeringsmenu en slaat de
ingestelde parameters op
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NEDERLANDS

27 - WERKSTORINGEN

In deze paragraaf worden enkele storingen van de werking besproken die kunnen optreden met aanduiding van de oorzaak
en de procedure om de storing te verhelpen.

VISUALISERING

Led POWER LOGIC uit

OMCHRIJVING

Voeding logica afwezig

OPLOSSING

Zekering F1 controleren

Led POWER MOTOR uit

Voeding van de inverter afwezig

Zekering F2 controleren

Led ERROR aan

Inverter gestoord

Verzend de besturingseenheid voor reparatie

Led ATTENTION knippert

Inverter laad

De deur beweegt niet: Als de led uitgaat is de inverter klaar
en kan het manoeuvre starten

Led ATTENTION aan

Noodstop actief

Deactiveer de Stop drukknop tussen de klemmen T1 en
T2. Als geen schakelaar is geinstalleerd, moeten de twee
klemmen overbrugd worden

Led OVERLOAD aan

Voeding accessoirs 24V overbelast

1. Verwijder het klemmenbord H1 - H8: de led OVERLOAD
gaat uit

2. Elimineer de oorzaak van de overbelasting (Klemmen E1-
E3)

3. Installeer opnieuw het kliemmenbord en controleer of de
led niet opnieuw aangaat

Lang voorknipperen van het
KNIPPERLICHT

Als een startbevel wordt gegeven, gaat
het knipperlicht onmiddellijk aan maar de
opening van de deur wordt uitgesteld:
het aftellen van de cycli ingesteld voor de
onderhoudsingreep (Service) is gedaan

Ga naar het menu van de tellers en stel opnieuw de
parameter i £ in

De display visualiseert

Software fout

Verzend de besturingseenheid voor reparatie

De display visualiseert

Inverter gestoord

Controleer of de motor correct is aangesloten.
Als de fout blijft, verzend de besturingseenheid voor reparatie

De display visualiseert

Test fotocellen gefaald

1. Controleer of er geen obstakels tussen de fotocellen
staan

2. Controleer of de fotocellen van het menu effectief zijn
geinstalleerd en werken.

3. Als fotocellen van het type 2 worden gebruikt, ervoor
zorgen dat de item in het menu FOT2 is ingesteld op

4. Als de fout blijft, de testtijd verhogen (parameter i

De display visualiseert

Fout eindschakelaar

Controleer of de eindschakelaars correct zij aangesloten en
door de verplaatsing van de deur worden geactiveerd

De display visualiseert

De werkingstest van de veiligheidslijsten
heeft gefaald

1. Controleer of de veiligheidslijsten van het menu effectief
zijn geinstalleerd en werken.

2. Controleer of de besturingseenheid van de
veiligheidslijsten correct is aangesloten en werkt.

De display visualiseert

Communicatiefout met inverter

Als de fout blijft, verzend de besturingseenheid voor reparatie

De display visualiseert

Encoder fout

Controleer de aansluiting van de encoder

De display visualiseert

Toegang tot programmeringsmenu
vergrendeld via CL1+

Voeg de module CL1+, waarmee de programmering werd
vergrendeld, in de ADI connector de besturingseenheid gaat
automatisch naar het PRG programmeringsmenu

De display visualiseert

Werkingstest veiligheden verbonden met
ADlI interface gefaald

Controleer of de veiligheden, aangesloten met de ADI
interface, correct zijn aangesloten en werken.

e display visualiseert

Oververhitting inverter

De melding verschijnt als het motorbedrijf wordt onderbroken
door een oververhitting van de inverter die de motor stuurt, en
wordt herhaald bij elk startbevel tot de inverter afkoelt.

De display visualiseert

Inverseur en charge

Voor de motor te starten, wachten tot de signalering uitgaat

De display visualiseert

Noodstop actief

Deactiveer de Stop drukknop tussen de klemmen T1 en T2.
Als geen schakelaar is geinstalleerd, moeten de twee
klemmen overbrugd worden
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POLSKI

s

1 - WAZNE UWAGI

W przypadku jakichkolwiek problemow z instalacjg, prosimy o kontakt
z serwisem klienta pod numerem +39-0172.812411, czynnym od
poniedziatku do pigtku w godzinach od 8:30 do 12:30 i od 14:00 do
18:00.

V2 zastrzega sobie prawo do modyfikowania produktu bez
uprzedniego powiadomienia, nie ponosi takze odpowiedzialnosci
za obrazenia osob lub szkody sprzetu spowodowane
nieprawidlowym zastosowaniem lub wadliwa instalacja.

A Prosimy bardzo uwaznie zapoznac¢ sie z niniejsza instrukcja

obstugi przed instalacja i programowaniem centrali sterujace;j.

¢ Ninigjsza instrukcja obstugi jest przeznaczona tylko dla
wykwalifikowanych technikow, specjalizujgcych sie w instalacii i
automatyzaciji.

e TresS¢ ninigjszej instrukcji nie jest przeznaczona dla uzytkownika
koncowego.

e Kazda ustuga programowania i/lub konserwacji powinna by¢
przeprowadzana wytgcznie przez wykwalifikowanych technikdw.

AUTOMATYZACJE NALEZY WDRAZAC ZGODNIE Z
OBOWIAZUJACYMI PRZEPISAMI UNII EUROPEJSKIEJ:

EN 60204-1 (Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie
elektryczne maszyn - Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne)
EN 12453 (Bramy - Bezpieczenstwo uzytkowania bram z

napedem - Wymagania i metody badan)

e Monter musi zapewni¢ urzgdzenie (np. wytacznik
magnetotermiczny) zapewniajace wielobiegunowe oddzielenie
wyposazenia od zasilania. Normy wymagaja oddzielenia stykow o
co najmniej 3 mm w kazdym z biegundw (EN 60335-1).

e Centrala sterujgca musi by¢ zamontowana w obudowie o stopniu
ochrony IP44 lub wyzszym.

e Do podigczenia gietkich lub sztywnych rur elektroinstalacyjnych
nalezy uzy¢ armatury posiadajgcej taki sam poziom izolacyjnosci
co obudowa.

e Po wykonaniu podtgczen na tabliczce zaciskowej nalezy uzy¢
jednej opaski zaciskowej do przymocowania przewodow pod
niebezpiecznym napieciem w poblizu tabliczki zaciskowej oraz
drugiej opaski zaciskowej do przymocowania przewoddéw pod
bezpiecznym niskim napieciem uzywanych do podtgczania
wyposazenia dodatkowego; w ten sposéb w przypadku
przypadkowego odtgczenia sie zyly przewodzacej czesci pod
niebezpiecznym napieciem nie wejdg w stycznos¢ z tymi pod
bezpiecznym niskim napieciem.

e Montaz wymaga umiejetnosci mechanicznych i elektrycznych,
dlatego powinien by¢ wykonywany wytacznie przez
wykwalifikowanych pracownikow, ktorzy mogg wystawic
deklaracje zgodnosci dla catej instalacji (Dyrektywa maszynowa
2006/42/EWG, Zatgcznik 1IA).

e Zautomatyzowane bramy dla pojazdéw muszg by¢ zgodne z
nastepujgcymi normami: EN 13241-1, EN 12453, a takze ze
wszelkimi obowigzujgcymi lokalnie przepisami.

e Ponadto, instalacja elektryczna i automatyki musi by¢ zgodna
z obowigzujgcymi przepisami i musi by¢ wykonana w sposob
profesjonalny.

e Nastawa sity ciggu bramy powinna by¢ mierzona przy uzyciu
odpowiedniego narzedzia i regulowana zgodnie z maksymalnymi
limitami przewidzianymi w normie EN 12453.

e Zalecamy zastosowanie przycisku alarmowego w ramach instalacji
automatyki (podtgczony do wejscia T1-T2 centrali sterujgce),
dzieki czemu bedzie mozna natychmiast zatrzymac¢ brame w razie
niebezpieczenstwa.

e Nalezy pamietac, zeby zawsze podtgczy¢ uziemienie zgodnie z
aktualnymi normami EN 60335-1, EN 60204-1 (centrala sterujgca
posiada dwa dedykowane temu zaciski: G1 oraz G2).

e Urzagdzenie nie jest przeznaczone do uzytkowania przez osoby (w
tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
lub umystowych, lub niemajgcych doswiadczenia i wiedzy, o
ile nie znajdujg sie pod nadzorem lub zostaty przeszkolone w
uzytkowaniu urzadzenia przez osobe odpowiedzialng za ich
bezpieczenstwo.

E 2 - UTYLIZACJA

Prace instalacyjne i demontazowe musza by¢ wykonywane przez
wykwalifikowanych specjalistdow, nawet pod koniec cyklu zycia
produktu.

Produkt ten skfada sie z materiatdw réznego rodzaju - niektére
mozna ponownie przetwarza¢, natomiast inne nalezy zutylizowac.
Nalezy uzyskac¢ informacje na temat recyklingu i utylizacji zgodne
Z lokalnymi przepisami dla produktu danej kategorii.

Wazne! - Czesci produktu mogg zawiera¢ substancje
zanieczyszczajgce lub niebezpieczne, ktére, w razie uwolnienia
do srodowiska naturalnego, mogg mie¢ szkodliwy wptyw na
Srodowisko naturalne oraz na zdrowie ludzi.

Jak wskazuje ten symbol, wyrzucenie tego produktu wraz

z odpadami domowymi jest surowo wzbronione. Nalezy
zutylizowac produkt jako oddzielny odpad, zgodnie z lokalnymi
przepisami lub zwroéci¢ go sprzedawcy podczas zakupu nowego
odpowiednika.

Wazne! - obowigzujace przepisy lokalne moga przewidywac
wysokie kary w przypadku niezgodnej z prawem utylizacji
produktu.

3 - DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

V2 S.p.A. ninigjszym zaswiadcza, ze produkty HEAVY1 sg zgodne
z podstawowymi wymaganiami ustanowionymi w nastepujacych
dyrektywach:

e 2014/30/UE (Dyrektywa kompatybilnosci elektromagnetycznej)
e 2014/35/UE (Dyrektywa niskonapieciowa)
e RoHS-3 2015/863/UE

Racconigi, 01.06.2020

Prawny pethomocnik V2 S.p.A.
Sergio Biancheri

5?%@@,

3 - SPECYFIKACJA TECHNICZNA

MODELE HEAVY1 HEAVY1-PB | HEAVY1-MB

Zasilanie 230VAC - 50Hz

Maks. obcigzenie 1,5 KW

silnikow

Maks. moc 20W

akcesoriow 24 V

Temperatura -20°C + +60°C

robocza

Bezpiecznik F1 =T315mA/F2 = F10A

Wymiary 200x172x80 | 400x300x165 | 400x300x185
mm mm mm

Masa 1800 g 4500 g 8700 g

Stopien ochrony - IP56 P66




- OPIS CENTRALI STERUJACEJ

Cyfrowa centrala sterujgca HEAVY1 to innowacyjny produkt firmy
V2, ktory gwarantuje bezpieczng i niezawodng automatyzacje
przemystowych bram segmentowych.

Celem uzyskania zgodnosci z normami europejskimi w zakresie
bezpieczenstwa elektrycznego i zgodnosci elektromagnetyczne;
(EN 60335-1, EN 50081-1 i EN 50082-1) centrala zostata
wyposazona w petg izolacje elektryczng obwoddw niskiego
napiecia (w tym silnikbw) od napiecia sieciowego.

Pozostate cechy:

e Wielojezyczne menu programowania przy pomocy
wyswietlacza graficznego 122x32 pikseli

e Zasilanie 1 silnika tréjfazowego 230 V (potgczenie w trojkat)

e \Wejscie dla podtgczenia enkodera

e Wtyk przenosny dla modutowego odbiornika MR

e Sterowanie uruchomieniem, uruchomianie START PIESZY,
zatrzymywanie nadajnikiem

e Trzy programowane wyjscia przekaznikowe takie jak Swiatta,
zamek elektryczny, swiatto ostrzegawcze, hamulec elektryczny
lub préba funkcjonalna 12 V DC

e Wyjscie 230V Swiatta btyskowego (uzywac¢ przerywanego
Swiatta btyskowego)

e Proba urzadzen bezpieczenstwa (fotokomaorek i tasm) przed
kazdym otwarciem

e Dokfadna regulacja sity i predkosci podczas normalnego biegu
i podczas spowolnienia

e Funkcja samouczenia sie biegu

e Funkcja wykrywania przeszkody poprzez czujnik
amperometryczny

e |icznik cykli pracy z programowanym ustawianiem wymogu
obstugi serwisowej

e Monitoring statusu wej$¢ za pomoca wyswietlacza

e Przytacze ADI do podtgczania opcjonalnych modutdw CL1+,
WES-ADI

6 - WYBOR JEZYKA

Centrala HEAVY1, dzieki wyswietlaczowi graficznemu, moze
wyswietla¢ komunikaty w celu uproszczenia faz montazu.
Wstepnie ustawionym jezykiem jest ANGIELSKI, lecz mozna
wybrac inny jezyk.

W celu wybrania innego jezyka, nalezy postepowac w sposob
nastepujacy:
1. Zatgczy¢ zasilanie centrali

2. Wyswietlacz pokazuje wersje oprogramowama sprzetowego
mikro-sterownikdw, numer seryjny i jezyk: i i

3. Kiedy wyswietlacz pokazuje ENGLISH, nalezy przytrzymac
przycisk OK: wyswietlacz pokaze inny jezyk (np. .

4. Zwolni¢ przycisk OK: nowy jezyk zostat ustawiony.
Aby wczyta¢ inny jezyk niz wioski, wymagane jest uzycie
programu V2+ wraz z dodatkiem CL1+:

1. Wezytac plik w wybranym jezyku do urzgdzenia CL1+ poprzez
oprogramowanie V2+

2. Odcig¢ zasilanie centrali HEAVY1
3. Podtaczy¢ urzgdzenie CL1+ do przytacza ADI centrali HEAVY1

4. Zalgczy¢ zasilanie centrali HEAVY1: nowy jezyk zostanie
wczytany i automatycznie ustawiony

5. Odtaczy¢ urzadzenie CL1+
-185 -

7 - PANEL STEROWANIA

Po zatgczeniu zasilania wyswietlacz pokazuje po kolei

nastepujace informacje:

1. Wersje oprogramowania sprzetowego mikro-sterownika centrali

2. Wersje oprogramowania sprzetowego mikro-sterownika
falownika

3. Numer seryjny

4. Biezgcy ustawiony jezyk

Panel sterowania przedstaW|ono ponlze

WA T IHiE

_] ] :—:::::“““‘T:.. = ..!
I3 F1 F2 Cl C2
b} L] um b} b}

Panel sterowania (w trybie gotowosci) wyswietla fizyczny
stan stykéw tabliczki zaciskowej oraz przyciskéw
programowama

wejscie ING1

wejscie ING2

wejscie ING3

wejscie FOTOCELLULA 1
wejscie FOTOCELLULA 2
wejscie COSTA 1

L2 wejécie COSTA 2

Punkt wyswietlany pod skrotami wejsé wskazuje stan
danego wejscia:

e Punkt PEENY: styk zamkniety

e Punkt PUSTY: styk otwarty

Pw gornej czesci wyswietlacza pokazywany jest status
uktadu automatyki:

e Komunikat (np. OCZEKIWANIE) wskazuje status
centrali

e Stupek ponizej komunikatu wskazuje na potozenie
bramy wzgledem wytacznika krancowego

e Punkt na lewo od stupka pokazuje wytacznik krancowy
zamkniecia

e Punkt na prawo od stupka pokazuje wytgcznik
krancowy otwarcia

e Strzatka z lewej strony wskazuje status urzadzenia
podfaczonego do zacisku H3

e Strzatka z prawej strony wskazuje status urzadzenia
podtgczonego do zacisku H4

Punkt wytgcznikow krancowych i strzatki wejs¢ H3 oraz
H4 wskazujg status wejscia:

e Strzatka/punkt PEENY: styk zamkniety
e Strzatka/punkt PUSTY: styk otwarty

W przykfadzie pokazanym powyzej wyswietlacz wskazuie,
ioze:

hee Styk wejsG F1 - F2 jest zamkniety

B e Styk wejsé 11 - 12 - 13 - C1 - C2 jest otwarty

R - Brama jest zamknigta i w trybie gotowosci, oczekujgc
na polecenie




POLSKI

8 - POLACZENIA ELEKTRYCZNE

PLYTA GORNA

PLYTA DOLNA
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A1 Ekranowanie anteny MOTOR Silnik
A2 Antena U3 U2 Ul
Opcj kaznika REL3 (16 A - 250
ING1 - konfigurowalne wejscie dla podtgczenia peje preeraznia ( V)
urzadzen ze stykiem zwiernym BRAKE Parametr i
S1 Parametr B2-B1 DOMYSLNY =1 1 (styk zamkniety przy
DOMYSLNY = I (aktywuje cyki) pracuiacym siniku)
j kaznika REL2 (5 A - 2
ING2 - konfigurowalne wejscie dla podtgczenia OUTPUT Ocje przekaznika © 0 V)
urzadzen ze stykiem zwiernym Z6-Z5 Parametr
S2 . DOMYSLNY = i} (brak funkcji)
Paramqtr |
DOMYSLNY =T i (czesciowe otwarcie) Opcje przekaznika REL1 (5 A - 250 V)
. — . OUTPUT —
ING3 - konfigurowalne wejscie dla podtgczenia Z4-73 Parametr -izi. i
sS3 konwencjonalnych urzgdzen ze stykiem zwiernym DOMYSLNY -1 (o$wietlenie wewnetrzne)
Parametr ] - DOMYSLNY = [} (brak funkcji OUTPUT | Swiatto blyskowe 230 V - 40 W
sS4 Zacisk masy (-) Z2-Z1
Fotokomérka 1. Styk rozwierny N-L Zasilanie podstawowe 230 V -50 Hz
S5 Parametr | 1 Zacisk uziemienia dla potgczenia instalacji
s — G1-G2 iemiaiacei i silni
DOMYSLNY = Hi1 (brak funkdii) uziemiajacej i silnika
Fotokomorka 2. Styk rozwierny
- (uaktywniony podczas ) )
otwierania i zamykania) F1 T315mA. Bezpiecznik mocy
Tasma Odgradz_ 1. Styk rozwierny F2 F10A. BezpieCZnik falownika silnika
S7 ; - i
Parametr | - DOMYSLNY = Hi (brak funkcii) ADI Interfejs ADI
Taéma odgradz. Styk rozwierny RECEIVER | Moduty odbierajgce MR
S8 - - o -
Parametr | * - DOMYSLNY = [ (orak funkcji) OVERLOAD Wskazuje przecigzenie zasilania 24 V AC
wyposazenia dodatkowego
S9 Zacisk masy (-)
POWER Wskazuje, ze centrala sterujgca jest zasilana
H1 Wytgcznik krancowy zamkniecia. Styk rozwierny LOGIC
H2 Whytgcznik krancowy otwarcia. Styk rozwiermny POWER Wskazuje, ze falownik napedzajacy silnik jest
— Kanat 1 enkodera MOTOR zasilany
. — Whytgcznik potozenia posredniego ZIELONA dioda LED
H3 oK Miga, kiedy falownik napedzajgcy silnik jest w
. gotowosci
(brak funksji) Zapalona na state, kiedy silnik pracuje
— Kanat 2 enkodera o 4 .
— Whytgcznik potozenia posredniego ZQLTA .d|oda LED . . .
H4* Miga, kiedy zasilanie falownika napedzajgcego
> ATTENTION | silnik znajduje sie w fazie tadowania
DOMYSLNY = (brak funkciji) Zapalona na state, kiedy zatgczone jest awaryjne
H5 Zacisk masy () zatrzymanie
Swiatlo ost wartei b CZERWONA dioda LED
: Sx:zﬂg glfsysrzki%j‘ggzzle\/oDVéa €] bramy ERROR Zapalona na state, kiedy zostata wykryta usterka
inverter
H6** Paramgtr :
DOMYSLNY = .. (dwiatto ostrzegawcze otwartej
bramy)
H7 — Masa Swiatta ostrzegawczego otwartej bramy
— Masa zasilania 12 V DC
H8 Zasilanie 12 V DC
E1/E2 | Zasilanie wyposazenia dodatkowego 24 V AC
E3 / E4 | Masa zasilania wyposazenia dodatkowego
E5 Zasilanie fotokomorki TX (24 V AC) dla proby
funkcjonalnej
T1 -T2 | Zatrzymanie awaryjne




* H3 - H4 : enkoder uzywa tych samych zaciskéw wytacznikow
dla potozen posrednich. Jesli uzywany jest enkoder, nie mozna
uzywac wytgcznikow dla potozen posrednich i odwrotnie.

** H6: zacisku H6 mozna uzywac¢ do podtgczenia Swiatta
ostrzegawczego otwartej bramy lub $wiatta btyskowego do
napiecia 24 V DC.

Nalezy skonfigurowa¢ parametr SPIA w zaleznosci od
podtaczonego urzadzenia

A UWAGA: Instalacja centrali, urzadzen
zabezpieczajacych i akcesoriow moze zostaé
przeprowadzona tylko po odtaczeniu zasilania.

A UWAGA: Instalacje uziemiajaca nalezy podtaczy¢ do
zacisku uziemienia G1-G2
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9 - SILNIK

Centrala HEAVY1 moze napedzac¢ silnik tréjfazowy 230 V z
potaczeniem w trojkat.

Trzy fazy silnika nalezy podtaczy¢ do zaciskéw U1 - U2 - U3

A UWAGA: nalezy wprowadzi¢ kable w ferrycie i owina¢
jak pokazano na rysunku

A Przewdd uziemiajacy silnikdw nalezy podtgczy¢ do instalacii
uziemiajgcej zasilania (centrala HEAVY1 wyposazona jest w dwa
przeznaczone do tego zaciski: G1 oraz G2).

Sprawdzi¢, czy kierunek obrotow silnika jest prawidtowy:

1. Podac zasilanie na centrale i przesuna¢ brame, zatgczajgc
reczny tryb obstugi (Rozdziat 22)

2. Jesli kierunek ruchu jest niewtasciwy, nalezy zamieni¢
miejscami podtgczenia dwoch zaciskow.

3. Odfaczy¢ zasilanie

9.1 - HAMULEC ELEKTRYCZNY

Aby zapewni¢, ze brama nie przemiesci sie pod wiasnym
ciezarem, niektore z silnikdbw wyposazone sg w hamulec
elektryczny wymagajacy zwolnienia przed pracg silnika.

Centrala posiada przekaznik podtgczony do zaciskéw B1-B2,
ktérych mozna uzy¢ dla tej funkcii.

Napiecie potrzebne do uruchomienia hamulca elektrycznego rozni
sie dla poszczegdinych silnikow, dlatego tez przekaznik zapewnia
jedynie suchy styk i musi by¢ podtgczony do odpowiedniego
napiecia zasilajacego.

W celu skorzystania z tej funkciji konieczne jest ustawienie
parametru REL3, wybierajac jeden z dwdch trybdw:

hamulec jest zasilany w celu zwolnienia, kiedy brama
ma sie przemiesci¢. Kiedy centrala jest wytgczona, silnik jest
zablokowany.

.. hamulec jest zasilany w celu zablokowania bramy,
kledy musi ona pozostawac nieruchoma. Kiedy centrala jest
wytgczona, brama jest zwolniona.

MOTOR| U3 | U2 | U1 B2|B1|BRAKE

VBRAKE
—oO

9.2 - DZIALANIE SILNIKA

Predkos¢ roboczg silnika mozna ustawia¢ na rézne wartosci
stosownie do roznych etapdw cyklu otwierania.

Kazdy cykl otwierania bramy sktada sie z 5 etapow:

1. 1. Tempo przyspieszania

La velocita della porta aumenta gradualmente dalla velocita

Predkos¢ bramy stopniowo wzrasta od predkosci minimalnej

(5 Hz) do wartosci roboczej (Wartosc ustawiona w parametrach
L...F dla otwierania oraz ! [ dla zamykania).

Czas wymagany dla osiggniecia normalne; predkosm roboczej
okresla MpO przyspieszania ( parametry i -+ dla otwierania
oraz ~. dla zamykania).

Ustawienie wartosci na £ skutkuje krétkim okresem
przyspieszania i wtedy przysp|eszan|e osiggnie maksymalng
warto$¢, a ustawienie wartosci na & skutkuje dtugim okresem
przyspieszania i wtedy przyspieszanie bedzie minimalne.

Podczas tej fazy zasilanie moze by¢ zwekszone 0 30% W Celu
wiekszego przyspieszenia poprzez menu = oraz: i

2. Normalna predkos$¢ robocza

Po zakonczeniu fazy przyspieszania brama porusza sie z
pr@dkoso@ ustawiong w parametrach i1 (dla otwierania)
oraz. _. (dla zamykania) az do rozpoczecia fazy
spowalniania.

W tej fazie silnik pracuje przy 100% zasilania.
Zasilanie dostarczane do silnika mozna zmmejszao przy pomocy
parametrow ¥ . (dla otwierania) oraz ¥ [ (dla zamykania).

3. Spowalnianie

Po osiggnieciu punktu rozpoczecia spowalniania (Rozdziat 17),
centrala stopniowo zmniejsza predkos¢ silnika az do wartosci
ustawionej w parametrach i. i (dla otwierania) oraz L FiL
(dla zamykania)

4. Faza spowalniania

Po zadziataniu wytgcznika krarncowego predkos¢ bramy zostaje
stopniowo zmniejszona do zera. Czas trwania fazy spowalniania
mozna ustawic¢ przy pomocy parametrow | "t (dla otwierania)
orazi ~ (dla zamykania)

5. Hamowanie

Kiedy predkos¢ silnika osigga zero, przetgcznik wysyta polecenie
hamowania do faz silnika, aby zapewni¢, ze silnik rzeczywiscie sie
zatrzyma.

Intensywno$¢ hamowania mozna nastawm przy uzyC|u
parametrow i (dla otwierania) oraz ¥ - (dla zamykania)
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1. Tempo przyspieszania

2. Normalna predkos¢ robocza

3. Spowalnianie

4. Faza spowalniania

5. Hamowanie

10 - ZATRZYMANIE AWARYJNE

Dla wigkszego bezpieczenstwa nalezy OBOWIAZKOWO E1/E2|E3|E4|E5 T1T2
zamontowac¢ wytgcznik ZATRZYMANIA, ktory po nacisnieciu
niezwtocznie zablokuje automatyke.

Wytacznik ten musi posiadac styk normalnie zamkniety, ktory
otwiera sie w przypadku uruchomienia wytgcznika.

UWAGA: zaciski T1 oraz T2 podtaczone sg w sposob
pozwalajgcy na uruchomienie mechanizmu automatyki przed

podfgczeniem wytgcznika ZATRZYMANIA. &I ..............
Przewody wytgcznika ZATRZYMANIA nalezy podtgczy¢ do
zaciskow T1 oraz T2 centrali.

A UWAGA: jesli nie stosuje sie wejScia ZATRZYMANIA,
zaciski T1 oraz T2 wymagaja zmostkowania.
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11 - FOTOKOMORKI

Centrala posiada dwa wejscia dla fotokomorek (styk normalnie
zamkniety), ktére mogg sie niezaleznie uaktywniac i petnig rézne
funkcje:

Podtaczy¢ wyjscie NZ fotokomorki 1 (FOT1) do zaciskow
S5 oraz S9
Podtaczy¢ wyjscie NZ fotokomorki 2 (FOT2) do zaciskow
S6 oraz S9

A UWAGA:

Jesli podtgczanych jest wiele fotokomorek do tego samego
zacisku, podtgczenie musi by¢ szeregowe: wszystkie
fotokomorki bedg miaty te sama funkcie.

e Jesli do zacisku S5 nie jest podtgczana zadna fotokomorka,
menu . musi by¢ ustawione na 4.

e Jesli do zacisku S6 nie jest pod{aozana zadna fotokomorka,

= musi by¢ ustawione na {41,

Niezaleznie od wybranej funkgiji, jesli fotokomorki zadziatajg
podczas fazy pauzy, czas pauzy zostaje zresetowany przy
zastosowaniu wartosci ustawionej w parametrze L.
Jesli chcemy przyspieszy¢ zamykame bramy po przeJede|e
Po azdu wartos¢ parametru L. i nalezy ustawi¢ nizszg od

11.1 - DZIALANIE FOTOKOMOREK

Srek zale?
oraz !

Dziatanie fotokol
parametrami

d wartosci zaprogramowanych

FUNKCJA WARTOSG

Fotokomorka uaktywniona podczas otwierania i
zamykania

Funkcja maskowania

Funkcja przeciwdziatajgca ciggnieciu

Fotokomorka zdezaktywowana M

Po wybraniu wartosci dla parametréow
otwiera sig menu drugiego poziomu ¥ , pozwalajace na
ustawienie wartosci skoku otwierania bramy przy uaktywnionych
fotokomorkach.

UWAGA: jesli chcemy uaktywniaé fotokomorke tylko przy
zamknieciu, nalezy ustawi¢ parametr 4

Ponizej opisano zachowanie sie bramy przy przerw. niu W|qzk
fotokomorki, w oparciu o ustawienie parametru i 17 i
oraz o potozenie bramy.
Przyjeto, ze parametr

" ustawiono na

Rysunek A na stronie obok pokazuje zadziatanie fotokomorki,
kiedy brama znajduje sie powyzej 40% wysokosci catkowite.

Rysunek B pokazuje te sama sytuacje, lecz kiedy brama znajduje
sie ponizej 40% wysokosci.

Rysunek C pokazuje zadziatanie fotokomorki, kiedy brama

uaktywnita juz przetgcznik maskowania fotokomérki podtgczony
do zaciskéw H3-H5.
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1. Fotokomork
zamykania - i-

aktywniona podczas otwierania i

e Podczas zamykania bramy, jesli wigzka fotokomorki zostaje
przerwana, mozna sprawdzi¢ nastepujgce mozliwe sytuacje
przy skonfigurowaniu parametru ~ (np. 40%) oraz
potozeniu bramy:

- W przypadku A brama niezwtocznie otwiera sie ponownie

- W przypadku B brama zamyka sie, a kiedy fotokomorka
zostaje zwolniona, brama otwiera sie ponownie catkowicie.

e Podczas otwierania bramy, jesli wigzka fotokomorki zostaje
przerwana, mozna sprawdzi¢ nastepujgce mozliwe sytuacje
przy skonfigurowaniu parametru = (np. 40%) oraz
potozeniu bramy:

- W przypadku A fotokomdrka zostaje pominieta

- W przypadku B brama zamyka sie, a kiedy fotokomorka
zostaje zwolniona, brama zaczyna sie otwiera¢ ponownie.

e Przy zamknietej bramie, jesli wigzka fotokomorki zostaje
przerwana, polecenia uruchom|en|a sg odrzucane (poprzez
ustawienie parametru ¥ 1 pomija sie fotokomorke |
polecenia uruchomienia sg przyjmowane)

e Przy otwartej bramie, jesli wigzka fotokomarki zostaje
przerwana, czas pauzy zostaje wczytany na nowo, a polecenia
zamknigcia sg odrzucane.

2. Funkcja maskowania -
Ta funkcja moze by¢ przydatna w przypadku bramy kurtynowej,
ktéra w przypadku podmuchu w trakcie zamykania mogtaby
przerwac wigzke fotokomorki.

A Przetacznik musi by¢ umiejscowiony bezposrednio nad
fotokomérka, zas styk rozwierny musi by¢ podtgczony do
zaciskow H3 oraz H5. Kiedy styk sie otwiera, fotokomdrka jest
pomijana.

UWAGA nalezy skonﬂgurowac paramet
Lo lub't

Funkcja bramy jest taka sama jak w punkcie 1, lecz jesli promien
fotokomorki zostanie przerwany podczas zamykania, kiedy brama
juz uaktywnita przetgcznik przymocowany do zaciskow H3-H5
(przypadek C), fotokomorka jest pomijana i brama kontynuuje
zamykanie sie.

3. Funkcja przeciwdziatajaca pociagnieciu - 3
Zadziatanie fotokomorki w trakcie pierwszej czesci otW|eran|a
bramy wskazuje na mozliwos¢, ze przypadkowo zahaczyta ona o
operatora.

Funkcja ta stuzy do zapobiegania pociagnieciu operatora w gore
przez poruszajgca sie brame.

Dziatanie bramy jest takie samo jak w punkcie 1, lecz jesli
promien fotokomaorki zostanie przerwany, kiedy brama zaczyna
sie otwiera¢ lub konczy sie zamykac¢ (przypadek B), brama sie
zamyka.

W celu ponownego jej uruchomienia konieczne jest wykonanie
nastepujacych czynnosci:

1. Odblokowaé¢ promien fotokomorki

2. Nacisng¢ przycisk zatrzymania awaryjnego podtaczony do
zaciskéw T1-T2 i ponownie go uzbroi¢

3. Wydac¢ polecenie uruchomienia

UWAGA: jesli nie ma zamontowanego przycisku zatrzymania
awaryjnego, nie zaleca sie stosowania tej funkcji




11.2 - ZASILANIE FOTOKOMOREK | PROBA ZASILANIE 12V DC ,
FUNKCJONALNA Zasilanie DC dostepne jest na zaciskach H8 (+) oraz H7 (-).

UWAGA: W celu dokonania proby, nalezy uzy¢ jednego z

Fotokomorki moga by¢ zasilane napigciem 24 V AC (RYS.1) lub opcjonalnych przekaznikow:

12V DC (RYS.2).
Niezaleznie od wybranej funkgji, fotokomorki moga by¢ e RELT1: pod’raczyé zasilanie przekaznika do zaciskow Z3 (+)
sprawdzane przed kazdym ruchem bramy. po’rqczy aC|sk H8 z zaciskiem Z4, ustawi¢
W celu uaktywnienia proby fotokomoérek wymagane jest T
wsk zanle maksymalnego czasu trwania préby w parametrze
i.TE: przy ustawieniu na i}, proba nie zostanie wykonywana.

e REL2: podtgczy¢ zasilanie przekaznika do zaciskow Z5 (+)
oraz H7 (-) i po{aczyc zaolsk H8 z zaciskiem Z6, ustawi¢

ZASILANIE 24V AC

Zasilanie odbiornikéw fotokomorek nalezy podtaczy¢ do zaciskow
E1 oraz E3 (COM).

Zasilanie nadajnikow komorek nalezy podtgczy¢ do zaciskéw E5
oraz E3 (COM).

UWAGA: dla utatwienia pofaczen, zaciski dla zasilania AC sg
podwojne (E1 = E2 / E3 = E4)

UWAGA: W celu wykonania proby konieczne jest, zeby zasilanie

nadajnika fotokomorek byto podtaczone do zaciskéw E5 oraz E3
(COM)

$1/52|S3|S4(S5|S6(S7|S8(S9 E1|E2|E3|E4|E5
A A
FOT1 FOT2

' Y

: TX
40%

AA

Parametr F{1T1 & DOMYSLNY = [l (brak funkcji)

Parametr F 1T & DOMYSLNY = £1H
(uaktywniana podczas otwierania i zamykama)

e e
40% | FIG. 2 12Vdc

: A

v | $1/S2|S3|54(55|56(S7(S8|S9 H7HS

A A A
RX
X
[+ FI

AT +|-

40% | AA |
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12 - WYKRYWANIE PRZESZKOD
(CZUJNIK AMPEROMETRYCZNY,
ENKODER, TASMY
ZABEZPIECZAJACE)

Obecnos¢ przeszkody uniemozliwiajgcej ruch bramy mozna
wykrywac na kilka sposobow:

1. Czujnik amperometryczny

2. Enkoder

3. Tasmy zabezpieczajgce

Niezaleznie od urzgdzenia, ktére wykryto przeszkod@, od OWIedZ
centrali zalezy od wartosci ustawionej dla parametru L
dla przeszkdd podczas otwierania oraz } - da przeszkod
podczas zamykania:

e Jesli wartos¢ wynosi ", brama zostaje po prostu zatrzymana

e Jesli wartosc¢ jest w przedziale pomiedzy ', brama
przez ustawiony czas przemieszcza sie w odwrotnym kierunku

o Jedli warto$¢ wynosi i
zamyka lub otwiera.

brama ponownie catkowicie sie

A Po wykryciu przeszkody podczas zamykania, brama
otwiera sie ponownie, a zachowanie sie centrali zalezy od
rozmaitych parametréw, w nastepujacej kolejnosci:

1. Jesli uaktywniony jest tryb zegarowy (1 -
uruchamia sie odliczania czasu pauzy dla automatycznego
zamykania.

2. Jedli brama zamkneta sie bez wycofywania
Iub sI| wykryC|u przeszkody jest zamykana reozme

(i = i), odliczanie czasu pauzy dla automatycznego
zamkniecia NIE zostaje uruchomione i brama zacznie sie
ponownie przemieszczac po wydaniu kolejnego polecenia
uruchomienia.

3. Jesh po WykryC|u przeszkody brama zamyka sie automatycznie
LT, centrala b dZ|e zachowywac sie zgodnie z
ustaW|en|am| parametru

12.1 - CZUJNIK AMPEROMETRYCZNY
Niespodziewany wzrost w poborze pradu przez silnik rozumiany
jest jako skutek obecnosci jakiejs przeszkody.

Ta cecha jest automatyczna i nie wymaga ustawiania.

12.2 - ENKODER

Centrala wykrywa obecno$¢ przeszkody, jesli enkoder wskazuije,
ze silnik obraca sie z predkoscig nizsza od ustawionej (Rozdziat 18).

Czu’fosc enkodera musi by¢ ustawiona za pomoca parametru

-1 im wyzsza wartos¢, tym bardziej centrala bedzie
reagowa’fa na niewielkie spadki predkosci. Jesli nie Chcemy, zeby
enkoder wykrywat przeszkody, nalezy ustawic¢ jg na k.

12.3 - TASMY ZABEZPIECZAJACE

Centrala wykrywa obecnos¢ przeszkody, kiedy zostaje nacisnigta
tasma zabezpieczajgca.

Centrala posiada dwa wejscia dla tasm, ktére moga sie
niezaleznie uaktywnia¢ i petnig rozne funkcje.

Tasme zabezpieczajgcg 1 (COS1) nalezy podtgczy¢ do zaciskow
87 oraz 89 oraz skonfigurowa¢ parametr COS1 dla uaktywnienia
tej pozyciji
Tasme zabezpieczajgca 2 (COS2) nalezy podtgczy¢ do zaciskow
S8 oraz 89 oraz skonfigurowa¢ parametr COS2 dla uaktywnienia
tej pozyciji
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e Jedli ustawi sie , to zadziatanie tasmy wykrywane jest
tylko podczas otW|eran|a a oentrala bedzie dziata¢ zgodnie z
ustawieniami parametru .

o Jedli ustawi sie [, to zadzialanie tasmy wykrywane jest tylko
podczas zamykanla a centrala bedzie dziata¢ zgodnie z
ustawieniami parametru L

e Jedli ustawi sig i i , to zadziatanie tasmy wykrywane jest
podczas otwierania i zamykania:

— podczas otwierania centrala sterujaca
zgodnie z ustawieniami parametru 1.

dzie dziata¢

— podczas zamykania centrala sterujgca bedme dziata¢
zgodnie z ustawieniami parametru LI L

A UWAGA:

ie podtaczamy zadnej tasmy do zacisku 87, to parametr
musi by¢ ustawiony na 41

° Jesh nie podtgczamy zadnej tasmy do zacisku S8, to parametr
i ' musi by¢ ustawiony n

$1(S2(S3

wn
Sy
wn
Ul
wn
[=))]
wn
~N
wn
o]

S9

I_I

|

Parametr i (orak funkgcii)

Parametr £ (orak funkcii)

Centrala sterujgca moze pracowac z réznymi typami tasm;
zaleznie od uzytego typu tasmy wymagane jest poprawne
ustawienie parametru L. i

UWAGA: Nie mozna uzywac réznych typéw tasm na obu
wejsciach COS1 oraz COS2.

a. TaSmy mechamczne ze stykiem normalnle zamknletym
Parametr & - nalezy ustawi¢ na warto$¢ {1ii: préba nie
bedzie wykonywana przed ruchem bramy.

b. TaSmy optyczne
Ustawi¢ parametr £.:{1, LT Ll przed dowolnym
przemieszczeniem zostaje dokonana proba funkcjonalna
podobnie jak w przypadku fotokomadrek. Jesli nie chcemy
wykonywaé préby, nalezy ustawic 4

Zasilanie tasm optycznych nalezy podtgczy¢ zgodnie z
instrukcjami opisanymi w rozdziale 11.2

c. TaSmaz gumy rezystancyjnej
Parametr 1. Tk :1: centrala
bedzie oczeklwa’ra pomiaru impedancji réwnej 8,2 kOhm i
uruchomi sie alarm, jesli wykryta zostanie zarowno nizsza
impedancja (przycisnieta tasma) jak i wyzsza impedancja
(przerwany przewdd), dlatego nie ma potrzeby dokonywania
préby przed ruchem bramy.

A UWAGA: Jesli podtaczamy wiecej tasm do tego
samegdo zacisku, podtaczenie musi by¢ szeregowe,
za wyjatkiem tasm rezystancyjnych, ktére musza byé
podtaczone réwnolegle




13 - SWIATLO BLYSKOWE

Centrala HEAVY1 ma dwa wyjscia dla zarzgdzania $wiattem
btyskowym:

1. zacisk Z1 oraz Z2 dla $wiatta btyskowego 230V - 40W z
wewnetrzng intermitencjg

2. zaciski H6 (+) oraz H7 (-) dla Swiatta btyskowego 24VDC - 3W.
Jezeli uzywamy Swiatta b’ryskowego 24V, nalezy ustawi¢ parametr
SPIA na wartos¢ FLASH (DOMYSLNIE = W.L.).

UWAGA: Przy uzywaniu tych zaciskéw dla tej funkcji nie
bedzie mozna podtgczy¢ Swiatta ostrzegawczego otwartej
bramy.

H1|H2H3H4H5|H6|H7H8

OUTPUT|Z6|Z5|24|23|Z22|Z1

o>Q)<o

24vdc - 3W

230V - 40W

Normalna praca $wiatta btyskowego wigze sie z jego
uruchomieniem podczas otwierania, jak i zamykania bramy.

Innymi dostepnymi opcjami sa:

° Aktywne smaﬂo btyskowe podczas pauzy: nalezy ustawi¢

wartoé¢ =1 dla parametru L.F

e Miganie wyprzedzajgce: Swiatto btyskowe uruchamia sie przed
rozpoczeciem fazy otwierania i zamykania przez okres czasu,
ktory mozna ustawi¢ za pomoca parametru

e Miganie wyprzedzajgce podczas zamykania: $wiatto btyskowe
uruchamia sie przed fazg zamykania przez okres czasu inny niz
ustawiony dla otW|erar1|a Czas ten mozna ustawi¢ za pomocg

parametru i.

14 - SWIATLO OSTRZEGAWCZE
OTWARTEJ BRAMY

Centrala wyposazona jest w wyjscie 24 V DC - 3 W, pozwalajgce
na podtgczenie Swiatta ostrzegawczego.

Swiatlo ostrzegawcze otwartej bramy pokazuje w czasie
rzeczywistym stan bramy, rodzaj migania wskazuje na cztery
mozliwe stany:

- BRAMA ZATRZYMANA (ZAMKNIETA): Swiatto wyt.

- BRAMA W TRYBIE PAUZY (OTWARTA): $wiatto zapalone i pali
sie stale

— OTWIERANIE BRAMY: $wiatto miga wolno (2 Hz)
— ZAMYKANIE BRAMY: $wiatto miga szybko (4 Hz)

Przewody $wiatta ostrzegawczego nalezy podtgczy¢ do zaciskow
H6 (+) oraz H7 (-)

UWAGA: jesli zaciskdw tych uzywa sie dla tej funkciji, nie bedzie
mozna podtgczy¢ swiatta btyskowego 24 V DC

H1H2H3H4H5|H6|H7H8

24Vdc - 3W

Parametr %18 & DOMYSLNY =L,

i (Swiatto ostrzegawcze
otwartej bramy)

15 - ANTENA ZEWNETRZNA

Aby zagwarantowa¢ maksymalny zasieg sygnatu radiowego,
zaleca sie zastosowac antene zewnetrzna.

Ekran kabla anteny nalezy podtaczy¢ do zacisku A1, zas biegun
goracy do zacisku A2.
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16 - WYLACZNIK KRANCOWY

Dla prawidtowej pracy centrali niezbedne jest podtgczenie dwdch
wytgcznikdw krancowych o stykach normalnie zamknigtych, ktére
okreslajg skok bramy podczas otwierania i zamykania.

Wytacznik krancowy otwarcia (FCA) podtgczy¢ do zaciskdw
H2 oraz H5.

Wytacznik krancowy zamkniecia (FCC) podtgczy¢ do zaciskow
H1 oraz H5.

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5

FCC FCA

Potozenie wytgcznikdw krancowych zapisywane jest w trakcie
procedury uczenia sie skoku, a podczas normalnej pracy
bramy centrala oczekuje wykrycia wytgcznikow krancowych w
konkretnych potozeniach.

A Jedli w niektorych przypadkach brama nie osigga potozenia
potrzebnego do uaktywnienia wytacznika krancowego, mozna
ustawi¢ dodatkowy czas, konfigurujgc parametr | . Jedli
wytgczniki krancowe nie zostajg uaktywnione, brama kontynuuje
swoj ruch az do konca ustawionego czasu.
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17 - POLOZENIA POSREDNIE

Niektore z funkgji centrali uaktywniane sg w niektorych
potozeniach posrednich bramy.

Potozenia posrednie moga by¢ wykrywane na dwa sposoby:

e Dodatkowe wytaczniki podtgczone do zaciskéw H3 oraz H4

e Zaprogramowanie niektorych parametréw opartych na
procencie skoku catkowitego

17.1 - WYLACZNIKI
Uaktywnienie dodatkowych wytacznikdw moze sterowacé
nastepujacymi dziataniami:

1. Rozpoczecie spowalniania

e W trakcie fazy otwierania, spowalnianie zaczyna sie wtedy,

iedzy zaC|skam| H4 oraz H5 otwiera sie

(i ).

e W trakcie fazy zamykania, spowalnianie zaczyna sie wtedy,
kiedy styk pomledzy zaC|skam| H3 oraz H5 otwiera sie
(parametr i i .

UWAGA: Parametr ¥ i wigze sie z ustawieniem
maksymalnego czasu granicznego, w jakim musi sie uaktywnic
wytacznik krancowy po rozpoczeciu spowalniania. Kiedy uptynie
ustawiony czas, brama zatrzyma sie.

Przy ustawieniu na 4, skok kontynuowany jest do osiagniecia
potozenia krancowego Wyiaczmka

2. Potozenie czesciowo otwarte
Proces otwierania czesciowego konczy sie, k|edy otW|era sie
styk pomiedzy zac:lska i H4 oraz H5 (parametr iz %
skonfigurowac na i

H1H2H3

I
N

H5H6H7|H8| |E1|E2|E3|E4|E5

>
>

3. Funkcja maskowania fotokomorki
Fotokomorka jesli uakt whniona przez ustawienie parametru
FOTH b FOTE nal , zostaje zablokowana, kiedy styk
pomiedzy zaciskami H3 oraz H5 zostanie otwarty (parametr
nalezy skonfigurowac na

H1H2H3H4H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4 E5
A A
Parametr = DOMYSLNY = i (brak funkcii)




17.2 - PARAMETRY PROCENTU SKOKU
H1H2H3H4|H5|H6|H7H8| [E1|E2|E3|E4|E5
Niektére z parametréw menu programowania oparte sg na A A A
wielkosci procentowej skoku catkowitego bramy. = e .
A UWAGA: w celu uzycia tych parametréw konieczne jest ’. @ eeeens
wykonanie procedury uczenia sie skoku. H
W zaleznos$ci od konfiguracji nastepujacych parametréw mozna ENCODER |€—é—
sterowac nastepujgcymi czynnosciami: 2C 24Vac

1. Rozpoczecie spowalniania

e W trakcie fazy otwierania, spowalnianie zaczyna sie wtedy,
kiedy brama osiaga koncowg czes$¢ skoku: taka koricowa H1H2H3H4/H5H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4E5
czes¢ okresla sie jako prooent skoku catkowitego i ustawia
przy uzyciu parametru i-

e W trakcie fazy zamykania, spowalnianie zaczyna sie wtedy,
kiedy brama osigga koncowg czes¢ skoku: takg koncowa
czes¢ okresla sie jako prooent skoku catkowitego i ustawia
przy uzyciu parametru i L

12Vdc

2. Potozenie czesciowo otwarte

Dziatanie otwierania czgsciowego konczy sie z chwilg
przekroczenia przez brame procentu skoku ustawionego przy
pomocy parametru i

H1|H2H3H4|H5|H6|H7H8| |E1|E2|E3|E4|E5
18 - ENKODER A
Potozenie bramy moze by¢ wykrywane o wiele doktadniej, jesli na
silniku zamontowany jest enkoder inkrementalny. P @R
A UWAGA: W celu skorzystania z tej funkcji konieczne ENCODER  ——
jest przeprowadzenie fazy uczenia sie skoku (Rozdziat 24Vac
26.3) 1C
UWAGA: Enkoder wykorzystuje te same zaciski wytgcznikow dla
potozen posrednich. Jesli uzywamy enkodera, nie jest mozliwe
stosowanie WnyaCkaéW pO’fOZen pOérednlCh H1/H2/H3H4/H5|H6/H7HS8| |E1/E2|E3|E4|E5

>
>

Mozna stosowa¢ dwa typy enkoderow:

e Enkoder dwukanatowy: kierunek ruchu bramy jest wskazywany
przez sam enkoder.

— Dwa kanaly enkodera nalezy podtaczy¢ do zaciskéw H3
oraz H4 (kolejno$¢ podtgczania nie jest wazna)

— Mase nalezy podtaczy¢ do zacisku H5 12Vdc

- Menu 1 nalezy ustawic¢ na i

e Enkoder jednokanatowy: kierunek ruchu jest okreslany jest
poleceniem wydawanym falownikowi przez centrale. Parametr £

{1 (brak funkgji)
— Kanat enkodera nalezy podtaczy¢ do zacisku H4

— Maseg nalezy podtgczy¢ do zacisku H5

- Menu

1 nalezy ustawi¢ na

Jesli enkoder zasilany jest napieciem 24 V AC, zasilanie nalezy
podtaczy¢ do zaciskéw E1 oraz E3.

Jesli enkoder zasilany jest napieciem 12 V DC, zasilanie nalezy
podtaczy¢ do zaciskdéw H7 (-) oraz H8 (+).

* UWAGA: jesli enkoder posiada pojedynczy przewdd dla
bieguna ujemnego zasilania i masy wyjs¢, nalezy podtgczyé
zacisk H5 do ujemnego bieguna zasilania (zacisk H7 lub jeden z
zaciskéw E1-E3)
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19 - TRYB STEROWANIA Z TABLICZKI
ZACISKOWEJ

W celu sterowania bramg przez urzgdzenia zewnetrzne nalezy
podtagczy¢ urzgdzenia ze stykiem normalnie otwartym do
zaciskow S1-S4, S2-S4 |ub S3-S4 oraz ustawi¢ dla kazdego
z nich pozadang funkcje za pomocg parametrow i :
oraz .

Dostepnymi funkcjami sa:

¢ Uruchomienie (nalezy ustawi¢ warto$¢ &

)

Ta funkcja odpowiada ogdéinemu poleceniu aktywacii i steruje
nastepujgcymi czynnosciami:

— Kiedy brama jest zamknieta, uruchamia sie cykl otwierania

— To, kiedy brama sie otwiera, zalezy od ustawienia parametru

polecenie nieaktywne

brama zamyka sie natychmiast

: brama zatrzymuije sie (jesli zatgczony jest tryb
samoczynnego zamykania, zaczyna sie odliczanie czasu
pauzy)

— Kiedy brama jest otwarta i odliczanie pauzy nie jest
uaktywnione, zaczyna sie zamykanie

— To, kiedy brama SIQ otW|era i uaktywnia sie odliczanie pauzy,
zalezy od menu :

i{1: polecenie nieaktywne

i: zaczyna sie zamykanie

: reset odliczania czasu pauzy

— To, kiedy brama sie zamyka, zalezy od menu &
: brama otwiera sie ponownie

: brama zatrzymuije sig, a cykl zostanie uznany za
zakonczony

— Kiedy brama zostata zatrzymana z powodu polecenia
zatrzymania lub wykrycia przeszkody, polecenie Start
uruchamia ponownie brame w tym samym kierunku, co

trzymaniem. Jesli parametr ustawiony

, brama porusza si¢ ponownie, ale w

przeciwnym kierunku.

— Jesli brama rozpoczeta cykl czesciowego otwarcia,
polecenie powoduje catkowite jej otwarcie

¢ Uruchomienie cze$ciowego otwarcia (warto$¢ do

ustawienia: :

)

Ta funkcja odpowiada poleceniu czesciowego otwarcia i
steruje nastepujgcymi czynnosciami:

— Jesli brama jest zamknigta, uruchamia sie cykl czesciowego
otwarcia; brama otwiera si¢ jedynie do procentu skoku
ustawionego w parametrze i, lub az otworzy sie styk
podtgczony do zacisku H4 (paramet ustawiony na

)

uchomimy cykl, funkcjami sg te opisane w poleceniu

— Jesli brama rozpoczeta juz normalny cykl otwierania,
polecenie to nie ma skutku.
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e Zawsze zamyka (warto$¢ do ustawienia: i.

e Wymusza tryb czuwakowy (warto$¢ do ustawienia: i

e Zatrzymanie (warto$¢ do ustawienia

)

Ta funkcja powigzana jest z poleceniem zatrzymania: jest to
jedyny przypadek, w ktérym podtaczone urzadzenie musi
dziata¢ ze stykiem normalnie zamknietym; mozna jej uzy¢ do
zatrzymania bramy i utrzymania jej w potozeniu zablokowanym.

Dziatanie polecenia ZATRZYMANIE zalezy od wartosci
ustawionej dla parametru STOP:

i brama zatrzymuje sie w swym biezgcym potozeniu i
dopoki styk jest otwarty, zadne polecenie nie jest skuteczne.

Kiedy styk zostanie ponownie zamknigty, dowolne polecenie
uruchomienia uruchamia ponownie brame, ktéra porusza
sie w poprzednim kierunku.

brama zatrzymuje sie w swym potozeniu biezacym i
dopdki styk jest otwarty, zadne polecenie nie jest skuteczne.
Kiedy styk zostanie ponownie zamkniety, dowolne polecenie
uruchomienia uruchamia ponownie brame w przeciwnym
kierunku.

brama zatrzymuje dowolny ruch i otwiera sie
catkowicie.

Jesli aktywne urzagdzenie bezpieczenstwa uniemozliwia
otwarcie, brama nie porusza sie, dopoki zwigzane z tym
urzgdzenie nie zostanie zdezaktywowane. Nastepnie brama
otworzy sie.

Brama pozostaje zablokowana w potozeniu otwartym,
dopoki styk STOP nie zamknie sie ponownie.

i brama nie przerywa natychmiast swego ruchu, lecz
k|edy sie zatrzyma, zamyka sie.

Jesli jakie$ urzadzenie bezpieczenstwa powoduie jej
ponowne otwarcie, nastepuje otwarcie, a potem ponownie
wydawane jest polecenie zamkniecia.

Jesli brama jest zamknieta, pozostaje zablokowana w tym
potozeniu dopodki styk STOP nie zamknie sie ponownie.

e Zawsze otwiera (warto$¢ do ustawienia: #F i

Zawsze steruje otwieraniem, bez wzgledu na potozenie bramy,
jesli brama jest juz otwarta, jest wtedy bezskuteczne.

UWAGA: To polecenie jest niedostepne dla wejscia

)

Zawsze steruje zamykaniem: jesli brama jest juz zamknieta,
pozostaje bezskuteczne.

UWAGA: To polecenie jest niedostepne dla wejscia

To polecenie dostepne jest wytgcznie na wejsciu ING3: kiedy
styk jest zamkniety, centrala pracuje w trybie czuwakowym.




20 - TRYB STEROWANIA ZDALNEGO

Centrala HEAVY1 jest przystosowana do podtgczenia odbiornika
z serii MR. Odbiornik posiada 4 kanaty, ktére mozna powigza¢

z przyciskami pilota do sterowania zdalnego i moga mie¢
nastepujace funkcje:

e Kanaly 1 oraz 2 uruchamiajg cykl otwierania zgodnie z
ustawieniem parametru RX:

" kanat 1 jest rownowazny poleceniu URUCHOMIENIE,
za$ kanat 2 poleceniu URUCHOMIENIE CZESCIOWE

FH: kanat 1 jest rownowazny poleceniu OTWORZYC, za$
kanai 2 poleceniu ZAMKNAC

e Kanat 3 jest rownowazny poleceniu ZATRZYMANIE

e Kanat 4 dziata zgodnie z ustawieniem parametru ¥

monostabilny. Styk opcjonalnego przekaznika (REL1-
2-3) ustawionego jako o$wietlenie wewnetrzne, pozostaje
zamkniety, dopoki kanat jest aktywny.

: dwustabilny. Styk opcjonalnego przekaznika (REL1-2-
3) ustawionego jako oswietlenie wewnetrzne, jest przefaczany
za kazdym razem, kiedy kanat jest uaktywniany.

i: zegar. Styk opcjonalnego przekaznika (REL1-2-3)
ustawionego jako oswietlenie wewnetrzne, jest utrzymywany
zamkniety przez ustawiony czas.

Jedli kanat zostaje ponownie uaktywniony, odliczanie czasu
zostaje zresetowane.

. czas przerwy. Styk opcjonalnego przekaznika
(REL1-2-3) ustawionego jako oswietlenie wewnetrzne, jest
utrzymywany zamkniety przez nastawiony czas.

Jesli kanat zostaje ponownie uaktywniony, styk przekaznika
zostaje otwarty.

7. wymusza tryb czuwakowy. Przy kazdym
uaktywnieniu kanatu centrala przetgcza sie pomiedzy
ustawionym trybem pracy a trybem czuwakowym.
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21- TRYBY PRACY

Tryb pracy sterowania zalezy od ustawien parametru

¢ Tryb impulsowy ( i)
Polecenie otwiera brame.
Manewr konczy sie, kiedy uaktywnia sie wytacznik krancowy,
kiedy odebrane jest inne polecenie lub kiedy uaktywnia sie
urzgdzenie bezpieczenstwa.
Kiedy uaktywnione jest samoczynne zamykanie, brama
zamyka sie po ustawionym czasie pauzy (parametr CH.AU)

¢ Tryb zegarowy (il
Ta funkcja pozwala na opozmenle otW|eran|a bramy przez
zegar zewnetrzny.

Dziatanie jest identyczne do trybu STAN, lecz odliczanie
czasu pauzy zostaje zawieszone, dopoki styk urzadzema
pod’faczonego do wejscia skonfigurowanego jako &z i

: - lub pozostaje zamknigty.

W celu skorzystania z tej funkgji konieczne jest uaktywnienie

samoczynnego zamykania (parametr

¢ Tryb czuwakowy ('

Polecenie musi by¢ utrzymywane jako aktywne przez caly czas
trwania ruchu bramy; kiedy polecenie zostanie wstrzymane,
brama zatrzyma sie niezwtocznie.

W tym trybie polecenie URUCHOMIENIE powoduje
naprzemiennie otwieranie i zamykanie.

¢ Tryb mieszany (i
Ruchy otwierania sg sterowane |mpulsam| zas$ ruchy
zamykania sg w realizowane trybie czuwakowym.

Brama przemieszczajgca sie w trybie czuwakowym zatrzymuije
sie, jesli urzadzenie bezpieczenstwa zostaje uaktywnione. Nie
jest mozliwe odwrdcenie kierunku ruchu bramy, jak podczas
pracy normalnej.
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22 - SPECJALNE TRYBY PRACY

Centrala HEAVY1 posiada kilka specjalnych trybow pracy, do
stosowania tylko w wyjatkowych przypadkach.

Wymuszony tryb czuwakowy

Tryb czuwakowy moze by¢ wymuszony tymczasowo poprzez
polecenie na zacisku S3: kiedy styk jest zamknigty, tryb sie
uaktywnia (parametr } musi by¢ ustawiony na .

Awaryjny tryb czuwakowy

Ten tryb eksploatacji stuzy do ustawiania trybu CZUWAK bramy
w okreslonych przypadkach, na przykfad podczas instalaciji/
konserwaciji lub w przypadku awarii fotokomaorki, zabezpieczenia
krawedziowego, wytacznikéw krancowych lub enkodera.

Aby aktywowac¢ funkcje, nalezy nacisng¢ polecenie START 3
razy (nacisniecia musza trwac¢ co najmniej 1 sekunde; odstep
pomiedzy poleceniami musi trwac¢ co najmniej 1 sekunde).

S1" S1" S1"

Czwarte polecenie START aktywuje brame w trybie CZUWAK.
Aby poruszy¢ brame, nalezy przytrzymac polecenie START przez
czas réwny czasowi trwania operacji (czas T).

Funkcja automatycznie wytaczy sie po 10 sekundach braku
aktywnosci bramy.

A UWAGA: w trakcie ruchu awaryjnego, urzadzenie
bezpieczenstwa uznane za wadliwe nie jest brane pod uwage;
wszelkie jego uaktywnienie bedzie pomijane.

Obstuga reczna

Podczas montazu lub konserwacji mozna przemieszczac
brame przy pomocy przyciskow Toraz umieszczonych przy
wyswietlaczu.

Funkcja ta dziata zawsze w trybie czuwakowym:

T otwiera, zas ¥ zamyka brame.

Predkos¢ bramy okreslona jest przez wartos¢ ustawiong dla
parametru .

A UWAGA: wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa sa
pomijane (za wyjatkiem ZATRZYMANIA awaryjnego), a
zatem operator jest odpowiedzialny za upewnienie sie co
do braku przeszkdd na $ciezce skoku bramy.

W trakcie obstugi recznej wyswietlacz pokazuje niektore
informacje o pracy falownika: napiecie, prad silnika oraz
temperature napedu.

UWAGA: Informacje te mozna odczytywac bez przemieszczania
bramy, naciskajgc szybko na jeden lub oba przyciski Toraz V.

Tryb obstugi recznej pozostaje aktywny przez 1 minute, nastepnie
centrala powraca do pracy normalnej.

W celu niezwiocznego powrotu do pracy normalnej nalezy
nacisng¢ przycisk OK przez 1 sekunde.
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23 - WYJSCIE PRZEKAZNIKOW
OPCJONALNYCH

Centrala posiada trzy wyjscia przekaznikowe ze stykiem suchym
normalnie otwartym, ktére mozna skonfigurowac z réznymi
funkcjami poprzez parametry REL1, REL2 oraz REL3

Wyijscia REL1 oraz REL2 sg dla uzytku ogdlnego (maksymalny
prad 5 A-250 V), natomiast wyjscie REL3 jest zasadniczo
przeznaczone do napedu hamulca elektrycznego silnika (16 A -
250 V).

W niniejszej tabeli podane sg dostepne funkcje oraz wartos¢
ustawiona dla parametréw REL1, REL2 oraz REL3

FUNKCJA

WARTOSC

Blokada .

Polecenie otwarcia °

Polecenie zamkniecia .

Sygnat przypominajacy .
O serwisie

Sterowanie hamulcem °
elektrycznym

Proba urzgdzen ° °
bezpieczenstwa

Custom . .

Oswietlenie wewnetrzne . . o i

Urzgdzenie sterowane wyjsciem REL1 nalezy podtaczy¢ do
zaciskow Z4 - Z3
Urzgdzenie sterowane wyjsciem REL2 nalezy podtaczy¢ do
zaciskow Z6 - Z5
Urzgdzenie sterowane wyjsciem REL3 nalezy podtaczy¢ do
zaciskow B2 - B1

A Wyjscia przekaznikowe dziataja jako zwykte
przetaczniki i nie zapewniaja zadnego zasilania.

Zasilanie dla urzadzenia VSUPPLY moze by¢ zapewnione
przez centrale lub przez przewdd sieciowy.

Jesli uzywa sie zasilania wyposazenia dodatkowego

24 VAC lub 12 V DC, nalezy sie upewnié, ze wymagany prad

jest zgodny z dostarczanym przez centrale.

OUTPUT(Z6|Z5

N
N
N
w

72|21

VSUPPLY( REL2
<

oREL1
VSUPPLY(

. = DOMYSLNY =1i.

Parametr

= = DOMYSLNY =

Parametr i ((orak funkcii)

1 (oswietlenie wewnetrzne)

23.1 - OSWIETLENIE WEWNETRZNE

Oswietlenie wewnetrzne moze pracowac w nastepujgcych
trybach:

1. Zegar
Swiatto zatacza sie po wydaniu polecenia otwarcia i pozostaje
zapalone przez nastaW|ony czas.
Wybra¢ warto$¢ T .L.LE. w parametrze
pozgdany czas.

2. Przemieszczanie + zegar
Swiatto zapala sie po wydaniu polecenia otwarcia; kiedy brama
zatrzymuije sie (jako otwarta lub zamknieta), Swiatto pozostaje
zapalone przez ustawi
Wybra¢ warto$¢
pozgdany czas.

3. Zegar AUX
Swiatto zostaje zapalone przez przekaznik zapisany na kanale
4 odbiornika MR i pozostaje zatgczone przez ustawiony czas.
Wybra¢ wartos¢ TIM w parametrze AUX i ustawi¢ pozgdany
czas.

4. Swiatto monostabilne
Swiatlo zostaje zapalone przez przekaznik zapisany na kanale
4 odbiornika MR i pozostaje zatgczone przez caty czas trwania
nadawania polecenia.
Wybra¢ warto$¢

1w parametrze ¥

5. Swiatfo bistabilne
Swiatto zostaje zapalone przez przekaznik zapisany na kanale
4 odbiornika MR: p|erwsze polecenie zapala $wiatto, drugie
polecenie wylgcza j
Wybra¢ warto$¢

w parametrze i

6. Bistabilne + czas przerwy
Swiatto zostaje zapalone przez przekaznik zapisany na kanale
4 odbiornika MR i pozostaje zatgczone przez ustawiony czas.
Drugie przestanie przed uptywem czasu vvy’chza Swiatto.
Wybra¢ warto$é -
pozgdany czas

23.2 - ZAMEK

Przekaznik zamykany jest na trzy sekundy za kazdym razem,
kiedy uruchomiony zostaje manewr otwierania.

Dziatanie zamka elektrycznego moze by¢ obstugiwane przy
pomocy nastepujgcych funkcji:

1. Odbicie: przed rozpoczeciem otwierania brama jest sterowana
przez krotki czas jak do zamykania, aby utatwi¢ odblokowanie
zamka. W celu uaktywnienia tej funkcp nalezy ustawi¢ czas
odbicia przy pomocy parametru ]

2. Koncowy skok zamykania: po zamknieciu, brama jest
nadal napedzana przez krotki czas z petng mocg, aby utatwic
zadzia’fanie zamka W celu aktywowania tej funkgiji naIeZy
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23.3 - SYGNAL PRZYPOMINAJACY O
SERWISIE

Przekaznik uaktywnia sie, kiedy zliczanie cykli ustawione dla
wezwania Serwisu osigga ki (Rozdziat 26.4): w ten sposdb mozna
uaktywni¢ Swiatto ostrzegawcze.

23.4 - POLECENIE OTWARCIA

Przekaznik uaktywnia sig, kiedy silnik sterowany jest podczas
otwierania: w ten sposob mozna uaktywnia¢ silniki drugorzedne
lub wysyta¢ sygnaty zsynchronizowane z ruchem silnika
gtébwnego.

23.5 - POLECENIE ZAMKNIECIA

Przekaznik uaktywnia sig, kiedy silnik sterowany jest podczas
zamykania: w ten sposob mozna uaktywnia¢ silniki drugorzedne
lub wysyta¢ sygnaty zsynchronizowane z ruchem silnika
gtébwnego.

23.6 - PROBY URZADZEN
BEZPIECZENSTWA

Przekaznik uaktywnia sie rownoczesnie z przekaznikiem
dedykowanym do préby fotokomaérek: w ten sposéb

mozna dokonywac¢ préby funkcjonalnej na urzadzeniach
NIEUZYWAJACYCH zasilania 24 V AC na zacisku E5, na przyktad
urzgdzen zasilanych 12 V DC.

23.7 - STEROWANIE HAMULCEM
ELEKTRYCZNYM

Przekaznik uaktywnia sie w celu sterowania hamulcem
elektrycznym silnika (Rozdziat 9.1)

23.8 - CUSTOM

Ta cecha jest przeznaczona zasadniczo dla podtgczania urzadzen
Swiatet ostrzegawczych.

Programowanie tego parametru pozwala na definiowanie stanu

przekaz ka opcjonalnego wybranego w ponizszych 5 sytuacjach:
. brama zamknieta, centrala oczekuje na polecenie

otwieranie bramy

zamykanie bramy

brama otwarta i biegnie odliczanie czasu

samoczynnego zamkniecia

brama otwarta bez odliczania czasu

samoczynnego zamkniecia

W celu zaprogramowania nalezy postepowac¢ w nastepujgcy

sposoéb:

1. Wybra¢ warto$¢ CLEET i nacisngé OK: wyswietlacz pokazuje

———c

2. Uzywajgc przyciskow T oraz V wybra¢ stan przekaznika w
danej sytuaciji:

styk przekaznika otwarty

=11 styk przekaznika zamkniety

3. Nacisng¢ przycisk OK, aby przewija¢ pomiedzy 5 dostepnymi
sytuacjami i wybra¢ stan przekaznika za pomoca przyciskéw
T oraz
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24 - INTERFEJS ADI

Interfejs ADI (Additional Devices Interface) centrali sterujgcej
pozwala na podtgczenie modutdw opcjonalnych firmy V2.

Nalezy odnie$¢ sie do katalogu firmy V2 lub do arkuszy danych
technicznych, aby zobaczy¢, ktére z modutéw opcjonalnych z
interfejsem ADI dostepne sg dla danej centrali sterujace;.

A UWAGA: W celu zamontowania modutéw
opcjonalnych nalezy zapozna¢ sie z instrukcja dla kazdego
z poszczegbinych modutéw.

Dla niektérych urzadzen mozna konfigurowac tryb sprzegania
z centralg sterujgca; dodatkowo konieczne jest uaktywnienie
interfejsu, aby centrala sterujgca mogta przetwarza¢ sygnaty
przychodzace z danego urzadzenia ADI.

Prosze zapoznac sie z menu programowania i.i:di w celu
wigczenia interfejsu ADI i uzyskania dostepu do menu konfiguracii
urzadzenia.

Jesli urzagdzenie zostato uaktywnione, wyswietlacz pokazuje
stowo #d w gérnym prawym rogu:

Urzadzenia ADI wykorzystujg wyswietlacz centrali sterujacej
do sygnalizacji alarmow lub wyswietlania konfiguracji centrali
sterujace;j:

e ALARM FOTOKOMORKI - segment na gérze zapala sie:
brama zatrzymuje sie, kiedy alarm ustaje, brama uruchamia sie
ponownie, otwierajgc sie.

e ALARM TASMY - dolny segment zapala sie: brama odwraca
swoj ruch przez 3 sekundy.

e ALARM ZATRZYMANIA - najnizszy segment zapala sie: brama
zatrzymuije si¢ i nie moze by¢ uruchomiona ponownie do
czasu dezaktywaciji alarmu.

e SLAVE - jesli uzywamy modutu SYNCHRO, zamiast stowa
i zapala sie stowo =i.LE dla wskazania, kiedy centrala
skonfigurowana jest jako SLAVE (podrzedna)

25 - ZASILANIE CENTRALI
STERUJACEJ

Po podtgczeniu wszystkich urzgdzen mozna przystgpi¢ do
poditgczenia centrali sterujgcej.

Centrala sterujgca musi by¢ zasilana przewodem sieciowym 230
V - 50 Hz, zabezpieczonym magnetotermicznym wytgcznikiem
réznicowym zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.

Przewody zasilajgce nalezy podtgczy¢ do zaciskéw L oraz N
centrali sterujgce;.

Instalacje uziemiajaca nalezy podtgczy¢ do jednego z zaciskow
uziemienia - G1 lub G2.




26 - PROGRAMOWANIE

Programowania funkcji i czaséw centrali dokonuje sie poprzez
menu konfiguracyjne dostepne i przeszukiwalne przy pomocy 3
przyciskow T, 4 oraz OK, umieszczonych obok wyéwietlacza
centrali.

4 )
. 7O
- k[
__ 14O

\ I [ JoverLoAD) /

Przez nacisniecie przycisku OK mozna uzyska¢ dostep do
menu programowania i konfiguracji kazdego z pojedynczych
parametrow.

Przez nacisniecie przycisku \) przetgczamy sie do nastepnej
pozycji

e Przez nacisniecie przycisku ) wracamy do poprzedniej pozycii
A UWAGA: Poza menu konfiguracyjnym przyciski T oraz
\2 uaktywniaja silnik w trybie CZUWAKOWYM.

Przycisk T uaktywnia polecenie QTWORZYC, zas przycisk
! uaktywnia polecenie ZAMKNAG

A Polecenia te uaktywniaja silnik bez uwzgledniania
stanu urzadzen bezpieczenstwa

26.1 - DOSTEP DO GLOWNYCH MENU
PROGRAMOWANIA

1. Nacisnaé i przytrzymaé przycisk OK, dopdki wyswietlacz nie
pokaze pozgdanego menu:

Programowanie parametrow roboczych (Rozdziat 26.5)
Licznik cykli (Rozdziat 26.4)

Uczenie sie skoku (Rozdziat 26.3)

Woezytywanie parametréw DOMYSLNYCH (Rozdziat 26.2)

2. Zwolni¢ przycisk OK: wyswietlacz pokazuje pierwsza pozycje
w podmenu lub opcje dostepne dla danej funkcii.

3. Uzywajac przyciskow T { oraz OK wybraé i edytowad
potrzebne parametry

A UWAGA: jesli nie wykonamy zadnej czynnosci przez
ponad 1 minute, centrala wyjdzie z trybu programowania

bez zapisywania ustawien i wprowadzone zmiany zostana
utracone.
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26.2 - WCZYTYWANIE PARAMETROW
DOMYSLNYCH

W razie potrzeby mozna zresetowacé wszystkie parametry do ich
wartosci DOMYSLNYCH (zobacz tabela na stronie 203).

A UWAGA: Procedura ta wiaze sie z utrata wszystkich
spersonalizowanych parametréow

1. Nacisnac¢ i przytrzymywac przycisk OK, az wyswietlacz pokaze

2. Zwolni¢ przycisk OK: wyswietlacz pokazuje

it uzywajac T Vi

3. W celu wyjscia z funkgji, nalezy wybrac
nacisna¢ OK dla potwierdzenia

. W celu wczytania danych DOMYSLNYCH, nalezy wybraé
uzywajac przyciskow T nacisna¢ OK.

Nastepnie wybra¢ Yes i nacisng¢ OK: wszystkie parametry
zostajg nadpisane swoimi wartosciami DOMYSLNYMI, centrala
wychodzi z trybu programowania, za$ wyswietlacz pokazuje
panel sterowania

26.3 - UCZENIE SIE SKOKU

Ta funkcja pozwala zapisywac wartosci wytgcznikow krancowych.
Zapisane wartosci sa przydatne dla wszystkich parametrow
programowania opartych na procencie skoku.

1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk OK, az wyswietlacz pokaze

. Zwolni¢ przycisk OK: wyswietlacz pokazuje

it uzywajac T i

. W celu wyjécia z funkcji, nalezy wybrac &
nacisng¢ OK dla potwierdzenia

. W celu uruchomienia procedury uczenia sie skoku, nalezy
wybraé L. 1 przyciskami T oraz V., a nastepnie nacisna¢
OK

. Nacisnaé i przytrzymac przycisk T, aby otworzyé brame
catkowicie

. Nacisnac i przytrzymac przycisk d, aby zamkna¢ brame
catkowicie

. Nacisna¢ przycisk OK, aby zapisa¢ skok i wyj$¢ z funkcii
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26.4 - ODCZYTYWANIE LICZNIKA CYKLI

Centrala HEAVY1 liczy ukonczone cykle otwierania bramy
i, na zadanie, zgtasza potrzebe przeprowadzenia czynnosci
serwisowych po ustalonej liczbie manewrdw.

Dostepne sg dwa liczniki:
e Nieresetowalny licznik zakorczonych cykli otwierania (total)

e |icznik pokazujgcy cykle do wykonania przed nastepnymi
pracami serwisowymi ( )
Drugi licznik mozna programowac pozadang liczbg cykli.

1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk OK, az wyswietlacz pokaze

2. Zwolni¢ przycisk OK: wyswietlacz pokazuje

3. W celu uaktywnienia potrzeby przeprowadzenia serwisu nalezy
wybra¢ funkcje - i nacisng¢ OK

4. Ustawi¢ pozadang liczbe cykli (krok sktada sie z 250 cykli)

5. Nacisng¢ OK dla potwierdzenia, wyswietlacz pokazuje panel
sterowania

Kiedy licznik iz osiggnie i, centrala wysyta zgtoszenie
konserwaciji, ktére moze by¢ réwniez sygnalizowane na dwa
sposoby:

1. Swiatto ostrzegawcze: opcjonalny przekaznik REL2 zamyka
sie w celu uaktywnienia $wiatta ostrzegawczego (Rozdziat 23)

2. Miganie wyprzedzajace: jesli nie podtgcza sie
dedykowanego $wiatta ostrzegawczego, centrala wskazuje
potrzebe serwisu poprzez dodatkowe miganie wyprzedzajgce
przez 5 sekund przy rozpoczeciu kazdego cyklu otwierania.

W celu zdezakt wowania tej sygnalizacji nalezy wejs¢ do menu
licznika S = | ponownie zaprogramowac liczbe cykli, po
ktérej wymagana bedzie konserwacja.

Przy ustawieniu na & funkcja sygnalizowania potrzeby serwisu
zostaje zdezaktywowana i sygnat nie jest powtarzany.

A UWAGA: czynnosci serwisowe powinny by¢
przeprowadzane wytacznie przez wykwalifikowany
personel.

26.5 - PROGRAMOWANIE PARAMETROW
EKSPLOATACYJNYCH

1. Nacisnac¢ i przytrzymywac przycisk OK, az wyswietlacz pokaze

2. Zwolni¢ przycisk OK: wyswietlacz pokazuije:
e pierwszy parametr menu programowania: i
e obecnie ustawiong warto$é (=T i)
e pasek przewijania przydatny do wykrywania potozenia
parametru w ramach menu programowania
e komunikat opisujgcy dany parametr

|
=
.'
Tl

3. Aby zmieni¢ wartos¢ tego parametru, nacisng¢ przycisk OK:
strzatki wskazujg na wartos¢

—

ot
[
)
r
Tul

—

4. Wybra¢ pozadang warto$¢ uzywajgc przyciskow Toraz ¥

5. Nacisng¢ przycisk OK, aby potwierdzi¢ i wyjs¢ z parametru.
Wyswietlacz ponownie pokazuje:

H E—— H

6. Uzywajac przyciskow T { oraz OK, wybra¢ i edytowaé
potrzebne parametry: kolejne strony zawierajg tabele z
wszystkimi wartosciami programowania, wartosciami do
wybierania, wartosciami ustawianymi DOMYSLNIE oraz
krétkim opisem danej funkcii.

UWAGA: Jesli przytrzymamy przyciski T lub 4 pozycje menu
konfiguracji przewijajg sie szybko, az wyswietli sie pozycja §

A Ostatnia pozycja menu i 1+4i zapisuje dokonane zmiany,
wychodzi z menu programowania oraz powraca do normalne;
pracy centrali.

Aby unikng¢ utraty konfiguracji, nalezy wyjs¢ z trybu
programowania poprzez te pozycje menu.

A UWAGA: jesli nie wykonamy zadnej czynnosci przez
ponad 1 minute, centrala wyjdzie z trybu programowania

bez zapisywania ustawien i wprowadzone zmiany zostana
utracone.

- 202 -




4 )

26.6 - TABELA PARAMETROW PROGRAMOWANIA

PARAMETR | WARTOSC | PODMENU | OPIS WARTOSC | ROZDZIAL | UWAGI

Tryb pracy 21

Standardowy

Czuwakowy

Mieszany

Zegar

Otwieranie cze$ciowe 17.2

Czas migania wyprzedzajacego przed 13

otwieraniem

Funkcja zdezaktywowana

Czas migania wyprzedzajacego przed g 13
zamykaniem

Miganie wyprzedzajace podczas zamykania rowne
T.PRE

Moc silnika podczas fazy otwierania

Moc silnika podczas fazy zamykania

Predkos$¢ normalna podczas fazy otwierania

Predko$¢ normalna podczas fazy zamykania

Predkos$¢ spowolniona podczas fazy otwierania

Predkos$¢ spowolniona podczas fazy zamykania

Czas odbicia

Funkcja zdezaktywowana

Nadmierne napiecie na poczatku otwierania 9

Nadmierne napiecie na poczatku zamykania 9

Czas koncowego skoku zamykania

Funkcja zdezaktywowana

Okres przyspieszania przy otwieraniu -

Okres przyspieszania przy zamykaniu =

Okres spowalniania w trakcie fazy otwierania =

Okres spowalniania w trakcie fazy zamykania =

Intensywno$¢é hamulca w trakcie fazy otwierania

Intensywnos$¢ hamulca w trakcie fazy zamykania

Spowolniony bieg otwierania

Spowolniony bieg zamykania

Predkos$¢ przy obstudze recznej

Polecenie uruchomienia w trakcie fazy otwierania

Brama zatrzymuie sie i jest w fazie pauzy

Brama niezwtocznie zaczyna sie zamykac

Brama kontynuuje otwieranie sie (polecenie zostaje
pominigete)

19

Polecenie uruchomienia w trakcie fazy zamykania

Brama zatrzymuie sie i cykl jest uznany za zakonczony

Brama otwiera sie ponownie
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PARAMETR |WARTOSC | PODMENU | OPIS WARTOSC | ROZDZIAL | UWAGI

Polecenie uruchomienia w trakcie fazy 19

pauzy

Brama zaczyna sie zamykac¢

Polecenie zostaje pominigte

Czas pauzy zostaje zresetowany

Czas pauzy dla samoczynnego zamykania 21

Funkcja zdezaktywowana

Czas pauzy po przejezdzie i 11

Funkcja zdezaktywowana

23

Oswietlenie wewnetrzne

Zegar po poleceniu 18

Funkcja zdezaktywowana

Przemieszczanie + zegar

Funkcja kanatu radiowego AUX 20

Swiatlo sterowane zegarem

Swiatto bistabilne

Swiatfo monostabilne

Wymuszony tryb czuwakowy

Bistabilne + czas przerwy

Ustawienie wyjscia 24V 14

Swiatlo ostrzegawcze

Swiatto blyskowe

Brak funkgiji

13

Swiatto btyskowe w trakcie fazy pauzy

W trakcie pauzy Swiatto btyskowe jest wyt.

W trakcie pauzy $wiatto btyskowe jest zat.

Ustawienie przekaznika 1 23

Oswietlenie wewnetrzne

Brak funkgiji

Custom 23

Styk przekaznika zamknigty podczas
oczekiwania na polecenia

Styk przekaznika zamkniety w trakcie prob i
otwierania

POLSKI

Styk przekaznika zamkniety w trakcie
zamykania

Styk przekaznika zamkniety w trakcie pauzy

Styk przekaznika zamkniety, kiedy brama
jest otwarta, a samoczynne zamykanie jest
zdezaktywowane (parametr CH.AU)

Proba 12V DC

Polecenie otwarcia

Blokada
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Ustawienie przekaznika 2 23

Brak funkgciji

Custom 23

Styk przekaznika zamkniety podczas
oczekiwania na polecenia

Styk przekaznika zamkniety w trakcie prob i
otwierania

Styk przekaznika zamkniety w trakcie
zamykania

Styk przekaznika zamkniety w trakcie pauzy

Styk przekaznika zamkniety, kiedy brama
jest otwarta, a samoczynne zamykanie jest
zdezaktywowane (parametr CH.AU)

Proba 12V DC

Polecenie zamkniecia

Wskaznik koniecznosci przeprowadzenia
czynnosci serwisowych

Oswietlenie wewnetrzne

Ustawienie przekaznika 3 23

Styk przekaznika zamkniety podczas pracy
silnika

Oswietlenie wewnetrzne

Brak funkgiji

Styk przekaznika otwarty podczas pracy silnika

Ustawienie wejscia 1 19

Uruchomienie cyklu (styk zwierny)

Brak funkgciji

Zawsze zamyka (styk zwierny)

Zawsze otwiera (styk zwierny)

Zatrzymanie (styk rozwierny)

Czesciowe otwarcie (styk zwierny)

Ustawienie wejscia 2 19

Czesciowe otwarcie (styk zwierny)

Uruchomienie cyklu (styk zwierny)

Brak funkgciji

Zawsze zamyka (styk zwierny)

Zawsze otwiera (styk zwierny)

Zatrzymanie (styk rozwierny)

Ustawienie wejscia 3 19

Brak funkgii

Wymuszony tryb czuwakowy (styk zwierny)

Zatrzymanie (styk rozwierny)

Czesciowe otwarcie (styk zwierny)

Uruchomienie cyklu (styk zwierny)
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PARAMETR

WARTOSC

PODMENU | OPIS

Tryb odbiornika

WARTOSC | ROZDZIAL | UWAGI

20

Kanat 1 = URUCHOMIENIE
Kanat 2 = CZESCIOWE URUCHOMIENIE

Kanat 1 = OTWORZYC
Kanat 2 = ZAMKNAC

Funkcja polecenia zatrzymania

19

Zatrzymuje, nastepnie wznawia

Zamyka, nastepnie blokuje

Otwiera, nastepnie blokuje

Zatrzymuje, nastepnie odwraca kierunek

Tryb fotokomorki 1

I

Brak funkcii

Funkcja przeciwdziatajgca pociagnieciu

Uaktywniona podczas zamykania i przy pracy
maskowane;

Uaktywniona podczas otwierania i zamykania

Tryb fotokomaérki 2

11

Uaktywniona podczas otwierania i zamykania

Brak funkgiji

Funkcja przeciwdziatajgca pociggnieciu

Uaktywniona podczas zamykania i przy pracy
maskowane;

Uaktywnienie proby fotokomarek

Funkcja zdezaktywowana

Tryb taémy zabezpieczajacej 1

12.3

Brak funkgciji

Uaktywnione podczas otwierania

Uaktywniona podczas otwierania i zamykania

Uaktywnione podczas zamykania

Tryb tasmy zabezpieczajacej 2

12.3

Brak funkgiji

Uaktywnione podczas otwierania

Uaktywniona podczas otwierania i zamykania

Uaktywnione podczas zamykania

Rodzaj tasmy i préba

12.3

Mechaniczna - brak proby

Rezystancyjna

Optyczna z préba
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WARTOSC

PODMENU | OPIS

Uaktywnienie enkodera

WARTOSC | ROZDZIAL | UWAGI

17-18

Brak funkgciji

Do przysztych zastosowan

Punkt spowalniania

Potozenia posrednie

Enkoder 1-kanatowy

Enkoder 2-kanatowy

Czutos¢ enkodera

12.2

Wykrywanie przeszkdd przez zdezaktywowany
enkoder

Odwrodcenie kierunku przy przeszkodzie
podczas fazy otwierania

12

Zatrzymanie bramy

Catkowite zamkniecie bramy

Odwrodcenie kierunku przy przeszkodzie
podczas fazy zamykania

12

Zatrzymanie bramy

Catkowite otwarcie bramy

Zamkniecie po wykryciu przeszkody

12

Reczne

Samoczynne (jesli uaktywnione poprzez
parametr CH.AU)

Uaktywnienie urzadzenia ADI

24

Interfejs ADI uaktywniony

Interfejs ADI zdezaktywowany

Zamkniecie przy uruchomieniu

Funkcja zdezaktywowana

Kiedy zasilanie zostaje uaktywnione, centrala
jest przygotowana do zamkniecia: pierwsze
polecenie URUCHOMIENIE uruchamia silnik
do zamkniecia. Jesli uaktywniono samoczynne
zamykanie (CH.AU), zaczyna sie odliczanie
czasu pauzy i nastepnie wydawane jest
polecenie zamkniecia

Skok dodatkowy

16

Brama konczy swaj skok, nawet jesli nie
zostaty uaktywnione wytaczniki krancowe

Wyjscie z menu programowania

Nie powoduje wyjscia z menu programowania

Powoduje wyjscie z menu programowania
poprzez zapisanie parametréw konfiguracii
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27 - USTERKI EKSPLOATACYJNE

Ten akapit zawiera opis mozliwych usterek eksploatacyjnych wraz z ich przyczynami i dostepnymi srodkami zaradczymi.

ZJAWISKO OPIS ROZWIAZANIE

Dioda LED POWER | Wadliwe zasilanie uktadu logicznego Sprawdzi¢ bezpiecznik F1
LOGIC wyt.

Dioda LED POWER | Wadliwe zasilanie falownika Sprawdzi¢ bezpiecznik F2
MOTOR wyt.

Dioda LED ERROR
zat.

Wadliwy falownik

Wysta¢ centrale do dziatu serwisu

Dioda LED tadowanie falownika Brama nie porusza sie: kiedy dioda LED wytgcza sie, falownik jest gotowy
ATTENTION miga i moze rozpocza¢ sie manewr
Dioda LED Uaktywnione zatrzymanie awaryjne Wytaczy¢€ przycisk STOP podtgczony do zaciskow T1 oraz T2. Jesli nie
ATTENTION zat. zamontowano wytacznika, te dwa zaciski muszg by¢ zmostkowane.
Dioda LED Przecigzenie zasilania dla 1. Wyja¢ tabliczke zaciskowg H1-H8: dioda LED OVERLOAD wytgcza sie
OVERLOAD zat. wyposazenia dodatkowego 24 V 2. Rozwigza¢ problem powodujacy przeciazenie (zaciski E1-E3)
3. Ponownie wtozy¢ tabliczke zaciskowa i upewnic¢ sie, czy dioda LED nie
zatgcza sie ponownie
Przedtuzony Kiedy wydano polecenie uruchomienia, | Wejs¢ do menu licznikdw i zresetowaé parametr
czas migania Swiatto btyskowe zatgcza sie
wyprzedzajgcego niezwtocznie, lecz brama nie otwiera
SWIATEA sie od razu: uptyneto odliczanie cykli
BtYSKOWEGO ustawionych do przeprowadzenia
serwisu
Wyswietlacz Btad oprogramowania Wysta¢ centrale do dziatu serwisu
pokazuje

Wyswietla

Wadliwy falownik

Sprawdzi¢ prawidtowe podtgczenie silnika Jesli bfad sie utrzymuije, wystac

pokazuije E centrale do dziatu serwisu
Wyswietlacz Proba funkcjonalna fotokomaérek nie 1. Upewni¢ sig, czy pomiedzy fotokomdrkami nie ma przeszkéd
pokazuje & powiodta sie 2. Sprawdzi¢, czy fotokomorki uaktywnione przy pomocy menu sg

rzeczywiscie zamontowane i dziatajg
i uzywane sg fotokomorki typu 2, upewni¢ sig, ze pozycja menu

= jest ustawiona jako L.

4. Sprawdzi¢ warunki po
czas proby (parametr

ajace, jesli btad sie utrzymuije, zwiekszy¢

Wyswietlacz
pokazuije i

Btad wytacznika krancowego

Sprawdzi¢, czy wytaczniki krancowe sg prawidtowo podtgczone oraz ze
wytgczniki krancowe sg uaktywniane przy ruchu bramy

Wyswietlacz
pokazuje

Proba funkcjonalna tasm
zabezpieczajacych nie powiodta sie

1. Upewnic sig, czy tasmy zabezpieczajace uaktywnione poprzez menu
sg rzeczywiscie zamontowane i dziatajg

2. Upewni¢ sie, czy centrala sterujgca tasm zabezpieczajacych jest
prawidtowo podtgczona i dziata

Wyswietlacz
pokazuije i

Wadliwa tgcznos¢ z falownikiem

Jesli bfad sie utrzymuije, wysta¢ centrale do dziatu serwisu

Wyswietlacz
pokazuije

Btad enkodera

Sprawdzi¢ podtgczenie enkodera

Wyswietlac
pokazuije E

Dostep do menu programowania
zablokowany przez CL1+

Do przytacza ADI wstawi¢ modut CL1+, przez kidry zostato zablokowane
programowanie: centrala automatycznie uruchomi menu programowania

Wyswietlacz
pokazuje &

Proba funkcjonalna urzadzen
bezpieczenstwa podfgczonych do
interfejsu ADI nie powiodfa sie

Sprawdzi¢, czy modut ADI jest podtgczony
Sprawdzi¢, czy urzadzenia bezpieczenstwa podtgczone do interfejsu ADI sg
prawidtowo podtgczone i pracujg

Wyswietlacz
pokazuje

Przegrzanie falownika

Pojawia sie znak ostrzegawczy, kiedy silnik zostaje zatrzymany z powodu
przegrzania sie falownika napedzajgcego silnik i ten znak powtarzany jest
przy kazdym poleceniu uruchomienia, dopoki falownik nie ostygnie

Wyswietlac
pokazuje I

tadowanie falownika

Przed uruchomieniem silnika nalezy poczekac, az znak ostrzegawczy
zniknie

Wyswietlacz
pokazuje I

Uaktywnione zatrzymanie awaryjne

Wytaczy¢ przycisk STOP podtgczony do zaciskéw T1 oraz T2. Jesli nie
zamontowano wytacznika, te dwa zaciski muszg by¢ zmostkowane.
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Technical support
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Dati dell’installatore / Installer details
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Dati del costruttore / Manufacturer's details
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